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ਚਵਭਾਗ ਦਾ ਚਦਿਸ਼ਟੀਕੋਣ 

 

ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਦੀ ਸਿਿੱ ਸਿਆ ਸਵਿੱ ਚ ਉਤਸਰਿਸ਼ਟਤਾ ਦਾ ਰੇਂਦ  ਬਣਨਾ, ਤਰਨੀਰੀ ਤੌ  ‘ਤੇ ਸਨਪ ੰ ਨ, ਨੈਸਤਰ ਤੌ  ‘ਤੇ ਸ ੰਮੇਵਾ  ਅਤ ੇ

ਉਦਯੋਗ ਲਈ ਸਤਆ  ਸਿਪਲੋਮਾ ਪੇਸੇ਼ਵ  ਸਤਆ  ਰ ਨਾ। ਸਵਭਾਗ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ ਸਵਸਦਆ ਥੀਆਂ ਨ ੰ  ਸਵਹਾ ਰ ਸਗਆਨ, ਸਟਰਾਊ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ 

ਅਸਭਆਿਾਂ ਅਤ ੇਨਵੋਨਮੇਂਸ਼ ਦੀ ਭਾਵਨਾ ਨਾਲ ਿਸ਼ਰਤ ਰ ਨਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਜੋ ਉਹ ਿਮਾਜ ਅਤ ੇਬ ਸਨਆਦੀ ਢਾਂਚੇ ਦੇ ਸਵਰਾਿ ਸਵਿੱ ਚ ਯੋਗਦਾਨ ਪਾ 
ਿਰਣ। 

 

 
ਚਵਭਾਗ ਦਾ ਚਮਸ਼ਨ 

1. ਸਿਧਾਂਤ, ਪਿਯੋਸਗਰ ਰੰਮ ਅਤੇ ਮੈਦਾਨੀ ਅਨ ਭਵ ਦੇ ਿੰਤ ਸਲਤ ਸਮਲਾਪ  ਾਹੀਂ ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਸਵਿੱਚ ਉੱਚ-ਗ ਣਵਿੱਤਾ ਵਾਲੀ 
ਤਰਨੀਰੀ ਸਿਿੱ ਸਿਆ ਪਿਦਾਨ ਰ ਨੀ। 

2. ਅਿਲੀ ਜਗਤ ਦੀਆਂ ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਚ ਣੌਤੀਆਂ ਨ ੰ  ਸਟਰਾਊ ਅਤੇ ਨਵੋਨਮੇਂਸ਼ੀ ਹਿੱਲਾਂ ਨਾਲ ਿੰਬੋਧਨ ਰ ਨ ਯੋਗ ਸਨਪ ੰ ਨ 
ਸਿਪਲੋਮਾ ਪੇਸੇ਼ਵ  ਸਤਆ  ਰ ਨੇ। 

3. ਿੰਪ  ਨ ਪੇਸੇ਼ਵ  ਸਵਰਾਿ ਲਈ ਨੈਸਤਰ ਮ ਿੱ ਲਾਂ, ਿਸਹਯੋਗੀ ਰੰਮ ਅਤੇ ਪਿਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਿੰਚਾ  ਨ ੰ  ਉਤਸ਼ਾਸਹਤ ਰ ਨਾ। 
4. ਲਗਾਤਾ  ਸਿਿੱ ਿਣ, ਉਦਯਸਮਤਾ ਅਤੇ ਿ ਰਾ ੀ ਤੇ ਸਨਿੱਜੀ ਿੇਤ ਾਂ ਸਵਿੱ ਚ ਉੱਚ ਸਿਿੱ ਸਿਆ ਜਾਂ  ੋ ਗਾ  ਲਈ ਸਤਆ ੀ ਨ ੰ  ਪਿੋਤਿਾਸਹਤ ਰ ਨਾ। 
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ਪਿੋਗ ਾਮ ਚਸਿੱ ਚਿਆ ਉਦੇਸ਼ (ਪੀਈਓ) 

ਪੀਈਓ 1: ਸਿਪਲੋਮਾ ਉੱਤੀ ਨ ਸਵਸਦਆ ਥੀਆਂ ਰੋਲ ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਪਿੋਜੈਰਟਾਂ ਦਾ ਪਿਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ, ਯੋਜਨਾ, ਸਿ ਾਇਨ 
ਅਤੇ ਰਾ ਜਾਨਵਯੀ ਰ ਨ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦਾ ਤਰਨੀਰੀ ਸਗਆਨ ਅਤੇ ਪਿਯੋਸਗਰ ਹ ਨ  ਹੋਣਗੇ, ਸਜਿ ਨਾਲ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ, ਸਟਰਾਊ ਸਵਰਾਿ ਅਤੇ 
ਆਧ ਸਨਰ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਅਸਭਆਿਾਂ ਨਾਲ ਅਨ ਰ ਲਤਾ ਯਰੀਨੀ ਬਣਾਈ ਜਾਵੇਗੀ। 
ਪੀਈਓ 2: ਉੱਤੀ ਨ ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਉੱਚ ਸਿਿੱ ਸਿਆ, ਪਿਮਾਸਣਰਤਾਵਾਂ ਜਾਂ ਿਵੈ-ਅਸਧਐਨ  ਾਹੀਂ ਲਗਾਤਾ  ਪੇਸੇ਼ਵ  ਸਵਰਾਿ ਰ ਦੇ  ਸਹਣਗੇ, 
ਤਾਂ ਜੋ ਨਵੀਂ ਉਭ   ਹੀਆਂ ਤਰਨੀਰਾਂ ਨਾਲ ਅਨ ਰ ਲ ਹੋ ਿਰਣ ਅਤੇ ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਪੇਸੇ਼ ਅਤੇ ਿਮਾਜ ਸਵਿੱਚ ਮਹਿੱਤਵਪ  ਨ ਯੋਗਦਾਨ 
ਪਾ ਿਰਣ। 

ਪਿੋਗ ਾਮ ਦੇ ਨਤੀਜੇ (ਪੀ.ਓ.) 
 

ਸੰਤ ਲੋਂਗੋਵਾਲ ਇੰਸਟੀਡਿਊਟ ਆਫ਼ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਐਿਂ ਤਰਨਾਲੋਜੀ, ਲੋਂਗੋਵਾਲ (ਿੀਮਿ ਯੂਨੀਵ ਡਸਟੀ) ਦੇ ਡਸਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ 

ਸ ਟੀਡਿਕੇਟ/ਡਿਪਲੋਮਾ ਧਾ ਕਾਂ ਕੋਲ ਇਹ ਕ ਨ ਦੀ ਯੋਗਤਾ ਹੋਵੇਗੀ: 
 

1. ਮ ਿੱ ਢਲਾ ਅਤ ੇਅਨ ਸ਼ਾਸਨ ਸੰਬੰਧੀ ਚਗਆਨ: ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ ਦਾ ਹਿੱਲ ਰਿੱਢਣ ਲਈ ਮ ਿੱ ਢਲੇ ਗਸਣਤ, ਸਵਸਗਆਨ, ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਦੇ ਮ ਲ 
ਸਿਧਾਂਤਾਂ ਅਤ ੇਸਵਸ਼ੇਸ਼ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਸਗਆਨ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਨੀ। 

2. ਸਮਿੱ ਚਸਆ ਚਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ: ਸਨ ਧਾ ਤ ਸਮਆ ੀ ਤ ੀਸਰਆਂ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਰ ੇਿਪਸ਼ਟ ਤੌ  ‘ਤੇ ਪਸ ਭਾਸਸ਼ਤ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਅਤ ੇ

ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਰ ਨੀ। 
3. ਹਿੱਲਾਂ ਦਾ ਚਡ਼ਿਾਈਨ/ਚਵਕਾਸ: ਿਪਸ਼ਟ ਤਰਨੀਰੀ ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ ਲਈ ਹਿੱਲ ਸਤਆ  ਰ ਨਾ ਅਤ ੇਸਨ ਧਾ ਤ ਲੋੜਾਂ ਨ ੰ  ਪ  ਾ ਰ ਨ ਲਈ ਸਿਿਟਮ ਦ ੇ

ਭਾਗਾਂ ਜਾਂ ਪਿਸਰਸ ਆਵਾਂ ਦੀ ਸਿ ਾਇਨ ਸਵਿੱਚ ਿਹਾਇਤਾ ਰ ਨੀ। 
4. ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ ਟੂਲ, ਪਿਯੋਗ ਅਤ ੇਟੈਸਚਟੰਗ: ਸਮਆ ੀ ਟੈਿਟਾਂ ਅਤੇ ਮਾਪਾਂ ਨ ੰ  ਰ ਨ ਲਈ ਆਧ ਸਨਰ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਿੰਦਾਂ ਅਤੇ ਉਸਚਤ ਤਰਨੀਰਾਂ 

ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਨੀ। 
5. ਸਮਾਜ, ਸਚਿ ਤਾ ਅਤ ੇਵਾਤਾਵ ਣ ਲਈ ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ ਅਚਭਆਸ: ਿਮਾਜ, ਸਟਰਾਊ ਸਵਰਾਿ, ਵਾਤਾਵ ਣ ਅਤ ੇਨੈਸਤਰ ਅਸਭਆਿਾਂ ਦ ੇਿੰਦ ਭ 

ਸਵਿੱਚ ਉਸਚਤ ਤਰਨਾਲੋਜੀ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਨੀ। 
6. ਪਿੋਜਕੈਟ ਪਿਬੰਧਨ: ਸਵਅਰਤੀਗਤ ਤੌ  ‘ਤ ੇਜਾਂ ਟੀਮ ਦ ੇਮੈਂਬ  ਜਾਂ ਨੇਤਾ ਵਜੋਂ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਪਿਬੰਧਨ ਦ ੇਸਿਧਾਂਤਾਂ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਰੇ ਪ ੋਜੈਰਟਾਂ ਦਾ 

ਪਿਬੰਧਨ ਰ ਨਾ ਅਤ ੇਿਪਸ਼ਟ ਤ ੌ ‘ਤੇ ਪਸ ਭਾਸਸ਼ਤ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਗਤੀਸਵਧੀਆਂ ਬਾ ੇ ਪਿਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਿੰਚਾ  ਰ ਨਾ। 
7. ਜੀਵਨ ਭ  ਦੀ ਚਸਿਲਾਈ: ਤਰਨਾਲੋਜੀ ਸਵਿੱ ਚ ਹੋ  ਹੇ ਬਦਲਾਵਾਂ ਦੇ ਿੰਦ ਭ ਸਵਿੱਚ ਸਵਅਰਤੀਗਤ ਲੋੜਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਰ ਨ ਅਤੇ ਆਪਣੇ ਸਗਆਨ 

ਨ ੰ  ਸਨ ੰਤ  ਅਪਿਟੇ ਰ ਨ ਦੀ ਿਮ ਥਾ। 

ਪਿੋਗ ਾਮ ਚਵਸ਼ੇਸ਼ ਨਤੀਜੇ (ਪੀ.ਐਿ.ਓ.) 

1. ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ ਦਾ ਹਿੱਲ ਰ ਨ ਲਈ ਸਵਸਗਆਨ ਅਤੇ ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਦੇ ਸਗਆਨ ਨ ੰ  ਆਧ ਸਨਰ 
ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਿੰਦਾਂ ਅਤੇ ਤਰਨੀਰਾਂ ਦੀ ਵ ਤੋਂ  ਾਹੀਂ ਲਾਗ  ਰ ਨ ਦੀ ਯੋਗਤਾ ਹਾਿਲ ਰ ਨਗੇ। 

2. ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਪੇਸੇ਼ਵ  ਅਤੇ ਉਦਯਮੀ ਹ ਨ  ਸਵਰਸਿਤ ਰ ਨਗੇ, ਨਾਲ ਹੀ ਨੈਸਤਰ ਤੌ  ‘ਤੇ ਸ ੰਮੇਵਾ  ਬਣਨਗੇ ਅਤੇ ਜੀਵਨ ਭ  
ਸਿਿੱ ਿਣ ਦੀ ਲੋੜ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਗੇ। 
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ਚਸਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ ਚਵਿੱ ਿ ਏਕੀਚਕਿਤ ਸ ਟੀਚਿਕੇਟ ਚਡਪਲੋਮਾ ਦੀ ਅਚਧਐਨ ਯੋਜਨਾ 

ਸਮੈਸਟ -ਪਚਹਲਾ 
ਕ੍ਰਮ 

ਿੰ. 

ਕੋਡ ਨੰਬ  ਕੋ ਸ ਦਾ ਚਸ ਲੇਿ ਘੰਟੇ ਪਿਤੀ ਹਫ਼ਤਾ ਘੰਟੇ ਕਿੈਚਡਟ 

ਐੱ
ਲ 

ਟੀ ਪੀ 

1. ਬੀਐਸਐਮਏ-101 ਗਡਿਤ-ਪਸਹਲਾ 3 1 0 4 4 

2. ਬੀਐਸਪੀਐਿ-103 ਲਾਗ  ਭੌਸਤਰ ਸਵਸਗਆਨ-ਪਸਹਲਾ 2 1 0 3 3 

3. ਬੀਐਸਸੀਵਾਈ--105 ਲਾਗ   ਿਾਇਣ ਸਵਸਗਆਨ 2 1 0 3 3 

4. ਐਿਐਸਐਮਐਿ-101 ਅੰਗ ੇਜੀ ਡਵਿੱ ਿ ਸੰਿਾ  ਹੁਨ  2 0 0 2 2 

5. ਬੀਐਸਪੀਐਿ-107 ਲਾਗ  ਭੌਸਤਰ ਸਵਸਗਆਨ-ਪਸਹਲਾ 
ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 

0 0 2 2 1 

6. ਬੀਐਸਸੀਵਾਈ-109 ਲਾਗ   ਿਾਇਣ ਸਵਸਗਆਨ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 0 0 2 2 1 

7. ਐਿਐਸਐਮਐਿ-105 ਅੰਗ ੇਜੀ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ ਡਵਿੱ ਿ ਸੰਿਾ  ਹੁਨ  0 0 2 2 1 

8. ਈਐਸਐਮਈ-101 ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਗਰਾਡਿਕਸ 0 0 2 2 1 

9. ਈਐਸਿਬਲਯੂਐਸ-

103 

ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਵ ਕਸਾਪ ਅਡਿਆਸ 0 0 4 4 2 

10. ਐਿਐਸਐਸਪੀ-103 ਖੇਿਾਂ ਅਤ ੇਯੋਗਾ 0 0 2 2 1 

  ਉਪ-ਕ੍ ੱ ਲ 9 3 14 26 19 

11. ਡਕਊਪੀਸੀਵੀ-101 ਉਸਾ ੀ ਸਮਿੱਗ ੀ   8 8 1 

 

ਸਮੈਸਟ -ਦੂਜਾ 
ਕ੍ਰਮ 

ਿੰ. 

ਕੋਡ ਨੰਬ  ਕੋ ਸ ਦਾ ਚਸ ਲੇਿ ਘੰਟੇ ਪਿਤੀ ਹਫ਼ਤਾ ਘੰਟੇ ਕਿੈਚਡਟ 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ 
1. ਬੀਐਸਐਮਏ-102 ਗਡਿਤ-ਦ ਜਾ 3 1 0 4 4 

2. ਬੀਐਸਪੀਐਿ-104 ਲਾਗ  ਭੌਸਤਰ ਸਵਸਗਆਨ-ਦ ਜਾ 2 1 0 3 3 

3. ਈਐਸਸੀਐਸ-102 ਆਈ.ਟੀ. ਡਸਸਟਮਾਂ ਨਾਲ ਜਾਿ-ਪਛਾਿ 2 0 0 2 2 

4. ਈਐਸਈਈ-104 ਇਲੈਕਟਰੀਕਲ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਦੇ 

ਬੁਡਨਆਦੀ ਡਸਧਾਂਤ 

2 0 0 2 2 

5. ਈਐਸਈਸੀ-108 ਇਲੈਕਟਰਾਡਨਕਸ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਦੇ 

ਬੁਡਨਆਦੀ ਡਸਧਾਂਤ 

2 0 0 2 2 
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6. ਈਐਸਐਮਈ-106 ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਮਕੈਡਨਕਸ 2 1 0 3 3 

7. ਬੀਐਸਪੀਐਿ-106 ਲਾਗ  ਭੌਸਤਰ ਸਵਸਗਆਨ-ਦ ਜਾ 
ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 

0 0 2 2 1 

8. ਈਐਸਸੀਐਸ-110 ਆਈਟੀ ਡਸਸਟਮ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ ਨਾਲ 

ਜਾਿ-ਪਛਾਿ 

0 0 2 2 1 

9. ਈਐਸਈਈ-112 ਇਲੈਕਟਰੀਕਲ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ 

ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ ਦੇ ਬੁਡਨਆਦੀ ਡਸਧਾਂਤ 

0 0 2 2 1 

10. ਈਐਸਈਸੀ-114 ਇਲੈਕਟਰਾਡਨਕਸ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ 

ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ ਦੇ ਬੁਡਨਆਦੀ ਡਸਧਾਂਤ 

0 0 2 2 1 

11. ਈਐਸਐਮਈ-116 ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਮਕੈਡਨਕਸ 

ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 
0 0 2 2 1 

  ਉਪ-ਕ੍ ੱ ਲ 13 3 10 26 21 

12. ਡਕਊਪੀਸੀਵੀ-102 ਪਰਤੀ ਹਫ਼ਤ ੇ 04 ਘੰਟ ੇ ਆਟ ੋ ਰੈਿ 

ਿ ਾਇੰਗ 

04 ਘੰਟ ੇ ਪਰਤੀ ਹਫ਼ਤ ੇ ਇਮਾ ਤ ਦੀ 
ਉਸਾ ੀ ਅਤ ੇਿ ਾਇੰਗ 

  8 8 01 

13. ਈਏਏ-102 ਵਾਧੂ ਅਕਾਦਡਮਕ ਗਤੀਡਵਧੀ 
(ਏ/ਬੀ/ਿੀ) 

- - - 1 1(ਐਿੱਿ/ਯ 
.ਐਿੱਿ) 

 

ਗ ਮੀਆਂ-ਪਸਿਲਾ 
ਕ੍ਰਮ 

ਿੰ. 

ਕੋਡ ਨੰਬ  ਕੋ ਸ ਦਾ ਚਸ ਲੇਿ ਘੰਟੇ ਪਿਤੀ ਹਫ਼ਤਾ ਘੰਟੇ ਕਿੈਚਡਟ 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ 
1. ਟੀਪੀਆਈਿੀ-101 ਗ ਮੀਆਂ ਦੀ ਡਸਖਲਾਈ (4 ਹਫ਼ਤੇ) - - 24 24 03 

 

ਸਮੈਸਟ -ਤੀਜਾ 
ਕ੍ਰਮ 

ਿੰ. 

ਕੋਡ ਨੰਬ  ਕੋ ਸ ਦਾ ਚਸ ਲੇਿ ਘੰਟੇ ਪਿਤੀ ਹਫ਼ਤਾ ਘੰਟੇ ਕਿੈਚਡਟ 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ 
1. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-201 ਡਸੰਿਾਈ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ 3 1 0 4 4 

2. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-203 ਸ ਵੇਖਿ- ਪਸਹਲਾ 3 1 0 4 4 

3. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-205 ਢਾਂਿਾਗਤ ਮਕੈਡਨਕਸ 3 0 0 3 3 
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4. ਪੀਈਸੀਵੀ-201 ਕੰਕ ੀਟ ਤਕਨਾਲੋਜੀ 3 0 0 3 3 

5. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-207 ਪਾਿੀ ਸਪਲਾਈ ਅਤ ੇ ਗੰਦਾ ਪਾਣੀ 
ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ  

3 0 0 3 3 

6. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-209 ਸ ਵੇਖਿ-ਪਸਹਲਾ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 0 0 2 2 1 

7. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-211 ਢਾਂਚਾਗਤ ਮਕੈਡਨਕਸ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 0 0 2 2 1 

8. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-213 ਪਾਿੀ ਸਪਲਾਈ ਅਤ ੇ ਗੰਦਾ ਪਾਣੀ 
ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ           ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 

0 0 2 2 1 

9. ਏ.ਯ .ਿੀ.ਐਚ.-201  ਵਾਤਾਵ ਿ ਡਵਡਗਆਨ 2 0 0 2 0 

   17 2 6 25 20 

10. ਡਕਊਪੀਸੀਵੀ-201 ਪਰਤੀ ਹਫ਼ਤ ੇ 04 ਘੰਟ ੇ ਕੰਕ ੀਟ ਤਕਨਾਲੋਜੀ 
ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 04 ਘੰਟ ੇ ਪਰਤੀ ਹਫ਼ਤੇ ਡਸੰਿਾਈ 

ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਿ ਾਇੰਗ 

  8 8 01 

11. ਈਏਏ-201 ਵਾਧੂ ਅਕਾਦਡਮਕ ਗਤੀਡਵਧੀ (ਏ/ਬੀ/ਿੀ) - - - 1 1(ਐਿੱਿ/

ਯ .ਐਿੱਿ) 

 

ਸਮੈਸਟ -ਚੌਥਾ 
ਕ੍ਰਮ 

ਿੰ. 

ਕੋਡ ਨੰਬ  ਕੋ ਸ ਦਾ ਚਸ ਲੇਿ ਘੰਟੇ ਪਿਤੀ ਹਫ਼ਤਾ ਘੰਟੇ ਕਿੈਚਡਟ 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ 
1. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-202 ਆ .ਸੀ.ਸੀ. ਢਾਂਡਿਆਂ ਦਾ ਡਿਜਾਈਨ 

ਅਤ ੇਿ ਾਇੰਗ 

3 1 0 4 4 

2. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-204 ਡਮਿੱ ਟੀ ਅਤ ੇਨੀਂਹ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ 3 1 0 4 4 

3. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-206 ਸ ਵੇਖਿ-ਦ ਜਾ 3 0 0 3 3 

4. ਪੀਈਸੀਵੀ-202 ਪਰੋਿੈਸਨਲ ਇਲੈਕਡਟਵ-ਪਸਹਲਾ 3 0 0 3 3 

5. ਓਈਸੀਵੀ-202 ਓਪਨ ਇਲੈਕਡਟਵ-ਪਸਹਲਾ 3 0 0 3 3 

6. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-208 ਆ .ਸੀ.ਸੀ. ਸਟਰਕਿ  ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ ਦਾ 
ਡਿਜਾਈਨ ਅਤ ੇਿ ਾਇੰਗ 

0 0 2 2 1 

7. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-210 ਡਮਿੱ ਟੀ ਅਤ ੇ ਨੀਂਹ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ 

ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 
0 0 2 2 1 

8. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-212 ਸ ਵੇਖਿ-ਦ ਜਾ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 0 0 2 2 1 

9. ਏਯ ਐਮਐਚ-202 ਿਾ ਤੀ ਡਗਆਨ ਅਤ ੇਪ ੰਪ ਾ ਦਾ ਸਾ  2 0 0 2 0 

   17 2 6 25 20 



ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਲਈ ਆਈ.ਿੀ.ਡੀ. ਪਾਠ–ਕ੍ਰਮ 2025 ਤੋਂ ਅੱਗੇ 

 

7 

 

10 । ਡਕਊਪੀਸੀਵੀ-202 ਵਿੱਖ-ਵਿੱਖ ਦੇਸਾਂ ਡਵਿੱ ਿ ਅਪਿਾਏ ਗਏ ਵਿੱਖ-

ਵਿੱਖ ਡਸਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਕੋਿਾਂ ਦਾ 
ਅਡਧਐਨ, ਡਵਸਲੇਸਿ ਅਤ ੇਡ ਪੋ ਟ 

  8 8 01 

10. ਈਏਏ202 ਵਾਧੂ ਅਕਾਦਡਮਕ ਗਤੀਡਵਧੀ (ਏ/ਬੀ/ਿੀ) - - - 1 1(ਐਿੱਿ/ਯ .
ਐਿੱਿ) 

ਗ ਮੀਆਂ-ਦੂਜਾ 
ਕ੍ਰਮ 

ਿੰ. 

ਕੋਡ ਨੰਬ  ਕੋ ਸ ਦਾ ਚਸ ਲੇਿ ਘੰਟੇ ਪਿਤੀ ਹਫ਼ਤਾ ਘੰਟੇ ਕਿੈਚਡਟ 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ  

1. ਟੀਪੀਆਈਿੀ-201 ਉਦਯੋਡਗਕ ਡਸਖਲਾਈ (6 ਹਫ਼ਤ)ੇ - - 24 24 03 

 

ਸਮੈਸਟ -ਪੰਜਵਾਂ 
ਕ੍ਰਮ 

ਿੰ. 

ਕੋਡ ਨੰਬ  ਕੋ ਸ ਦਾ ਚਸ ਲੇਿ ਘੰਟੇ ਪਿਤੀ ਹਫ਼ਤਾ ਘੰ
ਟੇ 

ਕਿੈਚਡਟ 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ 
1. ਐਿਐਸਐਮਐਿ-301 ਉੱਦਮਤਾ ਅਤ ੇਸਟਾ ਟ-ਅਿੱਪਸ 3 1 0 4 4 

2. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-301 ਆਵਾਜਾਈ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ 3 1 0 4 4 

3. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-303 ਤ ਲ ਮਕੈਡਨਕਸ 3 0 0 3 3 

4. ਪੀਈਸੀਵੀ-301 ਪਰੋਿੈਸਨਲ ਇਲੈਕਡਟਵ-ਦ ਜਾ 2 0 0 2 2 

5. ਓਈਸੀਵੀ-301 ਓਪਨ ਇਲੈਕਡਟਵ-ਦ ਜਾ 3 0 0 3 3 

6. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-305 ਆਵਾਜਾਈ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਪਰਯੋਗਸਾਲਾ 0 0 2 2 1 

7. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-307 ਤ ਲ ਮਕੈਡਨਕਸ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 0 0 2 2 1 

8. ਪੀਆ ਸੀਵੀ-301 ਛੋਟਾ ਪਰੋਜੈਕਟ 0 0 4 4 2 

   14 2 8 24 20 

9. ਡਕਊਪੀਸੀਵੀ301 ਇਮਾ ਤ ਡਵਿੱ ਿ ਵਿੱਖ-ਵਿੱਖ ਨੁਕਸਾਂ ਅਤ ੇਇਸਦੇ 
ਉਪਾਅ ( ੀਟਰੋਡਿਡਟੰਗ) ਬਾ ੇ ਕੇਸ ਸਟਿੱਿੀਜ 

  8 8 01 

 

ਸਮੈਸਟ -ਛੇਵਾਂ 
ਕ੍ਰਮ 

ਿੰ. 

ਕੋਡ ਨੰਬ  ਕੋ ਸ ਦਾ ਚਸ ਲੇਿ ਘੰਟੇ ਪਿਤੀ ਹਫ਼ਤਾ ਘੰਟੇ ਕਿੈਚਡਟ 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ 
1. ਏਯ ਐਮਐਚ-302 ਿਾ ਤੀ ਸੰਡਵਧਾਨ 2 0 0 2 0 

2. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-302 ਸਟੀਲ ਢਾਂਿ ੇਦਾ ਡਿਜਾਈਨ ਅਤੇ ਿ ਾਇੰਗ 3 1 0 4 4 

3. ਪੀਈਸੀਵੀ-302 ਪਰੋਿੈਸਨਲ ਇਲੈਕਡਟਵ-ਤੀਜਾ 3 0 0 3 3 
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4. ਪੀਈਸੀਵੀ-304 ਪਰੋਿੈਸਨਲ ਇਲੈਕਡਟਵ-ਚੌਥਾ 3 1 0 4 4 

5. ਓਈਸੀਵੀ-302 ਓਪਨ ਇਲੈਕਡਟਵ-ਤੀਜਾ 3 0 0 3 3 

6. ਪੀਸੀਸੀਵੀ-304 ਸਟੀਲ ਸਟਰਕਿ  ਲੈਬ ਦਾ ਡਿਜਾਈਨ ਅਤ ੇ

ਿ ਾਇੰਗ 

0 0 2 2 1 

7. ਪੀਆ ਸੀਵੀ-302 ਮੁਿੱ ਖ ਪਰੋਜੈਕਟ 0 0 8 8 4 

8. ਐਸਈਸੀਵੀ-302 ਸੈਮੀਨਾ  1 0 0 1 1 

   15 2 10 27 20 

9. ਡਕਊਪੀਸੀਵੀ-302 ਿਾ ਤ ਡਵਿੱ ਿ ਅਪਿਾਏ ਗਏ ਵਿੱਖ-ਵਿੱਖ ਡਸਵਲ 

ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ (ਡਨ ਮਾਿ) ਕੋਿਾਂ ਦਾ 
ਅਡਧਐਨ। 

  8 8 01 

 

ਪੇਸ਼ੇਵ  ਿੋਣਵੇਂ ਚਵਚਸ਼ਆਂ ਦੀ ਸੂਿੀ 
ਕੋ ਸ ਕੋਡ (ਏ) (ਬੀ) 
ਪੀਈਸੀਵੀ-202 ਉਸਾ ੀ ਸਮਿੱਗ ੀ ਡਟਕਾਊ ਡਨ ਮਾਿ ਢੰਗ 

ਪੀਈਸੀਵੀ-301 ਇਮਾ ਤ ਦੀ ਦੇਖਿਾਲ ਆਫ਼ਤ ਡਤਆ ੀ ਅਤ ੇਯੋਜਨਾਬੰਦੀ 
ਪੀਈਸੀਵੀ-302 ਮਾਤ ਾ ਸ ਵੇਖਿ ਅਤ ੇਮੁਲਾਂਕਿ ਹ ੀ ਇਮਾ ਤ ਦੀਆਂ ਮੂਲ ਗਿੱਲਾਂ 
ਪੀਈਸੀਵੀ-304 ਿੂਿਾਲ  ੋਧਕ ਇਮਾ ਤ ਦੀ ਉਸਾ ੀ ਸੜਕ ਸੁ ਿੱ ਡਖਆ 

 

ਿ ਿੱ ਲਹੇ  ਿੋਣਵੇਂ ਚਵਚਸ਼ਆਂ ਦੀ ਸੂਿੀ 
ਕੋ ਸ ਕੋਡ (ਏ) (ਬੀ) (ਸੀ) 
ਓਈਸੀਵੀ-202 ਉਸਾ ੀ ਸਮਿੱਗ ੀ ਡਟਕਾਊ ਡਨ ਮਾਿ ਢੰਗ ਗਰੀਨ ਡਬਲਡਿੰਗ ਦੀਆਂ ਮੂਲ ਗਿੱਲਾਂ 

ਓਈਸੀਵੀ-301 ਕੰਕ ੀਟ ਤਕਨਾਲੋਜੀ ਇਮਾ ਤ ਡਨ ਮਾਿ  ਆਫ਼ਤ ਡਤਆ ੀ ਅਤ ੇਯੋਜਨਾਬੰਦੀ 

ਓਈਸੀਵੀ-302 ਸੜਕ ਸੁ ਿੱ ਡਖਆ ਢਾਂਿ ੇਦੀ ਮੁ ੰਮਤ ਅਤ ੇਪੁਨ ਵਾਸ ਠੋਸ ਅਤ ੇਖਤ ਨਾਕ  ਡਹੰਦ-ਖੰੂਹਦ ਪਰਬੰਧਨ 

 

ਕੋ ਸ ਕੋਡ ਪਚ ਭਾਸ਼ਾਵਾਂ 
ਐੱਲ ਲੈਕਿ  

ਟੀ ਡਟਊਟੋਡ ਅਲ 

ਪੀ ਡਵਹਾ ਕ 

ਐੱਿ.ਐੱਸ. ਮਨੁਿੱ ਖਤਾ ਅਤ ੇਸਮਾਡਜਕ ਡਵਡਗਆਨ ਕੋ ਸ 

ਬੀ.ਐਸ. ਮੁਿੱ ਢਲੇ ਡਵਡਗਆਨ ਕੋ ਸ 
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ਈਐਸ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਡਵਡਗਆਨ ਕੋ ਸ 

ਪੀਸੀ ਪਰੋਗ ਾਮ ਦੇ ਮੁਿੱ ਖ ਕੋ ਸ 

ਪੀਈ ਪਰੋਗ ਾਮ ਿੋਿਵੇਂ ਕੋ ਸ 

ਓਈ ਿੋਿਵੇਂ ਕੋ ਸ ਖੋਲਹੋ 
ਏਯੂ ਆਡਿਟ ਕੋ ਸ 

ਐਸ.ਆਈ. ਗ ਮੀਆਂ ਦੀ ਇੰਟ ਨਡਸਪ 

ਪੀ.ਆ . ਪਰੋਜੈਕਟ 

ਦਿੱਖਿ-ਪੂ ਬ ਸੈਮੀਨਾ  

 

ਐਕਸ-ਐਕਸ  ਈਈ (ਇਲੈਕਟਰੀਕਲ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ) 

 ਆਈਈ(ਇੰਸਟ ੂਮੈਂਟੇਸਨ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ) 

 ਈਸੀ (ਇਲੈਕਟਰਾਡਨਕਸ ਅਤ ੇਸੰਿਾ  ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ) 

 ਸੀਐਸ (ਕੰਡਪਊਟ  ਡਵਡਗਆਨ ਅਤ ੇਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ) 

 ਸੀਐਿ (ਕੈਮੀਕਲ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ) 

 ਸੀਵੀ (ਡਸਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ) 

 ਐਮਈ (ਮਕੈਨੀਕਲ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ) 

 ਐਿਟੀ (ਿੋਜਨ ਤਕਨਾਲੋਜੀ) 
 ਪੀਐਿ (ਿੌਡਤਕ ਡਵਡਗਆਨ) 

 ਸੀਵਾਈ ( ਸਾਇਿ ਡਵਡਗਆਨ) 

 ਐਮਏ (ਗਡਿਤ) 

 ਐਮਐਿ (ਪਰਬੰਧਨ ਅਤ ੇਮਨੁਿੱ ਖਤਾ) 
 ਐਸਪੀ (ਖੇਿਾਂ) 

         

ਪੀਸੀਐਕਸ ਐਕਸ-ਐਕਸ ਵਾਈ ਜੈਿ 

ਵਾਈ- ਦਾ ਅ ਥ ਹੈ ਸਾਲ ਕੋਿ 1 , 2 ਜਾਂ 3। 

ਔਿ ਸਮੈਸਟ  ਡਵਸੇ ਲਈ ਜੈਿ ਜੈਿ- ਔਿ ਡਜਵੇਂ ਡਕ 101, 103, 201, 305 ਆਡਦ।  

ਈਵਨ ਿਮੈਿਟ  ਦੇ ਸਵਸ਼ਿਆਂ ਜੈਿ ਜੈਿ-ਈਵਨ ਸਜਵੇਂ ਸਰ 102, 112, 202, 306 ਆਸਦ। 
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ਸੰਿੇਪ 

ਸਾ ਿੀ 1: ਇਿੱਕ ਸਮੈਸਟ  ਡਵਿੱ ਿ ਕੰਮ ਕ ਨ ਵਾਲੇ ਹਫ਼ਤ,ੇ ਡਦਨ ਅਤ ੇਘੰਟ ੇ

ਸਮੈਸਟ  ਕੰਮਕਾਜੀ 
ਹਫ਼ਤੇ/ਸਮੈਸਟ  

ਕੰਮਕਾਜੀ 
ਡਦਨ/ਹਫ਼ਤਾ 

ਕੰਮ ਕ ਨ ਦੇ 

ਘੰਟ/ੇਡਦਨ 

ਘੰਟ/ੇਸਮੈਸਟ  

ਔਿ 15 5 8 600 

ਈਵਨ 15 5 8 600 

 

ਸਾ ਿੀ 2: ਇਿੱਕ ਹਫ਼ਤ ੇਡਵਿੱ ਿ ਕਰੈਡਿਟ ਅਤ ੇਘੰਡਟਆਂ ਦਾ ਸਬੰਧ 

ਵੇ ਵਾ ਕਰੈਡਿਟ ਘੰਟੇ/ਹਫ਼ਤਾ 
ਡਥਊ ੀ/ਡਟਊਟੋਡ ਅਲ 1 1 

ਪਰਯੋਗਸਾਲਾ (ਪਰੈਕਟੀਕਲ) 1(2) 2(3/4) 

ਡਸਖਲਾਈ 1 8 

 

ਸਾ ਿੀ 3: ਇਿੱਕ ਪਰੋਗ ਾਮ ਡਵਿੱ ਿ ਕੁਿੱ ਲ ਕਰੈਡਿਟ 

ਪਰੋਗ ਾਮ ਕੁਿੱ ਲ 

ਕਰੈਡਿਟ 

ਡਸਧਾਂਤ ਪਰਯੋਗਸਾਲਾ ਡਸਖਲਾਈ 

  ਕਰੈਡਿਟ % ਉਮ  ਕਰੈਡਿਟ % ਉਮ  ਕਰੈਡਿਟ % ਉਮ  

ਵੋਕੇਸਨਲ 

ਡਿਪਲੋਮਾ 
180 72 40 18 10 12 50 

ਡਿਪਲੋਮਾ 120 90 75 30 25 - - 

ਆਈਸੀਿੀ + ਵੋਕ 133 - - - - - - 

 

ਔਿ ਸਮੈਸਟ  ਸਮੈਸਟ  ਵੀ  

ਸਮੈਸਟ  ਕਰੈਡਿਟ ਸਮੈਸਟ  ਕਰੈਡਿਟ  

1 20 2 22 42 

3 21 4 21 42 

5 21 6 21 42 

 126 

ਗ ਮੀਆਂ-ਪਸਿਲਾ 3 3 

ਗ ਮੀਆਂ-ਦੂਜਾ 3 3 

 132 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ       :ਚਸੰਿਾਈ ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ 

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ             : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-201 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 1 0 4 4 

 

ਕੋ ਸ ਦੇ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਭਾ ਤ ਸਵਿੱਚ ਸਿੰਚਾਈ ਦੀ     ਤ ਦੇ ਿੰਰਲਪ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ ਅਤੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਫਿਲਾਂ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੀ ਪਾਣੀ ਦੀ ਲੋੜ 
ਨ ੰ  ਪਛਾਣਨਾ। 

ਿੀ ਓ2 ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਿੰਚਾਈ ਦੇ ਤ ੀਰੇ ਲਾਗ  ਰ ਨ ਅਤੇ ਗਣਨਾ ਰ ਨ ਦਾ ਅਸਧਐਨ। 
ਿੀ ਓ3:  ਨਦੀਆਂ, ਰੈਨਾਲਾਂ ਅਤੇ ਰੈਨਾਲ ਲਾਈਸਨੰਗ, ਸਟਊਬ ਵੈਿੱਲ ਅਤੇ ਪਾਣੀ ਬਚਤ ਤਰਨੀਰਾਂ ਦੇ ਸਨ ਮਾਣ ਅਤੇ  ਿੱ ਿ-

 ਿਾਵ ਰੰਮ ਦੀ ਸਨਗ ਾਨੀ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਰੈਨਾਲ ਹੈਿ ਵ ਰਿ ਅਤੇ ਦਸ ਆ ਟਿੇਸਨੰਗ ਵ ਰਿ ਦੇ ਸਨ ਮਾਣ ਅਤੇ  ਿੱ ਿ- ਿਾਵ ਰੰਮ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ5:   ਮੀਨ ਸਵਿੱਚ ਪਾਣੀ ਿੜਾ ਹੋਣ (ਵਾਟ  ਲੌਸਗੰਗ) ਦੇ ਮ ਿੱ ਦੇ ਹਿੱ ਲ ਰ ਨਾ ਅਤੇ ਭ -ਜਲ ਭ ਾਈ ਦੇ ਿੰਰਲਪ ਬਾ ੇ 

ਸਗਆਨ  ਿੱ ਿਣਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ
1 

ਪੀਐਸਓ
2 

ਿੀ ਓ1 3 1 3 1 3 3 3 1 1 

ਿੀ ਓ2 3 2 3 2 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 3 2 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ4 3 3 2 3 2 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ5  3 1 2 3 3 3 3 3 2 

ਔਸਤ 3 2 2.6 2.4 2.6 3 3 2.2 1.8 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਡਸੰਿਾਈ ਦੀ ਪਡ ਿਾਸਾ। ਡਸੰਿਾਈ ਦੀ ਜ ੂ ਤ। ਿਸਲਾਂ ਲਈ ਪਾਿੀ ਦੀ ਜ ੂ ਤ: ਿਾ ਤ 

ਡਵਿੱ ਿ ਮੁਿੱ ਖ ਿਸਲਾਂ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੀਆਂ ਪਾਿੀ ਦੀਆਂ ਜ ੂ ਤਾਂ। ਫਿਲਾਂ ਦੇ ਮੌਿਮ - ਸਾਉਿੀ ਅਤ ੇਹਾੜੀ। 
ਡਮਿੱ ਟੀ ਦਾ ਪਾਿੀ, ਡਮਿੱ ਟੀ ਦੀ ਿਸਲ ਅਤ ੇਿਸਲੀ ਪਾਿੀ ਦੇ ਸਬੰਧ, ਡਿਊਟੀ, ਿੈਲਟਾ ਅਤ ੇਬੇਸ ਪੀ ੀਅਿ, 

ਉਨਹ ਾਂ ਦਾ ਸਬੰਧ। ਕੁਿੱ ਲ ਕਮਾਂਿ ਵਾਲਾ ਖੇਤ  (ਜੀਿੀਏ), ਸੰਸਡਕਰਤ ਕਮਾਂਿ ਖੇਤ  (ਿੀਿੀਏ), ਡਸੰਿਾਈ ਦੀ 
ਤੀਬ ਤਾ, ਡਸੰਜਾਈ ਯੋਗ ਖੇਤ । ਜਲ-ਡਵਡਗਆਨਕ ਸਾਈਕਲ। 

8 
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ਸਿੰਚਾਈ ਦੇ ਤ ੀਕੇ੍: ਵਹਾਅ ਡਸੰਿਾਈ, ਡਲਿਟ ਡਸੰਿਾਈ, ਡਛੜਕਾਅ ਡਸੰਿਾਈ, ਡਿਰਿੱ ਪ ਡਸੰਿਾਈ, 

ਅਨੁਕੂਲਤਾ      ਦੇ ਤੁਪਕਾ ਡਸੰਿਾਈ, ਖਾਕਾ, ਕੰਪੋਨੈਂ ਟ ਡਹਿੱ ਸੇ, ਿਾਇਦੇ। 
6 

ਨਚਹ ਾਂ: ਵ ਗੀਕ ਨ, ਨਡਹ  ਦੇ ਉਪਕ ਨ ਅਤ ੇਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਕਾ ਜ, ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਡਕਸਮਾਂ ਦੇ ਨਡਹ  

ਲਾਈਡਨੰਗ - ਉਨਹ ਾਂ ਦਾ ਸੰਬੰਡਧਤ ਿਾਇਦੇ ਅਤ ੇ ਨੁਕਸਾਨ, ਲਾਈਨ ਰੀਤੀਆਂ ਅਤੇ ਅਲਾਈਨ 
ਰੀਤੀਆਂ ਰੈਨਾਲਾਂ ਦਾ  ਿੱ ਿ- ਿਾਵ। 

6 

ਚਟਊਬ ਿੂਹ ਚਸੰਿਾਈ:  ਜਾਿ-ਪਛਾਿ, ਿੂਮੀਗਤ ਪਾਿੀ ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ, ਸਥਾਨ ਅਤ ੇਆਦੇਸ, ਿਾਇਦੇ ਅਤੇ 
ਨੁਕਸਾਨ, ਨਡਹ ੀ ਡਸੰਿਾਈ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ। ਡਟਊਬਵੈੱਲ, ਇਿੱਕ ਦੀ ਉਪਜ ਖੂਹ ਅਤ ੇਖੂਹ ਦੀ ਪੈਦਾਵਾ  

ਡਨ ਧਾ ਤ ਕ ਨ ਦੇ ਤ ੀਕੇ। ਡਟਊਬਵੈੱਲਾਂ ਦੀਆਂ ਡਕਸਮਾਂ ਅਤ ੇਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਿੋਿ। 

7 

 ਪਾਣੀ ਵਾਢੀ ਤਕਨੀਕਾਂ: 
ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਤ ੀਸਰਆਂ ਦੀ ਲੋੜ ਅਤੇ     ਤ, ਛਿੱਤ ਅਤੇ ਸਮਿੱ ਟੀ ਤੋਂ ਪਾਣੀ ਦਾ  ਨ-ਆਫ਼,  ੀਚਾ ਜ 
ਗਿੱਿੀਆਂ ਅਤੇ  ੀਚਾ ਜ ਵੈਿੱਲ ਦਾ ਸਨ ਮਾਣ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦਾ  ਿੱ ਿ- ਿਾਵ। 

6 

 ਯੂਚਨਟ-   

ਦੂਜਾ 
ਡੈਮ: ਿੈਮ ਦਾ ਵ ਗੀਕ ਨ, ਅਸਿਲਤਾ ਦੇ ਕਾ ਨ, ਧ ਤੀ ਿੈਮ, ਗਿੈਸਵਟੀ ਿੈਮ - ਡਕਸਮਾਂ, ਿੈਮ ਦੇ 
ਰਿਾਿ-ਿੈਰਸ਼ਨ, ਛੋਟੇ ਅਤੇ ਮਾਈਰਿੋ ਿੈਮ ਦਾ ਿੰਰਲਪ। ਿਸਪਲਵੇ ਅਤੇ ਊ ਜਾ ਸਨਵ ਤਰ ਦਾ ਿੰਰਲਪ। 

6 

ਿੈਨਲ ਚਸ  ਕੰਮ ਅਤੇ  ੈਗੂਲੇਟ ੀ ਕੰਮ: 

ਪਡ ਿਾਸਾ, ਵਸਤ,ੂ ਜਨ ਲ ਖਾਕਾ, ਹੈਿ ਵ ਰਿ ਦੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਹਿੱ ਸਿਆਂ ਦੇ ਰੰਮ। ਵੀਅ  ਅਤੇ ਬੈ ੇਜ 
ਸਵਿੱਚ ਫ ਰ। 

6 

ਕ੍ਰਾਿ ਡ ੇਨੇਜ ਕੰਮ: ਹੇਠ ਸਲਿੇ ਸਰਿਮਾਂ ਦੇ ਰੰਮ ਅਤੇ     ਤ: ਅਰਵੇਿਰਟ, ਿ ਪ  ਪੈਿੇਜ, ਲੈਵਲ 
ਰਿਾਸਿੰਗ, ਇੰਲੈਟ ਅਤੇ ਆਉਟਲੈਟ। ਹਾਈਿਿੌਸਲਰ ਿਟ ਿੱ ਰਚ  ਦੇ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ: ਝ ਨੇ (Falls), ਰਿਾਿ 
ਅਤੇ ਹੈਿ  ੈਗ ਲੇਟ , ਆਉਟਲੈਟ, ਰੈਨਾਲ ਐਿਰੇਪ।  

7 

ਨਦੀ ਚਸਿਲਾਈ ਕਾ ਜ: ਦਸ ਆ ਟਿੇਸਨੰਗ ਦੇ ਤ ੀਰੇ, ਗਾਈਿ ਬੈਂਰਿ,  ੀਟਾਇ ਿ (ਲੀਵੀ ) 
ਐਬਂੈਂਰਮੈਂਟ, ਗਿੋਇਨਿ ਅਤੇ ਿਪ  ਿ, ਸਪਚਿ ਆਇਲੈਂਿ, ਰਿੱਟ-ਆਫ਼। 

6 

ਪਾਣੀ ਲਾਚਗੰਗ ਅਤ ੇਡ ੇਨੇਜ ਅਤੇ ਼ਿਮੀਨ ਪਾਣੀ  ੀਿਾ ਜ: 

ਜਮੀਨ ਸਵਿੱਚ ਪਾਣੀ ਿੜਾ ਹੋਣ ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ – ਰਾ ਨ ਅਤੇ ਪਿਭਾਵ, ਪਛਾਣ,  ੋਰਥਾਮ ਅਤੇ 
ਇਲਾਜ। ਿ ਫੇਿ ਅਤੇ ਿਬ-ਿ ਫੇਿ ਿ ੇਨ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦਾ ਲੇਆਉਟ। ਭ -ਜਲ  ੀ-ਚਾ ਜ ਦਾ 
ਿੰਰਲਪ ਅਤੇ ਵ ਤੀਆਂ ਤਰਨੀਰਾਂ। 

6 
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         ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਸ ਵੇਿਣ- ਪਸਿਲਾ 
ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-203 

 

 

 

            

         ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਸ ਵੇਖਿ ਦੇ ਸਿਧਾਂਤਾਂ ਦੀ ਿਮਝ ਸਵਰਿਤ ਰ  ਿਰਣ। 
ਿੀ ਓ2 ਸ ਵੇਖਿ ਰੰਮ ਦੀਆਂ ਮ ਿੱ ਢਲੀਆਂ ਰੌਸ਼ਲਾਂ ਿਮਝ ਿਰਣ, ਸਜਿ ਸਵਿੱ ਚ ਦ  ੀਆਂ ਅਤੇ ਰੋਣਾਂ ਦੀ ਮਾਪ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ। 
ਿੀ ਓ3:  ਿਾਟਾ ਇਰਿੱਠਾ ਰ ਨ ਅਤ ੇਸ ਵੇਖਿ ਮਾਪਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਰ ਨ ਦਾ ਅਸਧਐਨ। 
ਿੀ ਓ4:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱਿ ਸ ਵੇਖਿ ਯੰਤ ਾਂ ਦੇ ਉਪਯੋਗ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਮੈਦਾਨ ਸਵਿੱ ਚ ਬ ਸਨਆਦੀ ਸ ਵੇਖਿ ਤਰਨੀਰਾਂ ਦੀਆਂ ਰੌਸ਼ਲਾਂ ਸਵਰਿਤ ਰ ਰੇ ਉਨਹ ਾਂ ਨ ੰ  ਲਾਗ  ਰ ਨਾ। 

 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ
1 

ਪੀਐਸਓ
2 

ਿੀ ਓ1 3 3 2 1 2 2 3 3 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 2 3 2 2 3 3 2 

ਿੀ ਓ3  2 3 3 3 2 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ4 3 2 3 3 3 2 3 2 3 

ਿੀ ਓ5  3 3 3 3 2 2 3 3 2 

ਔਸਤ 2.8 2.8 2.6 2.6 2.2 2.2 3 2.6 2.2 

 

ਚਸਧਾਂਤ 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: 

ਸ ਵੇਖਿ ਦੇ ਬ ਸਨਆਦੀ ਸਿਧਾਂਤ, ਸ ਵੇਖਿ ਦੀ ਧਾ ਣਾ ਅਤ ੇਉਦੇਸ਼, ਲੀਨੀਅ  ਅਤੇ ਰੋਣ ਮਾਪ, 

ਮਾਪ ਦੀਆਂ ਇਰਾਈਆਂ, ਮਾਪ ਲੈਣ ਲਈ ਵ ਤ ੇਜਾਣ ਵਾਲੇ ਯੰਤ , ਸ ਵੇਖਿ ਯੰਤ ਾਂ ਦੀ 
ਵ ਗੀਰ ਨ। 

10 

ਿੇਨ ਸ ਵੇਿਣ: 

ਜਾਿ-ਪਛਾਿ, ਿਾਇਦੇ ਅਤ ੇਨੁਕਸਾਨ। ਡਸਿੱ ਧਾ ਅਤੇ ਅਡਸਿੱ ਧੇ  ੇਂਡਜੰਗ   ਆਫਿੈਿੱਟਿ ਅਤੇ ਫੀਲਿ ਨੋਟਿ 

10 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 1 0 4 4 
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ਦਾ ਸ ਰਾ ਸਿੰਗ। 

ਕੰਪਾਸ ਸ ਵੇਿਣ: 

ਕੰਪਾਸ ਸ ਵੇਖਿ ਦਾ ਉਦੇਸ। ਡਪਰਜਮੈਡਟਕ ਕੰਪਾਸ ਦੀ ਵ ਤੋਂ: ਸੈਡਟੰਗ ਅਤੇ ਲੈਿਾ ਡਨ ੀਖਿ। ਜਾਿ-

ਪਛਾਿ: ਮੈ ੀਿੀਅਨ - ਿੁੰ ਬਕੀ ਅਤ ੇਟ  , ਬੇਅਡ ੰਗ - ਿੁੰ ਬਕੀ, ਟ  ,ਅਤ ੇਮਨਮਾਨੀ, ਪੂ ਾ ਿਿੱਕ  

ਬੇਅਡ ੰਗ ਅਤ ੇ ਘਟਾਇਆ ਹੋਇਆ ਬੇਅਡ ੰਗ, ਅਿੱਗ ੇਅਤ ੇ ਬੈਕ ਬੇਅਡ ੰਗ, ਿੁੰ ਬਕੀ ਡਿਿੱ ਪ ਅਤ ੇ

ਡਗ ਾਵਟ। ਸਥਾਨਕ ਆਕ ਸਿ - ਕਾ ਨ, ਖੋਜ, ਗਲਤੀਆਂ ਅਤ ੇਸੁਧਾ , ਸਮਿੱ ਡਸਆਵਾਂ 'ਤੇ ਸਥਾਨਕ 

ਆਕ ਸਿ, ਿੁੰ ਬਕੀ ਡਗ ਾਵਟ ਦੇ ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ, ਰੰਪਾਿ ਟਿਾਵ ਿ ਸਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਰੋਣਾਂ ਦੀ ਗਣਨਾ। 

12 

ਯੂਚਨਟ- 

ਦੂਜਾ 
ਲੈਵਚਲੰਗ: 

ਲੈਵਡਲੰਗ ਦਾ ਉਦੇਸ, ਿਮਤਲ ਿਤਹ, ਡਖਡਤਜੀ ਿਤਹ, ਲੰਬਕਾ ੀ        ਿਤਹ, ਤਾ ੀਖ਼, ਘਟਾਇਆ ਹੋਇਆ 

ਪਿੱਧ  ਅਤ ੇਬੈਂਿ ਮਾ ਕ । ਵਿੱਖ-ਵਿੱਖ ਦੀ ਪਛਾਿ ਿੰਪੀ ਲੈਵਲ ਦੇ ਡਹਿੱ ਸੇ ਅਤ ੇਿੰਪੀ ਲੈਵਲ, ਇੰਜੀਨੀਅ  

ਲੈਵਲ, ਆਟ ੋਲੈਵਲ ਦੀ ਵ ਤੋਂ: ਿਾਇਦੇ ਅਤ ੇਨੁਕਸਾਨ, ਵ ਤੋਂ ਦੇ ਆਟੋ ਪਿੱਧ । ਸੰਕਲਪ ਦੇ ਲਾਈਨ ਦੇ 

ਕੋਲੀਮੇਸਨ, ਬੁਲਬੁਲਾ ਡਟਊਬ ਦਾ ਧੁ ਾ, ਟੈਲੀਸਕੋਪ ਦਾ ਧੁ ਾ ਅਤ ੇਲੰਬਕਾ ੀ ਧੁ ਾ। ਲੈਵਡਲੰਗ ਸਟਾਫ਼: 

ਡਸੰਗਲ ਟੁਕੜਾ, ਿੋਲਡਿੰਗ, ਇਨਵ  ਸੁਿੱ ਧਤਾ ਸਟਾਫ਼, ਟੈਲੀਸਕੋਡਪਕ। ਦੋ ਪੈੱਗਾਂ ਦੁਆ ਾ ਿੰਪੀ ਲੈਵਲ ਦਾ 
ਅਸਥਾਈ ਸਮਾਯੋਜਨ ਅਤ ੇਸਥਾਈ ਸਮਾਯੋਜਨ ਡਵਧੀ। ਡਪਛਲੀ ਡਦਰਸਟੀ, ਦੂ ਦ ਸਤਾ, ਡਵਿਕਾ ਲੀ 
ਡਦਰਸਟੀ, ਤਬਦੀਲੀ ਡਬੰਦ,ੂ ਤੋਂ ਘਟ ੇਹੋਏ ਪਿੱ ਧ ਾਂ ਨੰੂ ਡਨ ਧਾ ਤ ਕ ੋ। ਉਿਾਈ ਦੁਆ ਾ ਪਿੱਧ  ਦੀ ਡਕਤਾਬ 

ਅਤ ੇਪਿੱਧ ਾਂ ਦੀ ਕਮੀ ਕੋਲੀਮੇਸਨ ਡਵਧੀ ਅਤ ੇਉਠੋ ਅਤ ੇਪਤਝੜ ਢੰਗ । ਅੰਕਗਡਿਤ ਜਾਂਿ, ਸਮਿੱ ਡਸਆ 

ਕਟੌਤੀ 'ਤੇ ਦੇ ਪਿੱਧ , ਉੱਿਿਾ ਪਿੱਧ ੀਕ ਨ, ਿੈੱਕ ਕ ੋ ਲੈਵਡਲੰਗ ਅਤ ੇਪਰੋਿਾਈਲ ਲੈਵਡਲੰਗ (ਐਲ-

ਸੈਕਸਨ ਅਤ ੇ ਐਕਸ-ਸੈਕਸਨ), ਲੈਵਡਲੰਗ ਡਵਿੱ ਿ ਗਲਤੀਆਂ, ਇਜਾਜਤਯੋਗ ਸੀਮਾਵਾਂ, ਪ ਸਪ  

ਪਿੱਧ ੀਕ ਨ। ਸੰਡਖਆਤਮਕ ਸਮਿੱ ਡਸਆਵਾਂ। ਡਨਯਮਤ ਅੰਕਡੜਆਂ ਦੇ ਖੇਤ ਾਂ ਦੀ ਗਿਨਾ ਅਤ ੇ

ਅਡਨਯਡਮਤ ਅੰਕੜੇ। ਡਸੰਪਸਨ ਦਾ ਡਨਯਮ: ਡਪਰਜਮੈਡਟਕ ਿਾ ਮੂਲਾ ਅਤ ੇ ਗਰਾਡਿਕਲ ਡਵਧੀ ਵ ਤੋਂ 
ਪਲੈਨੀਮੀਟ  ਦਾ ਲਈ ਦੀ ਗਿਨਾ ਸੰਡਖਆਤਮਕ ਖੇਤ  ਸਮਿੱ ਡਸਆਵਾਂ । 

16 

 ਪਲੇਨ ਟੇਬਲ ਸ ਵੇਿਣ: 

ਪਲੇਨ ਟੇਬਲ ਸ ਵੇਖਿ ਦਾ ਉਦੇਸ, ਪਲੇਨ ਟੇਬਲ ਸ ਵੇਖਿ ਡਵਿੱ ਿ ਵ ਤ ੇਜਾਿ ਵਾਲੇ ਉਪਕ ਿ: 

ਇਿੱਕ ਸਮਤਲ ਟੇਬਲ ਦੀ ਸੈਡਟੰਗ: ਸੈਂਟਡ ੰਗ, ਲੈਵਡਲੰਗ, ਓ ੀਐਟੇਂਸਨ। ਸਮਤਲ ਬਿਾਉਿ ਦੇ ਤ ੀਕੇ 

ਟੇਬਲ ਸ ਵੇਖਿ:  ੇਿੀਏਸਨ, ਇੰਟ ਸੈਕਸਨ, ਟਰੈਵ ਡਸੰਗ, ਡ ਸੈਕਸਨ। ਦੋ-ਸਬੰਦ  ਅਤੇ ਸਤੰਨ-ਸਬੰਦ  
ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ। ਪਲੇਨ ਟੇਬਲ ਸ ਵੇਖਿ ਸਵਿੱ ਚ ਗਲਤੀਆਂ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਨ ੰ  ਰੰਟ ੋਲ ਰ ਨ ਦੇ ਪਿੀਰੇਸ਼ਨ। 
ਪਲੇਨ ਟੇਬਲ ਅਤੇ ਐਸਲਿੇਿ ਦੀ ਜਾਂਚ ਅਤੇ ਿਮਾਂਜਿ।  

16 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਢਾਂਿਾਗਤ ਮਕੈਚਨਕਸ  

      ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-205 
 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱਿ ਲੋਸਿੰਗ ਹੇਠ ਿਾਮਿੱਗ ੀ ਦੇ ਸਵਹਾ  ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਵਿੱਿ-ਵਿੱਿ ਤ ਹਾਂ ਦੇ ਿਟ ੈਿੱਿ (ਸਜਵੇਂ ਿਾਦਾ ਿਟ ੈਿੱਿ, ਸ਼ੀਅ  ਿਟ ੈਿੱਿ, ਿਾਇ ੈਰਟ ਿਟ ੈਿੱਿ 

ਅਤ ੇਬੈਂਸਿੰਗ ਿਟ ੈਿੱਿ) ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ ਅਤ ੇਗਣਨਾ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਲੋਸਿੰਗ ਵਾਲੇ ਬੀਮ ਲਈ ਸ਼ੀਅ  ਫੋ ਿ ਅਤੇ ਬੈਂਸਿੰਗ ਮੋਮੈਂਟ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ ਅਤੇ ਗਣਨਾ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਲੋਸਿੰਗ ਲਈ ਬੀਮ ਦੀ ਸਿਫਲੇਰਸ਼ਨ (ਮੋੜ/ਸਵਸਰ ਣ) ਨ ੰ  ਗਣਨਾ ਰ ਨ ਦਾ ਅਸਧਐਨ। 
ਿੀ ਓ5:  ਐਲ, ਟੀ, ਚੈਨਲ ਅਤੇ ਆਈ ਿੈਰਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਮੋਮੈਂਟ ਆਫ਼ ਇਨ ਸ਼ੀਆ, ਿਰੈਂਿ ਮੋਮੈਂਟ ਆਫ਼ ਇਨ ਸ਼ੀਆ,  ੇਿੀਅਿ 

ਆਫ਼ ਜਾਇ ੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਿੈਰਸ਼ਨ ਮੋਸਿਊਲਿ ਨ ੰ  ਗਣਨਾ ਰ ਨ ਦਾ ਅਸਧਐਨ। 
 

 

        ਚਸਧਾਂਤ 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  ਸ 

 

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 

ਿਾਮੱਗ ੀ ਦੀਆਂ ਸਵ਼ਿੇ਼ਿਤਾਵਾਂ: ਸਮਿੱਗ ੀ ਦਾ ਵ ਗੀਕ ਨ, ਲਿਕੀਲੇ ਪਦਾ ਥ, ਪਲਾਸਡਟਕ 

ਪਦਾ ਥ, ਿਰਟਾਈਲ ਪਦਾ ਥ, ਭੰਗ   ਸਮਿੱਗ ੀ। ਧਾਤਾਂ ‘ਤੇ ਤਿਾਅਪੂ ਨ ਟੈਸਟ, ਸੰਕੁਡਿਤ ਟੈਸਟ, 

ਪਰਿਾਵ ਟੈਸਟ, ਥਕਾਵਟ ਟੈਸਟ, ਟੋ ਸਨ ਟੈਸਟ ਦਾ ਪਸ ਚਯ।। 

4 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀ
ਓ 

ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ
1 

ਪੀਐਸਓ
2 

ਿੀ ਓ1 2 2 2 3 1 1 3 2 1 

ਿੀ ਓ2 3 2 2 3 1 1 3 3 2 

ਿੀ ਓ3 3 3 3 3 1 1 3 3 2 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 3 1 1 3 3 2 

ਿੀ ਓ5  3 3 3 3 1 1 3 3 1 

ਔਸਤ 2.8 2.6 2.6 3 1 1 3 2.8 1.6 
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ਸਧਾ ਨ ਤਣਾਅ (ਿਟ ੈੈੱਿ) ਅਤੇ ਤਾਣ-ਸ ੱਚ (ਿਟਰੇਨ): 

ਤਿਾਅ ਦਾ ਿੰਰਲਪ, ਨਾ ਮਲ ਅਤ ੇ ਸ਼ੀਅ  ਤਿਾਅ । ਤਾਣ-ਸਿਿੱ ਚ ਅਤ ੇ ਡਵਗਾੜ ਦੀ ਧਾ ਨਾ, 
ਲੰਬਕਾ ੀ ਅਤ ੇਆੜੇ ਤਾਣ-ਸਿਿੱ ਚ , ਪੋਇਸਨ ਦਾ ਅਨੁਪਾਤ, ਆਇਤਡਨਕ ਤਾਣ-ਸਿਿੱ ਚ । ਹੁਿੱ ਕ ਦਾ ਕਾਨੰੂਨ, 

ਲਿਕਤਾ ਅਤ ੇਕਠੋ ਤਾ ਦਾ ਮਾਡਿਊਲ, ਲਿਕਤਾ ਦਾ ਥੋਕ ਮਾਡਿਊਲਸ, ਸਬੰਧ ਡਵਿਕਾ  ਦ 

ਲਿਕੀਲਾ ਸਡਥ ਾਂਕ। ਲਚਰੀਲੇ ਅਿਤੀ ੇ ਅਤੇ ਿਸਥ  ਅਿਤੀ ੇ ਸਵਚਰਾ  ਿੰਬੰਧ। ਟੈਂਸ਼ਨ ਅਤ ੇ
ਰੰਪਿੈਸ਼ਨ ਹੇਠ ਬਾ   ਸਵਿੱਚ ਿਟ ੈਿੱਿ ਅਤੇ ਿਟਿੇਨ। ਆਪਣੇ ਭਾ  ਹੇਠ ਯ ਨੀਫਾ ਮ ਬਾ  ਦੀ 
ਸਵਸ਼ਤਾ , ਐਰਿੀਅਲ ਲੋਿ ਰਾ ਨ ਰੰਪਾਊਂਿ ਬਾ   (ਦੋ ਜਾਂ ਸਤੰਨ) ਸਵਿੱਚ ਪੈਦਾ ਤਿਾਅ। 
ਹਲਕੇ ਸਟੀਲ ਅਤੇ ਐਚ.ਵਾਈ.ਐਿ.ਿੀ ਸਟੀਲ, ਮਕੈਨੀਕਲ ਡਵਸੇਸਤਾਵਾਂ, ਸੁ ਿੱ ਡਖਆ ਦੇ ਕਾ ਕ ਲਈ 

ਡਿਿੱ ਤ । ਤਾਪਮਾਨ ਤਿਾਅ ਅਤੇ ਤਿਾਅ। 

7 

ਸ਼ੀਅ  ਿੋ ਸ ਅਤੇ ਝ ਕਣਾ ਮੋਮੈਂਟ: ਬੀਮ ਅਤ ੇਸਹਾਡ ਆਂ ਦੀ ਧਾ ਨਾ (ਕਬਜੇ,  ੋਲ  ਅਤ ੇਸਡਥ ), 

ਬੀਮ ਦੀਆਂ ਡਕਸਮਾਂ: ਬਸ ਸਮ ਡਥਤ, ਕੰਟੀਲੀਵ , ਸਹਾ ਾ ਡਦਿੱ ਤਾ, ਵਿੱਧ ਲਟਕਾਉਿਾ, ਕੰਟੀਲੀਵ  

ਅਤ ੇ ਡਨ ੰਤ  ਬੀਮ (ਡਸ ਫ਼ ਸੰਕਲਪ)। ਿਾ  ਦੀਆਂ ਡਕਸਮਾਂ (ਿੈੱਿ ਲੋਿ, ਲਾਈਵ ਲੋਿ, ਬ ਫ਼ ਦਾ 
ਿਾ , ਹਵਾ ਦਾ ਿਾ ) ਿੂਿਾਲ ਸੰਬੰਧੀ ਲੋਿ ਡਜਵੇਂ ਪਰਤੀ ਹੈ ਕੋਿ ਆਡਦ) ਅਤੇ ਡਕਸਮਾਂ ਦੇ ਲੋਡਿੰਗ (ਡਬੰਦ,ੂ 

ਇਕਸਾ  ਵੰਡਿਆ ਡਗਆ ਅਤ ੇਇਕਸਾ  ਵਿੱਖ-ਵਿੱਖ ਿਾ )। ਬੈਂਸਿੰਗ ਮੋਮੈਂਟ ਅਤੇ ਸ਼ੀਅ  ਫੋ ਿ ਦਾ 
ਿੰਰਲਪ,ਡਨਸਾਨ ਸੰਮੇਲਨ। ਬੈਂਸਿੰਗ ਮੋਮੈਂਟ ਅਤੇ ਸ਼ੀਅ  ਫੋ ਿ ਿਾਇਗਰਾਮ: ਕੰਟੀਲੀਵ  ਲਈ, 

ਬਸ ਸਮ ਡਥਤ ਅਤੇ ਓਵ ਹੈਂਡਗੰਗ ਬੀਮ ਅਧੀਨ ਨੰੂ ਕੇਂਦਡ ਤ, ਇਕਸਾ  ਵੰਡਿਆ ਡਗਆ। ਿਾ ,  

ਸ਼ੀਅ  ਫੋ ਿ  ਅਤੇ  ਬੈਂਸਿੰਗ  ਮੋਮੈਂਟ  ਸਵਚਰਾ  ਿੰਬੰਧ ,  ਮੈਰਿੀਮਮ  ਬੈਂ ਸਿੰਗ  ਮੋਮੈਂਟ  ਦਾ  ਸਬੰਦ ,  
ਰਾਂਟ ਾਫਲੈਰਿ  ਦਾ  ਸਬੰਦ । 

7 

ਮੋਮੈਂਟ ਆਫ਼ ਇਨ ਼ਿੀਆ: ਮੋਮੈਂਟ ਆਫ਼ ਇਨ ਸ਼ੀਆ ਅਤੇ ਿਰੈਂਿ ਮੋਮੈਂਟ ਆਫ਼ ਏ ੀਆ,  ੇਿੀਅਿ 
ਆਫ਼ ਜਾਇ ੇਸ਼ਨ ਦਾ ਿੰਰਲਪ। ਪੈ ਲੇਲ ਅਤੇ ਪ ਪੈਂਸਿਰ ਲ  ਐਰਿ ਦੇ ਸਿਧਾਂਤ। ਆਮ ਸਜਆਸਮਤੀ 
ਿੈਰਸ਼ਨਾਂ ( ੇਰਟੈਂਗਲ, ਟਿਾਇਐਗਂਲ, ਿ ਰਲ) ਲਈ ਿਰੈਂਿ ਮੋਮੈਂਟ ਆਫ਼ ਏ ੀਆ। ਐਲ, ਟੀ ਅਤੇ 
ਆਈ ਿੈਰਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਿਰੈਂਿ ਮੋਮੈਂਟ ਆਫ਼ ਏ ੀਆ, ਿੈਰਸ਼ਨ ਮੋਸਿਊਲਿ।  

4 

ਯੂਚਨਟ- 

ਦੂਜਾ 
ਬੀਮ  ਚਵਿੱ ਿ ਝ ਕਣਾ ਤਣਾਅ : ਸੁਿੱ ਧ/ਸ ਲ ਮੋੜਨ ਦੀ ਧਾ ਨਾ। ਸ ਲ ਦੇ ਡਸਧਾਂਤ ਡਵਿੱ ਿ ਧਾ ਨਾਵਾਂ 
ਮੋੜਨਾ, ਉਤਪੰਨ ਕ ਨਾ ਅਤ ੇਗੋਲਾਕਾ  ਰਿਾਿ-ਿੈਰਸ਼ਨ, ਆਈ ਿੈਰਸ਼ਨ, ਟੀ ਅਤੇ ਐਲ ਿੈਰਸ਼ਨਾਂ ‘ਤੇ 
ਬੈਂਸਿੰਗ ਿਮੀਰ ਨ ਦਾ ਸਨਰਾਿ ਅਤੇ ਲਾਗ  ਰ ਨਾ। ਝੁਕਿ ਦੀ ਗਿਨਾ ਤਿਾਅ ਡਵਿੱ ਿ ਬਸ ਸਮ ਡਥਤ 

ਬੀਮ. ਸੰਯੁਕਤ ਡਸਿੱ ਧਾ ਅਤੇ ਝੁਕਿਾ ਤਿਾਅ: ਸਮਕੇਂਦਡ ਤ ਅਤ ੇ ਡਵਸੇਂਦ ੀ ਿਾ  ਡਸੰਗਲ ਐਕਡਸਸ 

ਡਵਸੇਂਦ ੀਤਾ ਡਸ ਫ਼ ਡਵਸੇਂਦ ੀ ਦਾ ਪਰਿਾਵ ਲੋਿ ਆਨ ਦ ਅਨੁਿਾਗ ਤਿਾਅ ਬਕਾਇਆ ਨੰੂ ਡਵਲਿੱ ਖਿ 

ਿਾ , ਸੰਡਖਆਤਮਕ ਡਵਿੱ ਿ ਦ ਕੇਸ ਦੇ ਛੋਟਾ ਕਾਲਮ। ਮੈਿਨ ੀ ਿੈਮ ਅਤੇ  ੀਟੇਸਨੰਗ ਵਾਲਾਂ ਦੀ 
ਿਸਥ ਤਾ ‘ਤੇ ਿਧਾ ਨ ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ।  

6 

ਬੀਮਾਂ ਸਵੱਚ ਼ਿੀਅ  ਿਟ ੈੈੱਿ: ਬੀਮਾਂ ਸਵਿੱਚ ਸ਼ੀਅ  ਿਟ ੈਿੱਿ ਦਾ ਿੰਰਲਪ, ਆਯਤਾਰਾ , ਵ ਤ ਲ, 5 
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ਆਈ, ਟੀ  ਅਤੇ ਐਲ ਿੈਰਸ਼ਨਾਂ ਸਵਿੱਚ ਸ਼ੀਅ  ਿਟ ੈਿੱਿ ਦਾ ਵੰਿ। 
ਢਲਾਣ ਅਤ ੇਚਡਿਲੈਕਸ਼ਨ: ਢਲਾਨ ਅਤੇ ਸਿਫਲੇਰਸ਼ਨ ਨ ੰ  ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨ ਦੀ     ਤ। ਮੋਮੈਂਟ 
ਏ ੀਆ ਸਥਊ ਮ। 

5 

ਕਾਲਮ: ਰਾਲਮ ਦਾ ਸਿਧਾਂਤ – ਲੰਮੇ ਅਤੇ ਛੋਟੇ ਰਾਲਮ, ਿਲੈਂਿ ਨੈਿ  ੇਸਸ਼ਓ। ਯ ਲ  ਅਤੇ  ੈਂਸਰਨ 
ਫਾ ਮ ਲਾ ‘ਤੇ ਅੰਰਗਸਣਤ ਿਮਿੱ ਸਿਆ। 

5 

ਚਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਦੇ ਟ ਿੱ ਸ: ਸੰਪੂ ਨ, ਬੇਲੋੜਾ ਅਤ ੇਘਾਟ ਵਾਲਾ ਿ ੇਮ ਦੇ ਸੰਕਲਪ । ਟ ਿੱਿ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ 
ਅਤੇ ਧਾ ਨਾਵਾਂ: ਜੋੜਾਂ ਦਾ ਤ ੀਕਾ, ਿਾਗਾਂ ਦਾ ਤ ੀਕਾ। 

5 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਕੰਕ ੀਟ ਤਕਨਾਲੋਜੀ  
 ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਈਸੀਵੀ-201 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਰਾਂਰ ੀਟ ਦੇ ਮ ਲ ਭਾਗਾਂ ਅਤੇ ਿਾਿੀਅਤਾਂ ਦੀ ਪ  ੀ ਿਮਝ ਪਿਾਪਤ ਰ ਨਾ (ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤ  ਚੋਣ)। 
ਿੀ ਓ2 ਉੱਤਮ ਰਾ ਗ  ਾ ੀ ਲਈ ਰਾਂਰ ੀਟ ਸਮਰਿ ਦਾ ਸਿ ਾਈਨ ਅਤੇ ਅਨ ਪਾਤ ਸਤਆ  ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਹਾਲਾਤ ਸਵਿੱਚ ਪਿਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਰਾਂਰ ੀਸਟੰਗ ਪਿਥਾਵਾਂ ਨ ੰ  ਲਾਗ  ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਰਾਂਰ ੀਟ ਸਵਿੱਚ ਿਾਮੀਆਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ਨਾ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦਾ ਮ  ੰਮਤ ਰ ਨਾ (ਸਨ ਣਾ ਅਤੇ ਮ  ੰਮਤ)। 
ਿੀ ਓ5:  ਸਵਸੇ਼ਸ਼ ਰਾਂਰ ੀਟ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੀਆਂ ਵ ਤੋਂਆਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ
1 

ਪੀਐਸਓ
2 

ਿੀ ਓ1 3 1 2 3 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 3 3 3 3 3 

ਿੀ ਓ3  3 2 2 3 3 3 3 2 1 

ਿੀ ਓ4 3 2 2 2 2 2 3 2 1 

ਿੀ ਓ5 3 3 2 2 3 2 3 1 3 

ਔਸਤ 3 2.2 2.2 2.6 2.8 2.6 3 2.2 2 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਰਾਂਰ ੀਟ ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ, ਹੋ  ਸਬਲਸਿੰਗ ਮਟੀ ੀਅਲਾਂ ਨਾਲ ਤ ਲਨਾ ਸਵਿੱਚ ਰਾਂਰ ੀਟ ਦੀ 
ਵ ਤੋਂ। 

6 

ਕ੍ਾਂਕ੍ ੀਟ ਦੇ ਭਾਗ: ਸੀਡਮੰਟ: ਡਕਸਮਾਂ ਅਤੇ ਡਵਸੇਸਤਾਵਾਂ। ਐਗ ੀਗੇਟ: ਵ ਗੀਰ ਨ, ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ, 
ਗ ੇਸਿੰਗ – ਰੋਆ ਿ ਐਗ ੀਗੇਟ, ਫਾਈਨ ਐਗ ੀਗੇਟ, ਆਲ-ਇਨ ਐਗ ੀਗੇਟ, ਫਾਈਨਨੈਿ ਮੋਸਿਊਲ। 
ਪਾਣੀ: ਆਈਐਿ:456-2000 ਅਨ ਿਾ  ਗ ਣਵਿੱਤਾ। ਵਾਟ -ਿੀਸਮੰਟ  ੇਸਸ਼ਓ: ਿੀਸਮੰਟ ਦੀ ਹਾਈਿਿੇਸ਼ਨ 
ਅਤੇ ਵਾਟ -ਿੀਸਮੰਟ  ੇਸਸ਼ਓ ਦਾ ਸਿਧਾਂਤ, ਿਫ਼ ਐਬ ਾਮ ਦਾ ਵਾਟ -ਿੀਸਮੰਟ  ੇਸਸ਼ਓ ਰਾਨ ੰ ਨ, ਇਿ ਦੀ 

8 
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ਿੀਮਾਵਾਂ ਅਤੇ ਰਾਂਰ ੀਟ ਦੀ ਮ ਬ ਤੀ ‘ਤੇ ਪਿਭਾਵ। ਡਮਸ ਿ। 
ਕੰ੍ਕ੍ ੀਟ ਦੇ ਗ ਣ: ਪਲਾਿਸਟਰ ਿਸਥਤੀ ਸਵਿੱਚ: ਕਾ ਜਸੀਲਤਾ, ਕਾ ਕ ਪਰਿਾਡਵਤ ਕ ਨ ਵਾਲਾ 
ਕਾ ਜਸੀਲਤਾ, ਮਾਪ, & ਮੰਦੀ ਲਈ ਪਲੇਸਮੈਂਟ ਡਵਿੱ ਿ ਵਿੱਖ-ਵਿੱਖ ਹਾਲਾਤ, ਅਲਿੱ ਗ-ਥਲਿੱ ਗ ਕ ਨਾ, ਖੂਨ ਵਗਿਾ 
ਅਤ ੇਕਠੋ ਤਾ। ਡਵਸੇਸਤਾ ਡਵਿੱ ਿ ਸਖ਼ਤ  ਾਜ: ਤਾਕਤ, ਡਟਕਾਊਤਾ, ਅਿੇਦਤਾ, ਆਯਾਮੀ ਬਦਲਾਅ; 

8 

ਅਨ ਪਾਤੀਕ ਨ ਲਈ ਸਧਾ ਨ ਕੰਕ ੀਟ: ਡਮਕਸ ਡਿਜਾਈਨ ਦੇ ਉਦੇਸ, ਵਿੱਖ-ਵਿੱਖ ਗਰੇਿਾਂ ਦੀ ਜਾਿ-ਪਛਾਿ, 

ਲਈ ਅਨੁਪਾਤਕ ਹਨ ਨਾਮਾਤ  ਡਮਕਸ ਡਿਜਾਈਨ, ਸਾਈਟ 'ਤੇ ਸਮਾਯੋਜਨ: ਫਾਈਨ ਐਗ ੀਗੇਟ ਦਾ 
ਬਲਸਰੰਗ, ਐਗ ੀਗੇਟ ਦਾ ਪਾਣੀ ਿੌਿਣਾ, ਕਾ ਜਸੀਲਤਾ ਦਾ ਸਮਾਈ। ਨਾਮਾਤ  ਅਤੇ ਡਨਯੰਤਡ ਤ 

ਡਵਿਕਾ  ਅੰਤ  ਕੰਕ ੀਟ। 

7 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਚਵਸ਼ੇਸ਼ ਕੰਕ ੀਟ: ਕੰਕ ੀਟ ਬਿਾਉਿਾ ਅਧੀਨ ਡਵਸੇਸ ਹਾਲਾਤ, ਮੁਸਕਲਾਂ ਅਤ ੇਸਾਵਧਾਨੀਆਂ ਪਡਹਲਾਂ, 
ਦੌ ਾਨ ਅਤੇ ਬਾਅਦ ਕੰਕ ੀਟ ਬਿਾਉਿਾ, ਠੰਢੇ ਮੌਿਮ ਸਵਿੱਚ ਕੰਕ ੀਟ ਬਿਾਉਿਾ, ਅਧੀਨ ਪਾਿੀ ਕੰਕ ੀਟ 

ਬਿਾਉਿਾ, ਗ ਮ ਮੌਸਮ ਕੰਕ ੀਟ ਬਿਾਉਿਾ। ਡਤਆ  ਡਮਕਸ ਕ ੋ ਕੰਕ ੀਟ। ਿਾਈਬ  ਮਜਬੂਤ 

ਕੀਤਾ ਕੰਕ ੀਟ। ਪੋਲੀਮ   ਕੰਕ ੀਟ। ਫਲਾਈ ਐਸ਼ ਕੰਕ ੀਟ। ਡਸਡਲਕਾ ਸਫਊਮ ਕੰਕ ੀਟ 

9 

 ਕੰਕ ੀਟ ਬਣਾਉਣਾ ਕਾ ਜ: ਸੀਡਮੰਟ ਦੀ ਸਟੋ ੇਜ, ਸੀਡਮੰਟ ਦੀ ਮਜਬੂਤੀ 'ਤੇ ਸਟੋ ੇਜ ਦਾ ਪਰਿਾਵ,  

ਡਨ ਧਾ ਨ ਸੀਡਮੰਟ ਦੇ ਿੰਿਾ ਨ ਲਈ ਗੋਦਾਮ ਸਮ ਿੱਥਾ। ਐਗ ੀਗੇਟ, ਬੈਡਿੰਗ ਅਤੇ ਡਮਕਡਸੰਗ, ਸਹੀ ਗੇਜ 

ਬਾਕਸ ਦੀ ਿੋਿ, ਕੰਕ ੀਟ ਦੀ ਆਵਾਜਾਈ, ਪਲੇਸਮੈਂਟ ਕੰਕ ੀਟ, ਕੰਪੈਕਸਨ, ਕੰਕ ੀਟ ਸਲੈਬਾਂ ਨੰੂ ਡਿਡਨਸ 

ਕ ਨਾ, ਡਕਊਡ ੰਗ: ਉਦੇਸ ਅਤ ੇਤ ੀਕੇ। ਜੋੜਨਾ: ਡਟਕਾਿਾ ਦੇ ਉਸਾ ੀ ਜੋੜ, ਇਲਾਜ ਦੇ ਉਸਾ ੀ ਜੋੜ, 

ਡਵਸਥਾ  ਜੋੜ ਡਵਿੱ ਿ ਇਮਾ ਤਾਂ - ਉਨਹ ਾਂ ਦਾ ਮਹਿੱਤਵ ਅਤ ੇਸਥਾਨ। ਰਾਂਰ ੀਟ ਸਵਿੱਚ ਿਾਮੀਆਂ: ਪਛਾਣ ਅਤੇ 
ਮ  ੰਮਤ ਦੇ ਤ ੀਰੇ।  

10 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਪਾਣੀ ਸਪਲਾਈ ਅਤ ੇਗੰਦਾ ਪਾਣੀ ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ  

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-207 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਸਰਿੇ ਖਾਿ ਆਬਾਦੀ ਲਈ ਪਾਣੀ ਦੀ ਲੋੜ ਦੀ ਸਗਣਤੀ ਰ ਨੀ ਸਿਿੱ ਿਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਪਾਣੀ ਦੀ ਗ ਣਵਿੱਤਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਰ ਨੀ ਅਤੇ ਲੋੜੀਂਦੇ ਇਲਾਜ ਨਾਲ ਉਿ ਨ ੰ  ਿ ਧਾ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਪਾਈਸਪੰਗ ਸਿਿਟਮ ਦੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਹਿੱ ਿੇ ਅਤੇ ਉਿਦੀ ਦੇਿਭਾਲ ਬਾ ੇ ਸਿਿੱ ਿਣਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਿੈਨੀਟੇਸ਼ਨ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ ਅਤੇ ਗੰਦਗੀ ਦੇ ਸਰਿਮਾਂ ਬਾ ੇ ਸਿਿੱ ਿਣਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਗੰਦਗੀ ਦੇ ਇਲਾਜ ਦੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਤ ੀਰੇ ਅਤੇ ਸਬਲਸਿੰਗ ਿ ੇਨੇਜ ਦੇ ਉਦੇਸ਼ ਬਾ ੇ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ
1 

ਪੀਐਸਓ
2 

ਿੀ ਓ1 2 3 3 3 1 3 3 3 1 

ਿੀ ਓ2 2 3 3 3 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ3  3 2 3 2 2 2 3 1 2 

ਿੀ ਓ4 3 1 1 2 3 2 3 1 2 

ਿੀ ਓ5  3 1 2 2 3 2 3 2 2 

ਔਸਤ 2.6 2 2.4 2.4 2.4 2.2 3 1.8 1.8 

 

            

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ- ਪਸਿਲਾ 
(ਪਾਣੀ ਸਪਲਾਈ  

ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ) 

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਪਾਣੀ ਿਪਲਾਈ ਪਿਣਾਲੀ ਦੀ ਲੋੜ ਅਤੇ ਿੰਿੇਪ ਜਾਣਰਾ ੀ। ਪਾਣੀ ਦੀ ਮਾਤ ਾ: 
ਪਾਣੀ ਦੀ ਗ ਣਵਿੱਤਾ: ਭੌਸਤਰ,  ਿਾਇਣਰ ਅਤੇ ਬੈਰਟੀ ੀਆਲਾਜੀ ਟੈਿਟ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦਾ ਮਹਿੱ ਤਵ। 
ਭਾ ਤੀ ਸਮਆ  ਅਨ ਿਾ  ਪੀਣ ਯੋਗ ਪਾਣੀ ਦੇ ਮਾਪਦੰਿ। 

7 

ਪਾਣੀ ਇਲਾਜ: ਤਲਛਟ, ਜੰਮਿਾ, ਿਲੋਕੂਲੇਸਨ। ਡਿਲਟ ੇਸਨ, ਪਾਣੀ ਦੇ ਕੀਟਾਿੂਨਾਸਕ, ਿਾ ਮ ਦੇ 

ਕਲੋ ੀਨੇਸਨ। ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਇਲਾਜ ਯ ਸਨਟਾਂ ਦੇ ਫਲੋ ਿਾਇਗਿਾਮ। 
7 
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ਪਾਣੀ ਦੀ ਆਵਾਜਾਈ: ਪਾਈਪਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ, ਉਨਹ ਾਂ ਦੀ ਯੋਗਤਾ ਅਤੇ ਵ ਤੋਂ। ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਪਾਈਪਾਂ 
ਦੇ ਜੋੜਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ। ਿਹਾਇਰ ਉਪਰ ਣ: ਿਲ ਇਿ ਵਾਲਵ, ਏਅ  ਵਾਲਵ,  ੀਫਲਰਿ ਵਾਲਵ, 
 ੀਲੀਫ ਵਾਲਵ, ਿਰੌ  ਵਾਲਵ, ਸਬਬ ਰਾਰ, ਿਟਾਪ ਰਾਰ, ਫਾਇ  ਹਾਈਿ ੈਂਟ ਅਤੇ ਵਾਟ  ਮੀਟ  
– ਰੰਮ ਅਤੇ ਵ ਤੋਂ। ਪਾਣੀ ਦੀ ਪਿਣਾਲੀ, ਪਾਣੀ ਦੀ ਬ ਬਾਦੀ –  ੋਰਥਾਮ ਉਪਾਅ, ਵੰਿ ਪਿਣਾਲੀ ਦੀ 
ਦੇਿਭਾਲ, ਸ ਿਾਅ ਦੀ ਪਛਾਣ। ਪਾਣੀ ਿਪਲਾਈ ਦੇ ਸਫਸਟੰਗ, ਇੰਿਟਾਲੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਪਲੰਸਬੰਗ ਿੰਬੰਧੀ 
ਸ਼ਬਦਾਵਲੀ। 

8 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ 
(ਗੰਦਾ ਪਾਣੀ 
ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ) 

 

 

 

 

  

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਿਫਾਈ ਦਾ ਉਦੇਸ਼। ਗੰਦੇ ਪਾਣੀ ਦੇ ਪਿਣਾਲੀਬਿੱ ਧ ਇਰਿੱਠ ਅਤੇ ਸਨਪਟਾ ੇ ਦੀ ਲੋੜ। 
ਗੰਦਗੀ ਦਾ ਇਰਿੱਠ ਅਤੇ ਆਵਾਜਾਈ। ਗੰਦਗੀ ਦੇ ਸਰਿਮਾਂ: ਘ ੇਲ , ਉਦਯੋਸਗਰ, ਤ ਫ਼ਾਨੀ ਪਾਣੀ ਅਤ ੇ
ਇਿਦਾ ਮੌਿਮੀ ਬਦਲਾਅ। ਗੰਦਗੀ ਪਿਣਾਲੀ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ। ਿਹਾਇਰ ਉਪਰ ਣ: ਮੈਨਹੋਲ ਅਤੇ 
ਵੈਂਟੀਲੇਸਟੰਗ ਸ਼ਾਫਟ। 

7 

ਗੰਦਗੀ ਦੀਆਂ ਲਾਈਨਾਂ ਪਾਉਣਾ ਅਤੇ ਸਨ ਮਾਣ: ਗੰਦਗੀ ਲਾਈਨਾਂ ਦੀ ਿੈਸਟੰਗ/ਅਲਾਈਨਮੈਂਟ। 
ਿ ਦਾਈ, ਿ ਫੇਿ ਮੇਨ ਦਾ ਸਨ ਮਾਣ ਅਤੇ ਲੋੜੀਂਦੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਿੈਰਸ਼ਨ।  ਿਾਗ । 

6 

ਸੀਵ ੇਜ ਇਲਾਜ ਅਤੇ ਚਨਪਟਾ ਾ: ਪਰਾਇਮ ੀ ਅਤ ੇਸੈਕੰਿ ੀ ਇਲਾਜ ਅਤ ੇਡਕਡ ਆਸੀਲ ਸਲਿੱ ਜ 

ਦਾ ਅ ਥ ਅਤ ੇਡਸਧਾਂਤ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਪਰਵਾਹ ਡਿਿੱ ਤ ਾਂ ਦੀ ਪਰਡਕਡ ਆ ਕ ੋ। ਸਕਰੀਨਾਂ, ਗਡ ਿੱਟ ਿੈਂਬ ਾਂ, 
ਿੈਟਰੀਟਸ ਦੀ ਜਾਿ-ਪਛਾਿ ਅਤ ੇ ਵ ਤੋਂ ਟੈਂਕ, ਸਡਕਡਮੰਗ ਟੈਂਕ, ਸਾਦੇ ਤਲਛਿ ਟੈਂਕ, ਪਰਾਇਮ ੀ 
ਸਪਸਟੀਕ ਨ, ਸੈਕੰਿ ੀ ਸਪਸਟੀਕ ਨ, ਡਿਲਟ , ਕੰਟ ੋਲ ਡਬਸਤ ੇ,  ੁਕ- ੁਕ ਕੇ  ੇਤ ਡਿਲਟ , 

ਟਪਕਦਾ ਹੋਇਆ ਡਿਲਟ , ਡਿਿੱ ਕੜ ਇਲਾਜ ਅਤ ੇ ਡਨਪਟਾ ਾ, ਆਕਸੀਕ ਨ ਤਲਾਅ, ਢੰਗ ਦੇ 

ਸੀਵ ੇਜ ਡਨਪਟਾ ਾ: ਜਨ ਲ ਸੀਵ ੇਜ ਦੀ ਬਿਤ  ਅਤੇ ਡਨਪਟਾ ੇ ਦੇ ਤ ੀਕੇ। ਪਤਲਾ ਕ ਕੇ 

ਡਨਪਟਾ ੇ, ਧ ਤੀ  ਾਹੀਂ ਸਨਪਟਾ ਾ।। ਸਵੈ-ਸੁਿੱ ਧੀਕ ਨ ਦੇ ਸਟਰੀਮ।  

8 

 ਇਮਾ ਤ ਡ ੇਨੇਜ: ਇਮਾ ਤ ਿ ੇਨੇਜ ਦੇ ਉਦੇਸ਼ ਅਤੇ ਲੋੜਾਂ। ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਿੈਨੇਟ ੀ ਸਫਸਟੰਗ ਅਤੇ 
ਇੰਿਟਾਲੇਸ਼ਨ। ਟਿੈਪ, ਿੀਲ ਅਤੇ ਿੀਲ ਟ ਿੱ ਟਣ ਦੇ ਰਾ ਨ। 

5 
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           ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਸ ਵੇਿਣ-ਪਸਿਲਾ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 
ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-209 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

0 0 2 1 2 

            

         ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਰੰਪਾਿ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਰੇ ਚ ੰ ਬਰੀ ਬੇਅਸ ੰਗ ਮਾਪਣਾ ਅਤੇ ਟਿਾਵ ਸਿੰਗ ਰ ਨੀ ਸਿਿੱ ਿਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਲੈਵਸਲੰਗ ਪਿਸਰਸ ਆ ਰ ਨ ਲਈ ਪੇਸੇਵ  ਸ ਵੇਖਿ ਵਿੱਲੋਂ ਲੋੜੀਂਦੀਆਂ ਫੀਲਿ ਪਿਸਰਸ ਆਵਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ 1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ
1 

ਪੀਐਸਓ
2 

ਿੀ ਓ1 3 3 2 3 2 2 3 3 1 

ਿੀ ਓ2 3 3 2 3 2 2 3 3 2 

ਔਸਤ 3 3 3 3 2 2 3 3 1.5 

 

ਚਵਹਾ ਕ ਅਚਭਆਸ 

I. ਿੇਨ ਸ ਵੇਿਣ: 

i) ਏ) ਲਾਈਨ  ੇਂਜ ਰ ਨਾ ਅਤੇ ਲਾਈਨ ਚੇਨ ਰ ਰੇ ਫੀਲਿ ਬ ਿੱ ਰ ਸਵਿੱਚ ਦ ਜ ਰ ਨਾ। 
ਬੀ) ਓਫਿੈਿੱਟ ਲੈਣਾ – ਲੰਬਰਾ ੀ ਅਤੇ ਸਤ ਛੇ (ਰੇਵਲ ਟੇਪ ਨਾਲ)। 
ਿੀ) ਟੇਪ ਨਾਲ ਸਿਿੱ ਧਾ ਰੋਣ ਬਣਾਉਣਾ। 

ii) ਸ ਿੀਪ ੋਰਲ  ੇਂਸਜੰਗ ਵਾਲੀ ਲਾਈਨ ਦੀ ਚੇਸਨੰਗ। 
iii)  ੇਂਸਜੰਗ ਸਵਿੱਚ   ਰਾਵਟਾਂ ਵਾਲੀ ਲਾਈਨ ਦੀ ਚੇਸਨੰਗ। 
iv) ਛੋਟੇ ਿੇਤ  ਦਾ ਚੇਨ ਿ ਵੇਅ। 
II. ਕੰਪਾਸ ਸ ਵੇਿਣ: 

i) ਏ) ਸਪਿ ਮੈਸਟਰ ਰੰਪਾਿ ਦਾ ਅਸਧਐਨ।  
ਬੀ) ਰੰਪਾਿ ਿੈਟ ਰ ਨਾ ਅਤੇ ਸਨ ੀਿਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ) ਸਰਿੇ ਸਬੰਦ  ‘ਤੇ ਸਮਲਣ ਵਾਲੀਆਂ ਲਾਈਨਾਂ ਸਵਚਰਾ  ਰੋਣ ਮਾਪਣਾ। 

III. ਲੈਵਚਲੰਗ: 

i) ਏ) ਿੰਪੀ ਲੈਵਲ ਅਤੇ ਲੈਵਸਲੰਗ ਿਟਾਫ ਦਾ ਅਸਧਐਨ। 



ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਲਈ ਆਈ.ਿੀ.ਡੀ. ਪਾਠ–ਕ੍ਰਮ 2025 ਤੋਂ ਅੱਗੇ 

 

23 

 

ਬੀ) ਅਸਥਾਈ ਸਮਾਯੋਜਨ ਦੇ ਵਿੱਖ-ਵਿੱਖ ਪਿੱਧ  

ਿੀ) ਇਰੋ ਿੈਸਟੰਗ ਤੋਂ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਿਟੇਸ਼ਨਾਂ ‘ਤੇ ਿਟਾਫ  ੀਸਿੰਗ ਲੈਣਾ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਸਵਿੱ ਚ ਲੈਵਲ ਦੇ ਅੰਤ  ਪਤਾ 
ਰ ਨਾ। 

ii) ਿਾ ੋ-ਿਾਮਾਨ ਨ ੰ  ਿਿਰਾ ਰੇ ਦੋ ਦ  ਲੇ ਸਬੰਦ ਆਂ ਸਵਚਰਾ  ਲੈਵਲ ਦਾ ਅੰਤ  ਲਿੱ ਭਣਾ। 
iii) ਿੜਰ/ ੇਲਵੇ/ਰੈਨਾਲ ਦੀ ਲੰਬਰਾ ੀ ਅਤ ੇਅਨ ਪਾਤੀ ਿੈਰਸ਼ਸਨੰਗ। 
iv) ਿੰਪੀ ਅਤ ੇਆਟ ੋਲੈਵਲ ਨਾਲ ਗਿੇਿੀਐਟਂ ਿੈਟ ਰ ਨਾ। 
IV. ਪਲੇਨ ਟੇਬਲ ਸ ਵੇਿਣ: 

i) ਏ) ਪਲੇਨ ਟੇਬਲ ਿ ਵੇਅ ਿਾ ੋ-ਿਾਮਾਨ ਦਾ ਅਸਧਐਨ। 
ਬੀ) ਪਲੇਨ ਟੇਬਲ ਿੈਟ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ) ਉੱਤ  ਸਦਸ਼ਾ ਦ ਜ ਰ ਨੀ। 
ਡੀ)  ੇਿੀਏਸ਼ਨ ਸਵਧੀ ਨਾਲ ਰ ਝ ਸਬੰਦ  ਪਲੌਟ ਰ ਨਾ। 

ii) ਏ)  ਡਦਸਾ-ਡਨ ਦੇਸ ਨਾਲ ਗ ਿੱਿ ਕੰਪਾਸ             ਡਪਿੱ ਛੇ ਦੇਖਿਾ 
ਬੀ)  ਇੰਟ ਿੈਰਸ਼ਨ,  ੇਿੀਏਸ਼ਨ ਅਤ ੇਸ ਿੈਰਸ਼ਨ ਸਵਧੀ ਦ ਆ ਾ ਰ ਝ ਸਬੰਦ ਆਂ ਨ ੰ  ਪਲਾਟ ਰ ਨਾ। 

iii) ਪਲੇਨ ਟੇਬਲ ਨਾਲ ਿੇਤ  ਦਾ ਟਿਾਵ ਿ ਰ ਨਾ (ਘਿੱਟ–ੋਘਿੱਟ ਪੰਜ ਲਾਈਨਾਂ)। 
V. ਿ ਵੇਿਣ ਯੰਤ ਾਂ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਰੇ ਇਮਾ ਤਾਂ ਦਾ ਿਾਰਾ (ਦੋ ਰਮਸ ਆਂ ਵਾਲੀ ਸ ਹਾਇਸ਼ੀ ਇਮਾ ਤ ਦੇ ਸਦਿੱ ਤ ੇਗਏ 
ਿ ਾਇੰਗ ਤੋਂ)।
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਸਟਿਕਿ ਲ ਢਾਂਚਾਗਤ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 
ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-211 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

0 0 2 1 2 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਟੈਂਿਾਈਲ ਟੈਿਟ  ਾਹੀਂ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀਆਂ ਗ ਣਵਿੱਤਾਵਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤੇ ਮ ਲਾਂਰਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਬੀਮਾਂ ਸਵਿੱਚ ਬੈਂਸਿੰਗ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ ਅਤੇ ਬੈਂਸਿੰਗ ਤਣਾਅ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਰ ਨਾ। 

 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ
1 

ਪੀਐਸਓ
2 

ਿੀ ਓ1 2 3 2 3 1 1 3 3 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 1 2 3 3 2 

ਔਸਤ 2.5 3 2.5 3 1 1.5 3 3 2 

 

ਚਵਹਾ ਕ ਅਚਭਆਸ 

• ਡਨ ਿਾ (ਮਾਇਲਿ  ਿਟੀਲ )  ਦੇ ਪੈਦਾਵਾ  ਤਿਾਅ, ਅੰਤਮ ਤਿਾਅ, ਪਰਤੀਸਤ ਲੰਬਾਈ ਅਤ ੇਪਲਾਟ 

ਦ ਤਿਾਅ ਡਖਿਾਅ ਡਿਿੱ ਤ  ਅਤੇ ਗਿਨਾ ਮੁਿੱ ਲ ਦੇ ਨੌਜਵਾਨਾਂ ਦਾ ਮਾਡਿਊਲਸ ਦੀ ਰੀਮਤ ਦੀ ਗਣਨਾ ਰ ਨੀ। 
• ਐਿੱਚ.ਵਾਈ.ਐਿੱਿ.ਿੀ. ਿਟੀਲ ਦੀ ਟੈਿਸਟੰਗ। 
• ਿਟੀਲ ਵਾਇ  ਲਈ ਿੀਅ ਲ ਦੇ ਯੰਤ  ਨਾਲ ਯੰਗ  ਮੋਿੀਊਲਿ ਆਫ਼ ਇਲਾਿਸਟਸਿਟੀ ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨਾ। 
• ਰਾਂਰ ੀਟ ਬੀਮ ਦੀ  ਿੱ ਪਚ  ਮੋਿੀਊਲਿ ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨਾ। 
• ਯੂਨੀਵ ਸਲ ਟੈਸਡਟੰਗ ਮਸੀਨ 'ਤੇ ਹਲਕੇ ਸਟੀਲ ਦੇ ਡਸਿੱ ਧੇ ਸੀਅ  ਟੈਸਟ ਦਾ ਅਡਧਐਨ। 
• ਡਬਰਨੇਲ ਦਾ ਅਡਧਐਨ ਕਠੋ ਤਾ ਟੈਸਟ। 
•  ੌਕੇਲ ਕਠੋ ਤਾ ਟੈਸਟ ਦਾ ਅਡਧਐਨ । 

• ਪਰਿਾਵ ਟੈਸਡਟੰਗ ਮਸੀਨ ਦਾ ਅਡਧਐਨ। 
• ਟੋ ਸ਼ਨ ਟੈਸਡਟੰਗ ਮਸੀਨ ਦਾ ਅਡਧਐਨ। 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਪਾਣੀ ਸਪਲਾਈ ਅਤ ੇਗੰਦਾ ਪਾਣੀ ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ  

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ -213 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

0 0 2 1 2 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਪਾਣੀ ਦੇ ਿੈਂਪਲਾਂ ਦੀਆਂ ਭੌਸਤਰ ਅਤੇ  ਿਾਇਣਰ ਗ ਣਵਿੱਤਾਵਾਂ ਬਾ ੇ ਟੈਿਟ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਪਾਣੀ ਦੀ ਗ ਣਵਿੱਤਾ ਅਤੇ ਇਲਾਜ ਦੀ ਰਾ ਗ  ਾ ੀ ਦਾ ਅੰਰਲਨ ਰ ਨ ਲਈ ਸਮਆ ੀ ਟੈਿਟ ਰ ਨਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ
1 

ਪੀਐਸਓ
2 

ਿੀ ਓ1 3 2 1 3 2 1 3 2 2 

ਿੀ ਓ2 2 3 3 3 3 2 3 3 2 

ਔਸਤ 2.5 2.5 2 3 2.5 1.5 3 2.5 2 

 

ਚਵਹਾ ਕ ਕਸ ਤਾਂ 
1. ਪਾਣੀ ਦੇ ਿੈਂਪਲ ਦੀ ਟ ਸਬਸਿਟੀ ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨੀ। 
2. ਸਦਿੱ ਤੇ ਿੈਂਪਲ ਦਾ ਸਿ ੋਲਵਿ ਆਰਿੀਜਨ ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨਾ। 
3. ਪਾਣੀ ਦੀ ਪੀ.ਐੱਿ. ਮੁਿੱ ਲ ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨੀ। 
4. ਰੋਐਗ ਲੇਸ਼ਨ ਲਈ ਸੀਸੀ ਟੈਸਟ ਰ ਨਾ। 
5. ਸਦਿੱ ਤੇ ਿੈਂਪਲ ਦਾ ਬੀ.ਓ.ਿੀ.ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨਾ। 
6. ਪਾਣੀ ਸਵਿੱਚ ਬਚੇ ਹੋਏ ਰਲੋ ੀਨ ਦੀ ਮਾਤ ਾ ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨੀ।  
7. ਪਾਣੀ ਦੀ ਰੰਿਰਸਟਸਵਟੀ ਅਤੇ ਰ ਿੱ ਲ ਘ ਿੱ ਲੇ ਹੋਏ ਠੋਿ ਪਦਾ ਥ ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨਾ। 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ :ਆ .ਿੀ.ਿੀ. ਢਾਂਸਚਆਂ ਦਾ ਸਡਜਾਈਨ ਅਤੇ ਡ ਾਇੰਗ 

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ -202 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 1 0 4 4 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਆ .ਿੀ.ਿੀ. ਦੇ ਿੰਰਲਪ ਅਤੇ ਇਿ ਦੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਿ ਾਈਨ ਢੰਗਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਇਰਿੱ ਲੇ ਅਤੇ ਦ ਿੱ ਗਣੇ ਮ ਬ ਤ ਰੀਤੇ ਬੀਮਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤੇ ਸਿ ਾਈਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਇਰ-ਵੇ ਿਲੈਬਾਂ ਦਾ ਸਿ ਾਈਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਧ  ੀ ਤੌ  'ਤੇ ਲੋਿ ਰੀਤੇ ਰਾਲਮਾਂ ਦਾ ਸਿ ਾਈਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਪਸਹਲਾਂ ਤੋਂ ਤਣਾਅ ਵਾਲੇ ਰੰਰ ੀਟ ਦੇ ਿੰਰਲਪਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸ
ਓ1 

ਪੀਐਸ
ਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 2 2 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 2 2 3 3 1 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 2 2 2 3 3 1 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 3 2 2 3 3 1 

ਿੀ ਓ5  3 2 2 2 3 1 3 2 2 

ਔਸਤ 3 2.6 2.6 2.4 2.2 1.8 3 2.6 1.4 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-ਪਸਿਲਾ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਆ .ਿੀ.ਿੀ. ਦਾ ਿੰਰਲਪ।, ਮ ਬ ਤੀ ਿਮਿੱਗ ੀ, ਆ .ਿੀ.ਿੀ. ਸਿ ਾਈਨ ਦੇ ਤ ੀਰੇ: 

ਵ ਸਰੰਗ ਿਟਿੈਿੱਿ ਮੈਥਿ ਅਤ ੇਸਲਸਮਟ ਿਟੇਟ ਮੈਥਿ।, ਸਲਸਮਟ ਿਟੇਟ ਦੇ ਢਸਹਣ (ਲਚਰਤਾ), ਸਿ ਾਈਨ 

ਭਾ , ਤਣਾਅ ਬਲਾਰ ਅਤ ੇਪੈ ਾਮੀਟ , ਸ਼ੀਅ  ਅਤ ੇ ਸਵਰਾਿ ਲੰਬਾਈ, ਸ਼ੀਅ  ਤਾਰਤ, ਵਿੱਧ ਤੋਂ ਵਿੱਧ 

ਸ਼ੀਅ  ਤਣਾਅ। 

11 

 

 

 

 

 

 

 ਇਕਿੱ ਲੇ ਮ਼ਿਬੂਤ ਬੀਮ: ਮੁਿੱ ਢਲਾ ਧਾ ਨਾਵਾਂ ਅਤ ੇ ਤਿਾਅ ਡਖਿਾਅ ਵਕ , ਡਨ ਪਿੱਖ ਧੁ ਾ, ਸੰਤੁਡਲਤ, 12 
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 ਅਧੀਨ-ਮਜਬੂਤੀ ਅਤ ੇ ਵਿੱਧ ਮਜਬੂਤ ਕੀਤਾ ਬੀਮ, ਇਰਿੱ ਲੇ ਮ ਬ ਤ ਬੀਮ ਲਈ ਮੋਮੈਂਟ ਆਫ 
 ਸ ਿਟੈਂਿ, ਇਰਿੱ ਲੇ ਮ ਬ ਤ ਬੀਮ ਦਾ ਸਿ ਾਈਨ ( ੀਇਨਫੋ ਿਮੈਂਟ ਵੇ ਸਵਆਂ ਦੇ ਿਰੈਚ ਿਮੇਤ)।, 
ਸਲਸਮਟ ਿਟੇਟ ਢੰਗ ਨਾਲ ਸਿਧਾਂਤ ਅਤੇ ਸਿ ਾਈਨ। 
 

 

 

 ਡਬਲੀ ਮ਼ਿਬੂਤ ਬੀਮ: ਸਲਸਮਟ ਿਟੇਟ ਢੰਗ ਨਾਲ ਬਿ-ਿਮ ਸਥਤ ਦ ਿੱ ਗਣਾ ਮ ਬ ਤ ਰੀਤਾ 
ਆਇਤਾਰਾ  ਬੀਮ ਦਾ ਸਿਧਾਂਤ ਅਤੇ ਸਿ ਾਈਨ। 

10 

 

 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਇਿੱ ਕ ਵੇਅ ਸਲੈਬ ਅਤੇ ਦੋ ਵੇਅ ਸਲੈਬ: ਡਸਧਾਂਤ ਅਤ ੇ ਡਿਜਾਈਨ ਦੇ ਬਸ ਸਮ ਡਥਤ ਇਿੱਕ  ਸਤਾ 
ਸਲੈਬ ਸਮੇਤ ਸਕੈਿ ਡਦਖਾ ਡ ਹਾ ਹੈ ਮਜਬੂਤੀ ਵੇ ਵੇ (ਯੋਜਨਾ ਅਤ ੇ ਅਨੁਿਾਗ) ਨਾਲ ਸੀਮਾ  ਾਜ 

ਢੰਗ। ਡਸਧਾਂਤ ਦੇ ਦੋ-ਪਾਸੜ ਬਸ ਸਮ ਡਥਤ ਸਲੈਬ 

10 

ਧ  ੀ ਤੌ  'ਤ ੇਲੋਡ ਕੀਤਾ ਕਾਲਮ: ਰਾਲਮ ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ ਅਤੇ ਵ ਗੀਰ ਨ,ਰਾਲਮ ਦੀ ਪਿਭਾਵਸ਼ਾਲੀ 
ਲੰਬਾਈ, ਲੰਬਰਾ ੀ ਅਤੇ ਪਾਿੇ ਵਾਲੀ ਮ ਬ ਤੀ ਦੀ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ।, ਧ  ੀ ਤੌ  'ਤੇ ਲੋਿ ਰੀਤੇ ਵ ਗ, 
ਆਇਤਾਰਾ  ਅਤੇ ਗੋਲ ਛੋਟੇ ਰਾਲਮਾਂ ਦਾ ਸਿ ਾਈਨ (ਿੈਰਸ਼ਨਲ ਉਚਾਈ ਅਤੇ ਯੋਜਨਾ ਦੇ ਿਰੈਚ 
ਿਮੇਤ) ਸਲਸਮਟ ਿਟੇਟ ਢੰਗ ਨਾਲ। 
 

11 

ਪਚਹਲਾਂ ਤੋਂ ਤਣਾਅ ਚਵਿੱ ਿ (ਪਰੀ-ਿਟਰੈੈੱਿਡ) ਕੰਕ ੀਟ: ਪਿੀ-ਿਟਿੈਿੱਿਿ ਰੰਰ ੀਟ ਦਾ ਿੰਰਲਪ, ਪਿੀ-ਟੈਂਸ਼ਸਨੰਗ 
ਅਤੇ ਪੋਿਟ-ਟੈਂਸ਼ਸਨੰਗ ਦੇ ਢੰਗ, ਪਿੀ-ਿਟਿੈਿੱਸਿੰਗ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਅਤੇ ਨ ਰਿਾਨ। 
 

10 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਚਮਿੱ ਟੀ ਅਤੇ ਨੀਂਿ ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ  

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-204 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 1 0 4 4 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੀ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੀ ਪਛਾਣ ਅਤੇ ਵ ਗੀਰ ਨ ਰ ਨਾ ਅਤੇ ਿ ਚਨਾ ਦੇ ਲੋਿ ਮ ਤਾਬਰ ਠੀਰ ਸਰਿਮ 

ਦੀ ਨੀਂਹ ਚ ਣਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੀ ਸੀਅ  ਤਾਕਤ ਬਾ ੇ ਜਾਣਰਾ ੀ ਪਿਾਪਤ ਰ ਨੀ ਅਤੇ ਿੰਘਣਾਪਣ ਮ ਤਾਬਰ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੀ ਿੰਘਣਤਾ ਰ ਨੀ। 
ਿੀ ਓ3:  ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੀ ਬੇਅਸ ੰਗ ਿਮ ਿੱਥਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ ਅਤੇ ਤ ਲ ਸੀਮਾ ਤੇ ਪਲਾਸਡਟਕ ਸੀਮਾ ਰਿੱਢਣਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੀ ਅਸਧਰਤਮ ਿ ਿੱ ਰੀ ਿੰਘਣਤਾ ਅਤੇ ਉਸਚਤ ਨਮੀ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਸਮਿੱ ਟੀ ’ਤੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ ਟੈਿਟ ਿਮਝਣ ਅਤੇ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਾ। 
  

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 1 1 3 3 1 3 2 1 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 2 2 3 3 2 

ਿੀ ਓ3  2 3 3 3 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ4 2 3 3 3 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ5  2 3 3 3 3 3 3 1 3 

ਔਸਤ 2.4 2.6 2.6 3 2.8 2 3 2 2 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਸਵਿੱ ਚ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੇ ਅਸਧਐਨ ਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ।, ਭਾ ਤ ਸਵਿੱ ਚ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੇ ਪਿੋਫਾਈਲ 

ਦੇ ਿੰਦ ਭ ਨਾਲ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦਾ ਭ ਗੋਸਲਰ ਮ ਲ: ਅਵਸੇ਼ਸ਼ ਅਤ ੇਟਿਾਂਿਪੋ ਟ ਰੀਤੀ ਸਮਿੱ ਟੀ, ਪਲਾਵੀ ਜਮਾਵ, ਝੀਲ 

ਜਮਾਵ , ਪੰਜਾਬ ਸਵਿੱ ਚ ਪਾਈ ਜਾਣ ਵਾਲੀ ਿਥਾਨਰ ਸਮਿੱ ਟੀ, ਟੀਬੇ ਅਤ ੇਲੋਇਿ, ਸਹਮਯ ਗ ਜਮਾਵ, ਰਾਲੀ ਰਪਾਹ 

ਸਮਿੱ ਟੀ, ਉਪ ੋਰਤ ਜਮਾਵਾਂ ਦੇ ਬਣਨ ਦੀਆਂ ਿਸਥਤੀਆਂ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੀਆਂ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ, 
ਭਾ ਤ ਸਵਿੱ ਚ ਸਮਿੱ ਟੀ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਨਾਲ ਿੰਬੰਧਤ ਿੰਗਠਨਾਂ ਦੇ ਨਾਮ, ਭਾ ਤ ਦਾ ਸਮਿੱ ਟੀ ਨਰਸ਼ਾ, ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੇ 

ਭੌਸਤਰ ਗ ਣ, ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੇ ਅੰਗ, ਅਤ ੇਉਨਹ ਾਂ ਦੀ ਪੇਸ਼ਰਾ ੀ ਫੇ  ਿਾਇਗਿਾਮ  ਾਹੀਂ। 

6 
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 ਵ ਗੀਕ ਨ ਅਤ ੇਪਛਾਣ ਦੇ ਚਮਿੱ ਟੀ: ਕਿ ਆਕਾ , ਸਕਲ ਅਤ ੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦਾ ਪਰਿਾਵ 'ਤੇ ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ 

ਡਵਸੇਸਤਾਵਾਂ ਦੇ ਡਮਿੱ ਟੀ, ਕਿ ਆਕਾ  ਵ ਗੀਕ ਨ ਦੇ ਡਮਿੱ ਟੀ। ਗਰੇਿੇਸਨ ਅਤ ੇ ਇਸਦਾ ਪਰਿਾਵ 'ਤੇ 

ਇੰਜੀਨੀਅਡ ੰਗ ਡਵਸੇਸਤਾਵਾਂ। ਗਿੇਿੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਇਿ ਦਾ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਗ ਣਾਂ ’ਤੇ ਪਿਭਾਵ। ਡਵਵਹਾ  ਦੇ 

ਇਕਜੁਿੱ ਟ ਡਮਿੱ ਟੀ ਨਾਲ ਬਦਲੋ ਡਵਿੱ ਿ ਪਾਿੀ ਸਮਿੱਗ ੀ, ਐਟ ਬ ਗ ਦਾ   ਸੀਮਾ - ਪਡ ਿਾਸਾਵਾਂ, ਵ ਤੋਂ ਅਤ ੇ

ਡਵਹਾ ਕ ਮਹਿੱਤਵ । ਖੇਤ  ਪਛਾਿ ਟੈਸਟ ਲਈ ਡਮਿੱ ਟੀ। 

6 

 

 

 

 

 

 ਪਾ ਦ ਸ਼ਤਾ ਦ ੇ ਚਮਿੱ ਟੀ: ਪਾ ਦ ਸੀਤਾ ਦਾ ਸਿਧਾਂਤ ਅਤੇ ਇਿ ਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ। ਿਾ ਸੀ ਦਾ ਕਾਨੰੂਨ,  

ਪਾ ਦ ਸੀਤਾ ਦਾ ਗੁਿਾਂਕ, ਡ ਸਾਅ ਵੇਗ ਅਤ ੇਅਿ  ਪਾਉਣ ਵਾਲੇ ਰਾ ਰ। , ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ  ਸਮਿੱ ਟੀਆਂ  ਦੀ  
ਪਾ ਦ ਸੀਤਾ ਤੁਲਨਾ। 

6 

 

 

 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਪਿਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਤਣਾਅ: ਤਿਾਅ ਡਵਿੱ ਿ ਡਮਿੱ ਟੀ ਹੇਠਲਾ ਡਹਿੱ ਸਾ। ਰ ਿੱ ਲ ਦਬਾਅ, ਪਿਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਦਬਾਅ ਅਤੇ ਡਨ ਪਿੱਖ 

ਤਿਾਅ ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ ਅਤੇ ਅ ਥ। ਪਰਿਾਵਸਾਲੀ ਤਿਾਅ ਦਾ ਸਿਧਾਂਤ ਅਤੇ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ 
ਸਵਿੱਚ ਇਿ ਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ। 

5 

ਸ਼ੀਅ  ਤਾਕਤ ਗ ਣ ਚਮਿੱ ਟੀ ਦੀ ਮਾਤ ਾ: ਸ਼ੀਅ  ਤਾਕਤ ਦੇ ਸੰਕਲਪ ਅਤੇ ਮਹਿੱਤਵਇਰਿ   ਅਤੇ 
ਇਰਿ  ਤਾ  ਸਹਤ ਸਮਿੱ ਟੀ ਸਵਿੱ ਚ ਰਾਤ  ਦੀ ਤਾਰਤ ਸਵਿੱ ਚ ਪਾਉਣ ਵਾਲੇ ਰਾ ਰ, ਕੁਲੋਂਬ ਦਾ ਕਾਨੰੂਨ। 
ਤਣਾਅ-ਤਣਾਅ ਰ ਵ, ਸਿਿ  ਤਾਰਤ ਅਤ ੇਅੰਤਮ ਤਾਰਤ ਅਤ ੇਅੰਤ  ਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ। 

4 

ਿੰਘਣਾਪਣ: ਿੰਘਣਾਪਣ ਦੀ ਪਡ ਿਾਸਾ ਅਤ ੇਜ ੂ ਤ। ਉਸਚਤ ਜਲ ਿਮਿੱਗ ੀ, ਅਸਧਰਤਮ ਿ ਿੱ ਰੀ ਿੰਘਣਤਾ 
ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ ਅਤੇ ਮਹਿੱਤਤਾ, ਿੰਰ ਸਚਤ ਯਤਨਾਂ ਨਾਲ ਸਟਸਪਰਲ ਸਮਟੀਰਲ ਲਈ ਨਮੀ-ਿ ਿੱ ਰਾ ਘਣਤਾ ਦਾ 
ਿੰਬੰਧ। 

5 

ਚਮਿੱ ਟੀ ਪੜਿੋਲ: ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੀ ਿੋਜ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ ਅਤ ੇ    ਤ। ਪ ਨ -ਜਾਗ ਣ, ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੀ ਿੋਜ ਦੇ ਤ ੀਰੇ, 
ਨਮ ਨਾ ਲੈਣਾ; ਸਬਨਾਂ   ਰਾਵਟ, ਪ ੇਸ਼ਾਨ ਅਤ ੇਪਿਤੀਸਨਧ ਨਮ ਨੇ, ਨਮ ਸਨਆਂ ਦੀ ਸਗਣਤੀ ਅਤ ੇਮਾਤ ਾ, 
ਨਮ ਸਨਆਂ ਨ ੰ   ੀਿੈਟ ਰ ਨਾ, ਿੀਲ ਰ ਨਾ ਅਤ ੇਿੰਭਾਲਣਾ। 

5 

ਬੇਅਚ ੰਗ ਸਮ ਿੱ ਿਾ ਚਮਿੱ ਟੀ ਦਾ: ਬੇਅਸ ੰਗ ਿਮ ਿੱਥਾ ਦੀ ਧਾ ਨਾ। ਅੰਤਮ ਬੇਅਸ ੰਗ ਿਮ ਿੱਥਾ, ਸ਼ ਿੱ ਧ 
ਿ  ਿੱ ਸਿਅਤ ਬੇਅਸ ੰਗ ਿਮ ਿੱਥਾ ਅਤ ੇ ਮਨ   ਯੋਗ ਬੇਅਸ ੰਗ ਦਬਾਅ ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ ਅਤ ੇ ਮਹਿੱਤਵ। 
ਬੇਅਸ ੰਗ ਿਮ ਿੱ ਥਾ ਨ ੰ  ਪਿਭਾਸਵਤ ਰ ਨ ਵਾਲੇ ਰਾ ਰ। ਨੀਂਹ ਦੇ ਭਾ , ਦਬਾਅ ਬਲਬ ਦੇ ਰਾ ਨ ਸਮਿੱ ਟੀ 
ਸਵਿੱਚ ਲੰਬਰਾ ੀ ਤਣਾਅ ਵੰਿ ਦੀ ਧਾ ਨਾ। ਭ -ਸਿੰਥੈਸਟਰਿ ਦੀ ਵ ਤੋਂ। 

6 

ਿਾਊਂਡੇਸ਼ਨ ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ: 

ਿੋਿਲੀ ਅਤ ੇਿ ੰ ਘੀ ਨੀਂਹ ਦੀ ਧਾ ਨਾ; ਿੋਿਲੀ ਨੀਂਹ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ: ਿੰਯ ਰਤ, ਅਲਿੱ ਗ, ਪਿੱਟੀ, ਮੈਟ, ਅਤ ੇ
ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਅਨ ਰ ਲਤਾ। ਿੋਿਲੀ ਨੀਂਹ ਦੀ ਿ ੰ ਘਾਈ, ਿ ੰ ਘੀ ਨੀਂਹ, ਢੇ ਾਂ ਦੀ ਸਰਿਮ ਅਤ ੇਉਹਨਾਂ ਦੀ 
ਅਨ ਰ ਲਤਾ ਨ ੰ  ਪਿਭਾਸਵਤ ਰ ਨ ਵਾਲੇ ਰਾ ਰ; ਿਮਿੱਗ ੀ, ਢੇ ਾਂ ਦੇ ਿਮ ਹ ਅਤ ੇਢੇ ਾਂ ਦੇ ਢਿੱ ਰਣ ਦੇ ਆਧਾ  
'ਤੇ ਢੇ ਾਂ ਦਾ ਵ ਗੀਰ ਨ। 

6 
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         ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਸ ਵੇਿਣ-ਦੂਜਾ 

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-206 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਰਾਗ  ਦੀ ਸਦਿੱ ਤੀ ਹੋਈ ਸ਼ੀਟ 'ਤੇ   ਪ- ੇਿਾਵਾਂ ਨ ੰ  ਇੰਟ ਪੋਲੇਟ ਰ ਨ ਅਤ ੇਪਿਿਤਾਸਵਤ ਿੜਰ ਨ ੰ  ਇਰਿਾ  

ਰ ਨ ਲਈ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ ਨਾਲ ਇਿੱਰ ਲਾਈਨ ਨ ੰ  ਲੰਮਾ ਰ ਨਾ ਸਿਿੱ ਿੋ, ਬੰਦ ਟਿੈਵ ਸਿੰਗ ਰ ੋ ਅਤ ੇਸਿਸਤਜੀ ਅਤ ੇਲੰਬਰਾ ੀ 

ਰੋਣਾਂ ਨ ੰ  ਮਾਪਣਾ।  
ਿੀ ਓ3:  ਿਧਾ ਨ ਗੋਲਾਰਾ  ਰ ਵ ਿੈਿੱਟ ਰ ਨ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਿ ਵੇਿਣ ਯੰਤ ਾਂ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਰੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਰੰਮਾਂ ਲਈ ਿੇਤ  ਅਤ ੇਧ ਤੀ ਦੇ ਰੰਮ ਦੀ ਗਣਨਾ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਸ ਮੋਟ ਿੈਂਸਿੰਗ, ਜੀਪੀਐਿ,ਅਤੇ ਜੀਆਈਐਿ ਵ ਗੇ ਉੱਨਤ ਿ ਵੇਿਣ ਯੰਤ ਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝੋ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਨਾਲ ਰੰਮ 

ਰ ਨਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ 1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 2 2 2 3 2 3 3 2 1 

ਿੀ ਓ2 3 2 1 3 2 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 3 3 3 3 3 1 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 3 2 3 3 3 3 

ਿੀ ਓ5  3 2 1 2 1 1 3 3 2 

ਔਸਤ 2.8 2.4 2 2.8 2 2.6 3 2.8 1.8 

 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  
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ਯੂਚਨਟ-ਪਸਿਲਾ ਕੰਟੋਚ ੰਗ ( ੂਪ- ੇ ਾਵਾਂ): 

  ਪ- ੇਿਾਵਾਂ ਦੀ ਧਾ ਨਾ,   ਪ- ੇਿਾ ਦਾ ਉਦੇਸ਼,   ਪ- ੇਿਾ ਅੰਤ ਾਲ ਅਤ ੇਸਿਸਤਜੀ ਬ ਾਬ , 
  ਪ- ੇਿਾ ਅੰਤ ਾਲ ਨ ੰ  ਪਿਭਾਸਵਤ ਰ ਨ ਵਾਲੇ ਰਾ ਰ,   ਪ- ੇਿਾਵਾਂ ਦੀਆਂ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ, 
ਰੰਟੋਸ ੰਗ ਦੇ ਤ ੀਰੇ: ਸਿਿੱ ਧੇ ਅਤ ੇਅਸਿਿੱ ਧੇ, ਰੰਟ   ਿ ਵੇਿਣ ਸਵਿੱਚ ਿਟੇਿੀਅਮ ਮਾਪਾਂ ਦੀ ਵ ਤੋਂ, 
  ਪ- ੇਿਾਵਾਂ ਦਾ ਇੰਟ ਪੋਲੇਸ਼ਨ;   ਪ- ੇਿਾਵਾਂ ਦੇ ਨਰਸੇ਼ ਦੀ ਵ ਤੋਂ,   ਪ- ੇਿਾਵਾਂ ਦੇ ਨਰਸੇ਼ ਤੋਂ 
ਰਿਾਿ ਿੈਰਸ਼ਨ ਿ ਾਇੰਗ;   ਪ- ੇਿਾਵਾਂ ਦੇ ਨਰਸੇ਼ 'ਤੇ ਿੜਰ,  ੇਲਵੇ ਅਤ ੇ ਨਸਹ  ਦੀ 
ਅਲਾਈਨਮੈਂਟ ਨ ੰ  ਸਚੰਸਨਹ ਤ ਰ ਨਾ,   ਪ- ੇਿਾਵਾਂ ਦੇ ਨਰਸੇ਼ ਤੋਂ ਧ ਤੀ ਦੇ ਰੰਮ ਅਤ ੇਭੰਿਾ  ਦੀ 
ਗਣਨਾ ਿਮ ਿੱਥਾ 

10 

ਿੀਓਡੋਲਾਈਟ ਸ ਵੇਿਣ: 

ਇਿੱਰ ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ ਦੇ ਇਿੱਰ ਟਿਾਂਸ ਟ ਵ ਨੀਅ  ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ ਧ ਸ ਆਂ ਦਾ ਰੰਮ ਰ ਨਾ ਅਤ ੇ
ਉਹਨਾਂ ਦਾ ਿਬੰਧ; ਇਿੱਰ ਟਿਾਂਸ ਟ ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ ਦੇ ਅਿਥਾਈ ਿਮਾਯੋਜਨ; ਟਿਾਂਸ ਸਟੰਗ, ਿਸਵੰਗ, 
ਿਿੱਬ ੇਪਾਿੇ ਮ ੰ ਹ, ਿਿੱਜੇ ਪਾਿੇ ਮ ੰ ਹ ਅਤੇ ਸਚਹ ਾ ਬਦਲਣ ਦੀ ਧਾ ਨਾ; ਸਿਸਤਜੀ ਅਤ ੇਲੰਬਰਾ ੀ 
ਰੋਣਾਂ ਦਾ ਮਾਪ। ਇਿੱ ਰ ਲਾਈਨ ਦੇ ਬੇਅਸ ੰਗ ਦਾ ਇਿੱ ਰ ਲਾਈਨ (ਅਿੱਗ ੇਅਤ ੇਸਪਿੱ ਛ)ੇ ਮਾਪ ਵਧਾਉਣਾ; 
ਸ਼ਾਮਲ ਰੋਣਾਂ ਦ ਆ ਾ ਟਿਾਵ ਸਿੰਗ ਅਤੇ ਸਿਫਲੈਰਸ਼ਨ ਰੋਣ ਸਵਧੀ; ਿਟੈਿੀਆ ਮਾਪ ਦ ਆ ਾ 
ਟਿਾਵ ਸਿੰਗ, ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ ਸਤਰੋਣ, ਇਿੱਰ ਟਿਾਵ ਿ ਪਲਾਟ ਰ ਨਾ; 

 ਛਿੱਿ ੇਗਏ ਮਾਪਾਂ (ਇਿੱ ਰ ਪਾਿੇ ਪਿਭਾਸਵਤ) ਦੇ ਰੋਆ ਿੀਨੇਟ ਅਤ ੇਹਿੱਲ ਦੀ ਧਾ ਨਾ ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ 
ਿ ਵੇਿਣ ਸਵਿੱਚ ਗਲਤੀਆਂ ਅਤ ੇ ਉਨਹ ਾਂ ਨ ੰ  ਘਿੱ ਟ ਤੋਂ ਘਿੱ ਟ ਰ ਨ ਲਈ ਰੀਤੀਆਂ ਗਈਆਂ 
ਿਾਵਧਾਨੀਆਂ; ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ ਸਵਿੱਚ ਸ਼ ਿੱ ਧਤਾ ਦੀਆਂ ਿੀਮਾਵਾਂ ਟ ਾਵ ਸਿੰਗ। ਵਿਤ ਆਂ ਦੀ ਉਚਾਈ 
- ਪਹ ੰ ਚਯੋਗ ਅਤੇ ਗੈ -ਪਹ ੰ ਚਯੋਗ ਅਧਾ । 

11 

ਟੈਿ ੋ-ਮੈਚਟਿਕ ਸ ਵੇਿਣ: 

ਟੈਰੋਮੈਟ ੀ, ਟੈਰੋਮੈਟ ੀ ਸਵਿੱਚ ਵ ਤ ੇਜਾਣ ਵਾਲੇ ਯੰਤ , ਟੈਰੋਮੈਟ ੀ ਦੇ ਤ ੀਰੇ, ਟੈਰੋਮੈਟ ੀ 
ਦੀ ਿਟੈਿੀਆ ਪਿਣਾਲੀ, ਿਟੈਿੀਆ ਟੈਰੋਮੈਟ ੀ ਦੇ ਆਮ ਸਿਧਾਂਤ, ਿਟੈਿੀਆ ਟੈਰੋਮੈਟ ੀ ਦੀਆਂ 
ਉਦਾਹ ਣਾਂ ਅਤੇ ਿੰਸਿਆਤਮਰ ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ। 

6 

 ਯੂਚਨਟ-ਦੂਜਾ ਕ ਵ: ਿਧਾ ਨ ਗੋਲਾਰਾ  ਵਰ : ਇਿੱਰ ਿਧਾ ਨ ਗੋਲਾਰਾ  ਵਰ  ਦੀ ਲੋੜ ਅਤ ੇਪਸ ਭਾਸ਼ਾ; 
ਿਧਾ ਨ ਗੋਲਾਰਾ  ਵਰ  ਦੇ ਤਿੱਤ - ਵਰ  ਦੀ ਸਿਗ ੀ, ਵਰ  ਦਾ ਘੇ ਾ, ਟੈਂਜੈਂਟ ਲੰਬਾਈ, 

ਇੰਟ ਿੈਰਸ਼ਨ ਸਬੰਦ  (ਐਪੈਰਿ ਸਬੰਦ ), ਟੈਂਜੈਂਟ ਸਬੰਦ , ਵਰ  ਦੀ ਲੰਬਾਈ, ਲੰਮਾ ਰੋ  ਸਿਫਲੈਰਸ਼ਨ 
ਰੋਣ, ਸਿਿ  ਦ  ੀ ਅਤ ੇਮਿੱ ਧ- ਆ ਿੀਨੇਟ। ਿਧਾ ਨ ਗੋਲਾਰਾ  ਵਰ  ਤੋਂ ਿੈਿੱ ਰ ਨਾ:-  ੇਸਿਰ 
ਮਾਪਾਂ ਦ ਆ ਾ ਸਿ ਫ਼: ਟੈਂਜੈਂਟ ਤੋਂ ਆਫਿੈਿੱਟ, ਚਾਪਾਂ ਦਾ ਲਗਾਤਾ  ਦੋ-ਭਾਗ, ਪੈਦਾ ਰੀਤ ੇਰੋ ਿ 
ਤੋਂ ਆਫਿੈਿੱਟ। ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਦੇ ਹੋਏ ਟੈਂਜੈਂਟੀਅਲ ਰੋਣਾਂ ਦ ਆ ਾ। ਪਸ ਵ ਤਨ 

ਵਰ : ਲੋੜ (ਰੇਂਦ ੀ ਬਲ ਅਤ ੇਿ ਪ  ਐਲੀਵੇਸ਼ਨ) ਅਤ ੇਪਸ ਵ ਤਨ ਵਰ  ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ; 

11 
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ਪਸ ਵ ਤਨ ਵਰ  ਦੀਆਂ     ਤਾਂ; ਪਸ ਵ ਤਨ ਵਰ  ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਿੜਰਾਂ ਲਈ; ਘਣ 
ਪੈ ਾਬੋਲਾ ਦ ਆ ਾ; ਇਿੱਰ ਪਸ ਵ ਤਨ ਵਰ  ਲਈ ਆਫਿੈਿੱਟਾਂ ਦੀ ਗਣਨਾ; ਸਿ ਫ਼ ਟੈਂਜੈਂਟੀਅਲ 
ਆਫਿੈਿੱਟਾਂ ਦ ਆ ਾ ਇਿੱਰ ਪਸ ਵ ਤਨ ਵਰ  ਤੋਂ ਿੈਿੱਟ ਰ ਨਾ। ਲੰਬਰਾ ੀ ਵਰ : ਇਿੱਰ ਲੰਬਰਾ ੀ 
ਵਰ  ਤੋਂ ਿੈਿੱਟ ਰ ਨਾ 
ਆਧ ਚਨਕ ਸ ਵੇਿਣ: 

ਆਧ ਸਨਰ ਿ ਵੇਿਣ ਉਪਰ ਣਾਂ ਅਤ ੇਤਰਨੀਰਾਂ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ ਸਜਵੇਂ ਸਰ: 
ਈਿੀਐਮ ਜਾਂ ਸਿਿਟੋਮੈਟ, ਪਲੈਨੀਮੀਟ , ਟੋਟਲ ਿਟੇਸ਼ਨ, ਸ ਮੋਟ ਿੈਂਸਿੰਗ ਅਤੇ ਜੀਪੀਐਿ ਦੀ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। 

10 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਉਸਾ ੀ ਸਮਿੱਗ ੀ  
ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਈਿੀਵੀ-202ਏ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਉਿਾ ੀ ਪਿੋਜੈਰਟਾਂ ਸਵਿੱਚ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਇਮਾ ਤੀ ਸਹਿੱ ਸਿਆਂ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀਆਂ ਭ ਸਮਰਾਵਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ੋ ਅਤੇ 
ਵ ਣਨ ਰ ਨਾ। 

ਿੀ ਓ2 ਿਾਿ ਐਪਲੀਰੇਸ਼ਨਾਂ ਅਤ ੇਪਿੋਜੈਰਟ     ਤਾਂ ਦੇ ਅਧਾ  ਤੇ ਉਿਾ ੀ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾ ਬਣਾਓ ਅਤ ੇਚ ਣਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:   ਵਿੱਖ-ਵਿੱਖ ਪਰੋਜੈਕਟਾਂ ਲਈ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਅਨੁਕੂਲਤਾ ਡਨ ਧਾ ਤ ਕ ਨ ਲਈ ਉਸਾ ੀ ਸਮਿੱਗ ੀ ਦੇ ਗੁਿਾਂ ਦਾ ਮੁਲਾਂਕਿ 

ਅਤ ੇਤੁਲਨਾ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਸਡਥ ਤਾ ਅਤੇ ਵਾਤਾਵ ਿ ਪਰਿਾਵ ਦੇ ਸੰਦ ਿ ਡਵਿ ਉਸਾ ੀ ਸਮਿੱਗ ੀ ਦੇ ਿਾਇਡਦਆਂ ਅਤ ੇਨੁਕਸਾਨਾਂ 

ਦਾ ਮੁਲਾਂਕਿ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਉਸਾ ੀ ਪਰੋਜੈਕਟਾਂ ਦੀ ਯੋਜਨਾ ਬਿਾਉਿ, ਤਾਲਮੇਲ ਬਿਾਉਿ ਅਤ ੇਲਾਗੂ ਕ ਨ ਲਈ ਸਮਿੱਗ ੀ ਡਗਆਨ 

ਅਤ ੇਪਰੋਜੈਕਟ ਪਰਬੰਧਨ ਡਸਧਾਂਤਾਂ ਨੰੂ ਲਾਗੂ ਰ ਨਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ (3)/ਦ ਡਮਆਨਾ (2)/ਕਮਜੋ  (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ 1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 3 2 2 2 2 2 2 3 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 3 2 3 2 3 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 3 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 3 3 2 3 1 2 

ਿੀ ਓ5  3 3 3 3 3 3 3 3 2 

ਔਸਤ 3 3 2.8 2.8 2.8 2.2 2.8 2 2.4 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਪਿੱਿ : 

ਚਿੱਟਾਨਾਂ ਦਾ ਵ ਗੀਰ ਨ, ਵੇਸਜੰਗ ਅਤ ੇਬਲਾਿਸਟੰਗ ਦ ਆ ਾ ਪਿੱਥ ਾਂ ਦੀ ਿ ਦਾਈ, ਪਿੱਥ  'ਤੇ 
ਟੈਿਟ (ਐਸਿਿ ਟੈਿਟ, ਐਟਿੀਸ਼ਨ, ਰ ਚਲਣਾ, ਪਿਭਾਵ ਅਤ ੇਪਾਣੀ ਿੋਿਣਾ), ਇਿੱਰ ਚੰਗ ੇਇਮਾ ਤੀ 
ਪਿੱ ਥ  ਦੀਆਂ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ, ਪਿੱਥ ਾਂ ਦਾ ਸਵਗੜਨਾ ਅਤ ੇਿੰਭਾਲ। 

8 
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ਇਿੱ ਟਾਂ: ਿੰਗੀ ਇਿੱਟਾਂ ਦੀ ਡਮਿੱ ਟੀ ਅਤ ੇਨੁਕਸਾਨਦੇਹ ਤਿੱਤਾਂ ਦੀ  ਿਨਾ, ਇਿੱਟਾਂ ਦਾ ਡਨ ਮਾਿ, ਕਲੈਂਪਾਂ 
ਦੁਆ ਾ ਇਿੱਟਾਂ ਨੰੂ ਸਾੜਨਾ -  ੁਕ- ੁਕ ਕੇ (ਿਾਊਨ ਿ ਾਿਟ) ਅਤ ੇਡਨ ੰਤ  ਿਿੱ ਠੇ (ਹਾਿਮੈਨ ਦਾ), 
ਵ ਗੀਕ ਨ ਦੇ ਇਿੱਟਾਂ ਡਜਵੇਂ ਪਰਤੀ ਆਈ ਸ, ਟੈਸਟ 'ਤੇ ਇਿੱਟਾਂ (ਖੇਤ  ਟੈਸਟ, ਕੁਿਲਿ ਦੀ ਤਾਕਤ, 

ਸੋਖਿ, ਆਕਾ  ਅਤ ੇਆਕਾ , ਿੁਿੱ ਲਿ ਦੀ ਜਾਂਿ), ਿੰਗੀਆਂ ਇਿੱਟਾਂ ਦੀਆਂ ਜ ੂ ਤਾਂ, ਇਿੱਟਾਂ ਦੇ ਬਦਲ - 

ਸੀਡਮੰਟ ਕੰਕ ੀਟ ਬਲਾਕ (ਠੋਸ), ਉਤਪਾਦਨ ਪਰਡਕਡ ਆ ਦੇ ਠੋਸ ਬਲਾਕ। ਅਿੱਗ ਡਮਿੱ ਟੀ/ਡ ਿਰੈਕਟ ੀ 
ਇਿੱਟਾਂ, ਕੈਲਸੀਅਮ ਡਸਲੀਕੇਟ ਇਿੱਟਾਂ (ਗੁਿ ਅਤ ੇਵ ਤੋਂ)। 

10 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਲਿੱ ਕੜ: ਲਿੱ ਰੜ ਦੀ ਵ ਗੀਰ ਨ ਉਿਦੀ ਵਾਧੀ ਦੇ ਤ ੀਰੇ ਅਧਾਸ ਤ, ਬਾਹ ੀ   ਿੱ ਿ ਦੀ ਰਾਟ, ਚੰਗੀ 
ਲਿੱ ਰੜ ਦੀਆਂ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ, ਲਿੱ ਰੜ ਸਵਿੱਚ ਿਾਮੀਆਂ, ਲਿੱ ਰੜ ਦੀ ਿੰਭਾਲ, ਲਿੱ ਰੜ ਦਾ ਿ ਰਾਉਣਾ, ਲਿੱ ਰੜ 
ਦੀ ਰਟਾਈ ਅਤੇ ਬ ਾ ੀ   ਪ (ਸਰਿਮਾਂ ਅਤੇ ਉਪਯੋਗਤਾ)। 
 

10 

ਸੀਚਮੰਟ: ਿਧਾ ਣ ਪੋ ਟਲੈਂਿ ਸੀਡਮੰਟ ਦੀ ਿੰ ਚਨਾ, ਸੀਡਮੰਟ ਦੇ ਹ ੇਰ ਅੰਗ ਦੀ ਭ ਸਮਰਾ, ਓ.ਪੀ.ਿੀ. 
ਦੀ ਸਤਆ ੀ (ਰਿੱਚੇ ਮਾਲ ਨ ੰ  ਿ ਿੱ ਰੇ ਤ ੀਰੇ ਨਾਲ ਸਮਲਾਉਣਾ, ਿਾੜਨਾ ਅਤੇ ਪੀਿਣਾ), ਸੀਡਮੰਟ ਦਾ 
ਿਟੋ ੇਜ, ਸੀਡਮੰਟ ਦੇ ਫੀਲਿ ਟੈਿਟ, ਸੀਡਮੰਟ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਉਪਯੋਗ। 

12 

ਪੇਂਟ, ਵਾ ਚਨਸ਼ ਅਤੇ ਚਵਗਾੜ: ਪੇਂਟ, ਵਾ ਸਨਸ਼ ਅਤੇ ਸਿਿਟੇਮਪ  ਦੇ ਉਦੇਸ਼, ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ ਅਤ ੇ
ਬਣਤ ਰ ਅੰਗ। 

8 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਚਟਕਾਊ ਚਨ ਮਾਣ ਢੰਗ 

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਈਿੀਵੀ-202ਬੀ 
 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਿਸਥ ਤਾ ਦੇ ਬ ਸਨਆਦੀ ਿੰਰਲਪਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਸਟਰਾਊ ਇਮਾ ਤ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀਆਂ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ ਅਤ ੇਵ ਤੋਂ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਸਟਰਾਊ ਇਮਾ ਤਾਂ ਲਈ ਢ ਰਵੀਆਂ ਉਿਾ ੀ ਤਰਨੀਰਾਂ ਅਤ ੇਅਸਭਆਿਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਸਨ ਸਮਤ ਵਾਤਾਵ ਣ ਅਤ ੇਰ ਦ ਤੀ ਪਿਣਾਲੀਆਂ ਸਵਚਰਾ  ਅੰਤ -ਿਬੰਧਾਂ ਦੇ ਬ ਸਨਆਦੀ ਸਗਆਨ ਸਵਿੱਚ ਿ ਧਾ  

ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਬ ਸਨਆਦੀ ਢਾਂਚ ੇਦੀ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ, ਿ ਧਾ  ਅਤ ੇਆ ਸਥਰਤਾ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀਆਂ ਤਰਨੀਰੀ ਨਵੀਨਤਾਵਾਂ ਦਾ ਸਵਰਾਿ 

ਰ ਨਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ (3)/ਦ ਡਮਆਨਾ (2)/ਕਮਜੋ  (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ 1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 2 3 2 3 3 1 

ਿੀ ਓ2 3 2 3 3 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 3 3 2 3 3 3 

ਿੀ ਓ4 3 2 3 2 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ5  3 2 3 3 3 2 3 3 3 

ਔਸਤ 3 2.2 2.8 2.6 3 2 3 2.6 2.2 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ- ਆਈ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਪਸ ਭਾਸ਼ਾਵਾਂ, ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ, ਸਟਰਾਉ ਦੇ ਿਤੰਭ, ਸਟਰਾਉ ਦਾ ਚਿੱਰ , ਲੋੜ, 
ਪਿਣਾਲੀਆਂ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਸਟਰਾਉਣਯੋਗਤਾ। ਗਿੀਨ ਸਬਲਸਿੰਗ  — ਗਿੀਨ ਅਤੇ ਸਟਰਾਉ ਸਵਿੱਚ ਅੰਤ । 
ਮੌਿਮੀ ਤਬਦੀਲੀ, ਗਲੋਬਲ ਵਾ ਸਮੰਗ,  ਾਸ਼ਟ ੀ ਅਤੇ ਅੰਤ  ਾਸ਼ਟ ੀ ਨੀਤੀਆਂ ਅਤੇ ਸਨਯਮ। ਸਟਰਾਉ 
ਸਨ ਮਾਣ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ, ਤਰਨਾਲੋਜੀਆਂ ਅਤੇ ਪਿਾਜੈਰਟ ਮੈਨੇਜਮੈਂਟ  ਣਨੀਤੀਆਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ 
ਦੀ ਪ ਿ ਸਰ ਇਹ ਸਰਵੇਂ ਸਨ ਮਾਣ ਗਤੀਸਵਧੀਆਂ ਦੇ ਨਰਾ ਾਤਮਰ ਵਾਤਾਵ ਣਰ ਪਿਭਾਵਾਂ ਨ ੰ  ਘਟਾ 
ਿਰਦੇ ਹਨ। 

10 
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 ਇਮਾ ਤ ਉਸਾ ੀ ਢੰਗ:  ਵਾਇਤੀ ਮੋਸਿਊਲ  ਸਨ ਮਾਣ ਸਵਧੀਆਂ, ਸਵਰਾਿ, ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਸਿਧਾਂਤ, 
ਲਾਭ। ਦ ਹ ਾਏ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਰੰਮਾਂ ਲਈ ਮੋਸਿਊਲ  ਸਨ ਮਾਣ ਸਵਧੀਆਂ। ਗਿੀਨ ਛਿੱ ਤਾਂ, ਰ ਲ ਛਿੱਤਾਂ, ਪੈਸਿਵ 
ਹਾਊਿ,  ੈਮਿ ਅ ਥ ਇਿੱਟ, ਪੈਸਿਵ ਿੋਲ । ਗ ੇ ਵਾਟ  ਪਲੰਸਬੰਗ ਸਿਿਟਮ, ਿੋਲ  ਥ ਮਲ ਰਲੈਸਿੰਗ, 
ਿ  ਜੀ ਊ ਜਾ, ਪਾਣੀ ਦੀ ਦਿੱ ਿਣੀ ਵ ਤੋਂ ਦੀਆਂ ਤਰਨੀਰਾਂ, ਸਟਰਾਉ ਇੰਿੋ  ਵਾਤਾਵ ਣ ਤਰਨੀਰਾਂ। 

12 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਪਿੀਕਾਸਟ ਉਸਾ ੀ ਢੰਗ: ਦ ਹ ਾਏ ਰੰਮਾਂ ਲਈ ਮੋਸਿਊਲ  ਸਨ ਮਾਣ ਸਵਧੀਆਂ। ਪਿੀਰਾਿਟ ਰਾਂਰ ੀਟ 
ਸਨ ਮਾਣ ਸਵਧੀਆਂ, ਫਾਇਦੇ। ਰਾਂਰ ੀਟ ਸਮਰਿ ਸਿ ਾਇਨ ਸਵਿੱਚ ਸਟਰਾਉ, ਪਿੀਰਾਿਟ ਹਿੱਲਾਂ  ਾਹੀਂ ਤੇ  
ਅਤੇ ਸਟਰਾਉ ਸਨ ਮਾਣ ਅਸਭਆਿ। ਿੈਰੰਿ ੀ ਿੀਮੈਂਟੀਸ਼ਿ ਮਾਲ ਸਜਵੇਂ ਜੀ.ਜੀ.ਬੀ.ਐਿ., ਫਲਾਈ ਐਸ਼, 
ਅਲਟ ਾ-ਫਾਈਨ ਜੀ.ਜੀ.ਬੀ.ਐਿ. ਦਾ ਉਪਯੋਗ। ਉੱਚੀਆਂ ਇਮਾ ਤਾਂ ਲਈ ਿਸਲਪ ਫਾ ਸਮੰਗ ਦੇ 
ਬ ਸਨਆਦੀਆਂ, ਸਤੰਨ-ਆਯਾਮੀ ਸਪਿੰ ਸਟੰਗ, ਿੈਲਫ-ਹੀਸਲੰਗ ਰਾਂਰ ੀਟ, ਗਿੀਨ ਇੰਿ ਲੇਸ਼ਨ। ਸਟਰਾਉ ਿ ੋਤ 
ਪਿਾਪਤੀ ਅਤੇ ਪਿੀਰਾਿਟ ਰਾਂਰ ੀਟ ਤੋਂ ਵਾਤਾਵ ਣਰ ਲਾਭ। 

13 

ਨਵੀਆਂ ਸਨ ਮਾਣ ਿਮੱਗ ੀਆਂ ਅਤੇ ਤਕ੍ਨਾਲੋਜੀਆਂ:   
ਨਵੀਆਂ ਸਨ ਮਾਣ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ ਅਤੇ ਤਰਨਾਲੋਜੀਆਂ ਦਾ ਪ ਸਚਆਵ। ਸਿੰਥੈਸਟਰ ਛਿੱਤ ਅੰਿ ਲੇਅਮੈਂਟ, 
ਇਲੈਰਟਿੋਰਿੋਸਮਰ ਗਲਾਿ, ਬਾਇਓਿੀਗਿੇਿੇਬਲ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ। ਪਾਣੀ ਦੀ ਿਪਤ ਸਵਿੱਚ ਰਮੀ, ਵਾਤਾਵ ਣ 
’ਤੇ ਪਿਭਾਵ। ਮੌਿਮ ਅਨ ਰ ਲ ਇਮਾ ਤ ਦੇ ਧਾ ਨਾ। ਐਲਈਈਿੀ/ਜੀ.ਆ .ਆਈ.ਐਿੱਚ.ਏ  ੇਸਟੰਗ 
ਪਿਸਰਸ ਆ ਦ ਆ ਾ ਸਟਰਾਉ ਅੰਰਲਣ। 
 

13 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਉਸਾ ੀ ਸਮਿੱਗ ੀ 
 ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਓਈਿੀਵੀ-202ਏ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਉਿਾ ੀ ਪਿੋਜੈਰਟਾਂ ਸਵਿੱਚ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਇਮਾ ਤੀ ਸਹਿੱ ਸਿਆਂ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀਆਂ ਭ ਸਮਰਾਵਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ੋ ਅਤੇ 

ਵ ਣਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਿਾਿ ਐਪਲੀਰੇਸ਼ਨਾਂ ਅਤ ੇਪਿੋਜੈਰਟ     ਤਾਂ ਦੇ ਅਧਾ  ਤੇ ਉਿਾ ੀ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾ ਬਣਾਉਣਾ ਅਤ ੇ

ਚ ਣਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:   ਵਿੱਖ-ਵਿੱਖ ਪਰੋਜੈਕਟਾਂ ਲਈ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਅਨੁਕੂਲਤਾ ਡਨ ਧਾ ਤ ਕ ਨ ਲਈ ਉਸਾ ੀ ਸਮਿੱਗ ੀ ਦੇ ਗੁਿਾਂ ਦਾ ਮੁਲਾਂਕਿ 

ਅਤ ੇਤੁਲਨਾ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਸਡਥ ਤਾ ਅਤੇ ਵਾਤਾਵ ਿ ਪਰਿਾਵ ਦੇ ਸੰਦ ਿ ਡਵਿ ਉਸਾ ੀ ਸਮਿੱਗ ੀ ਦੇ ਿਾਇਡਦਆਂ ਅਤ ੇਨੁਕਸਾਨਾਂ ਦਾ 

ਮੁਲਾਂਕਿ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਉਸਾ ੀ ਪਰੋਜੈਕਟਾਂ ਦੀ ਯੋਜਨਾ ਬਿਾਉਿ, ਤਾਲਮੇਲ ਬਿਾਉਿ ਅਤ ੇਲਾਗੂ ਕ ਨ ਲਈ ਸਮਿੱਗ ੀ ਡਗਆਨ ਅਤ ੇਪਰੋਜੈਕਟ 

ਪਰਬੰਧਨ ਡਸਧਾਂਤਾਂ ਨੰੂ ਲਾਗ ੂਰ ਨਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ (3)/ਦ ਡਮਆਨਾ (2)/ਕਮਜੋ  (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 3 2 2 2 2 2 2 3 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 3 2 3 2 3 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 3 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 3 3 2 3 1 2 

ਿੀ ਓ5  3 3 3 3 3 3 3 3 2 

ਔਸਤ 3 3 2.8 2.8 2.8 2.2 2.8 2 2.4 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਪਿੱਿ : 

ਚਿੱਟਾਨਾਂ ਦਾ ਵ ਗੀਰ ਨ, ਵੇਸਜੰਗ ਅਤ ੇਬਲਾਿਸਟੰਗ ਦ ਆ ਾ ਪਿੱਥ ਾਂ ਦੀ ਿ ਦਾਈ, ਪਿੱਥ  'ਤੇ 
ਟੈਿਟ (ਐਸਿਿ ਟੈਿਟ, ਐਟਿੀਸ਼ਨ, ਰ ਚਲਣਾ, ਪਿਭਾਵ ਅਤ ੇਪਾਣੀ ਿੋਿਣਾ), ਇਿੱਰ ਚੰਗ ੇਇਮਾ ਤੀ 

8 
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ਪਿੱਥ  ਦੀਆਂ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ, ਪਿੱਥ ਾਂ ਦਾ ਸਵਗੜਨਾ ਅਤ ੇਿੰਭਾਲ। 
ਇਿੱ ਟਾਂ: ਿੰਗੀ ਇਿੱਟਾਂ ਦੀ ਡਮਿੱ ਟੀ ਅਤ ੇਨੁਕਸਾਨਦੇਹ ਤਿੱਤਾਂ ਦੀ  ਿਨਾ, ਇਿੱਟਾਂ ਦਾ ਡਨ ਮਾਿ, ਕਲੈਂਪਾਂ 
ਦੁਆ ਾ ਇਿੱਟਾਂ ਨੰੂ ਸਾੜਨਾ -  ੁਕ- ੁਕ ਕੇ (ਿਾਊਨ ਿ ਾਿਟ) ਅਤ ੇਡਨ ੰਤ  ਿਿੱ ਠੇ (ਹਾਿਮੈਨ ਦਾ), 
ਵ ਗੀਕ ਨ ਦੇ ਇਿੱਟਾਂ ਡਜਵੇਂ ਪਰਤੀ ਆਈ ਸ, ਟੈਸਟ 'ਤੇ ਇਿੱਟਾਂ (ਖੇਤ  ਟੈਸਟ, ਕੁਿਲਿ ਦੀ ਤਾਕਤ, 

ਸੋਖਿ, ਆਕਾ  ਅਤ ੇਆਕਾ , ਿੁਿੱ ਲਿ ਦੀ ਜਾਂਿ), ਿੰਗੀਆਂ ਇਿੱਟਾਂ ਦੀਆਂ ਜ ੂ ਤਾਂ, ਇਿੱਟਾਂ ਦੇ ਬਦਲ - 

ਸੀਡਮੰਟ ਕੰਕ ੀਟ ਬਲਾਕ (ਠੋਸ), ਉਤਪਾਦਨ ਪਰਡਕਡ ਆ ਦੇ ਠੋਸ ਬਲਾਕ। ਅਿੱਗ ਡਮਿੱ ਟੀ/ਡ ਿਰੈਕਟ ੀ 
ਇਿੱਟਾਂ, ਕੈਲਸੀਅਮ ਡਸਲੀਕੇਟ ਇਿੱਟਾਂ (ਗੁਿ ਅਤ ੇਵ ਤੋਂ)। 

10 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਲਿੱ ਕੜ: ਲਿੱ ਰੜ ਦੀ ਵ ਗੀਰ ਨ ਉਿਦੀ ਵਾਧੀ ਦੇ ਤ ੀਰੇ ਅਧਾਸ ਤ, ਬਾਹ ੀ   ਿੱ ਿ ਦੀ ਰਾਟ, ਚੰਗੀ 
ਲਿੱ ਰੜ ਦੀਆਂ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ, ਲਿੱ ਰੜ ਸਵਿੱਚ ਿਾਮੀਆਂ, ਲਿੱ ਰੜ ਦੀ ਿੰਭਾਲ, ਲਿੱ ਰੜ ਦਾ ਿ ਰਾਉਣਾ, ਲਿੱ ਰੜ 
ਦੀ ਰਟਾਈ ਅਤੇ ਬ ਾ ੀ   ਪ (ਸਰਿਮਾਂ ਅਤੇ ਉਪਯੋਗਤਾ)। 
 

10 

ਸੀਚਮੰਟ: ਿਧਾ ਣ ਪੋ ਟਲੈਂਿ ਸੀਡਮੰਟ ਦੀ ਿੰ ਚਨਾ, ਸੀਡਮੰਟ ਦੇ ਹ ੇਰ ਅੰਗ ਦੀ ਭ ਸਮਰਾ, ਓ.ਪੀ.ਿੀ. 
ਦੀ ਸਤਆ ੀ (ਰਿੱਚੇ ਮਾਲ ਨ ੰ  ਿ ਿੱ ਰੇ ਤ ੀਰੇ ਨਾਲ ਸਮਲਾਉਣਾ, ਿਾੜਨਾ ਅਤੇ ਪੀਿਣਾ), ਸੀਡਮੰਟ ਦਾ 
ਿਟੋ ੇਜ, ਸੀਡਮੰਟ ਦੇ ਫੀਲਿ ਟੈਿਟ, ਸੀਡਮੰਟ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਉਪਯੋਗ। 

12 

ਪੇਂਟ, ਵਾ ਚਨਸ਼ ਅਤੇ ਚਵਗਾੜ: ਪੇਂਟ, ਵਾ ਸਨਸ਼ ਅਤੇ ਸਿਿਟੇਮਪ  ਦੇ ਉਦੇਸ਼, ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ ਅਤ ੇ
ਬਣਤ ਰ ਅੰਗ। 

8 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਚਟਕਾਊ ਚਨ ਮਾਣ ਢੰਗ 

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  :  ਓਈਿੀਵੀ-202ਬੀ 
 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਿਸਥ ਤਾ ਦੇ ਬ ਸਨਆਦੀ ਿੰਰਲਪਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਸਟਰਾਊ ਇਮਾ ਤ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀਆਂ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ ਅਤ ੇਵ ਤੋਂ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਸਟਰਾਊ ਇਮਾ ਤਾਂ ਲਈ ਢ ਰਵੀਆਂ ਉਿਾ ੀ ਤਰਨੀਰਾਂ ਅਤ ੇਅਸਭਆਿਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਸਨ ਸਮਤ ਵਾਤਾਵ ਣ ਅਤ ੇਰ ਦ ਤੀ ਪਿਣਾਲੀਆਂ ਸਵਚਰਾ  ਅੰਤ -ਿਬੰਧਾਂ ਦੇ ਬ ਸਨਆਦੀ ਸਗਆਨ ਸਵਿੱਚ ਿ ਧਾ  

ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਬ ਸਨਆਦੀ ਢਾਂਚ ੇਦੀ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ, ਿ ਧਾ  ਅਤ ੇਆ ਸਥਰਤਾ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀਆਂ ਤਰਨੀਰੀ ਨਵੀਨਤਾਵਾਂ ਦਾ ਸਵਰਾਿ 

ਰ ਨਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ (3)/ਦ ਡਮਆਨਾ (2)/ਕਮਜੋ  (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 2 3 2 3 3 1 

ਿੀ ਓ2 3 2 3 3 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 3 3 2 3 3 3 

ਿੀ ਓ4 3 2 3 2 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ5  3 2 3 3 3 2 3 3 3 

ਔਸਤ 3 2.2 2.8 2.6 3 2 3 2.6 2.2 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-ਪਸਿਲਾ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਪਸ ਭਾਸ਼ਾਵਾਂ, ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ, ਸਟਰਾਉ ਦੇ ਿਤੰਭ, ਸਟਰਾਉ ਦਾ ਚਿੱ ਰ , ਲੋੜ, 
ਪਿਣਾਲੀਆਂ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਸਟਰਾਉਣਯੋਗਤਾ। ਗਿੀਨ ਸਬਲਸਿੰਗ - ਗਿੀਨ ਅਤੇ ਸਟਰਾਉ ਸਵਿੱਚ ਅੰਤ । 
ਮੌਿਮੀ ਤਬਦੀਲੀ, ਗਲੋਬਲ ਵਾ ਸਮੰਗ,  ਾਸ਼ਟ ੀ ਅਤੇ ਅੰਤ  ਾਸ਼ਟ ੀ ਨੀਤੀਆਂ ਅਤੇ ਸਨਯਮ। 
ਸਟਰਾਉ ਸਨ ਮਾਣ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ, ਤਰਨਾਲੋਜੀਆਂ ਅਤੇ ਪਿਾਜੈਰਟ ਮੈਨੇਜਮੈਂਟ  ਣਨੀਤੀਆਂ ਦੀ ਪਛਾਣ 
ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਪ ਿ ਸਰ ਇਹ ਸਰਵੇਂ ਸਨ ਮਾਣ ਗਤੀਸਵਧੀਆਂ ਦੇ ਨਰਾ ਾਤਮਰ ਵਾਤਾਵ ਣਰ 
ਪਿਭਾਵਾਂ ਨ ੰ  ਘਟਾ ਿਰਦੇ ਹਨ। 

10 
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 ਇਮਾ ਤ ਉਸਾ ੀ ਢੰਗ:  ਵਾਇਤੀ ਮੋਸਿਊਲ  ਸਨ ਮਾਣ ਸਵਧੀਆਂ, ਸਵਰਾਿ, ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ 
ਸਿਧਾਂਤ, ਲਾਭ। ਦ ਹ ਾਏ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਰੰਮਾਂ ਲਈ ਮੋਸਿਊਲ  ਸਨ ਮਾਣ ਸਵਧੀਆਂ। ਗਿੀਨ ਛਿੱਤਾਂ, ਰ ਲ 
ਛਿੱਤਾਂ, ਪੈਸਿਵ ਹਾਊਿ,  ੈਮਿ ਅ ਥ ਇਿੱ ਟ, ਪੈਸਿਵ ਿੋਲ । ਗ ੇ ਵਾਟ  ਪਲੰਸਬੰਗ ਸਿਿਟਮ, ਿੋਲ  
ਥ ਮਲ ਰਲੈਸਿੰਗ, ਿ  ਜੀ ਊ ਜਾ, ਪਾਣੀ ਦੀ ਦਿੱ ਿਣੀ ਵ ਤੋਂ ਦੀਆਂ ਤਰਨੀਰਾਂ, ਸਟਰਾਉ ਇੰਿੋ  
ਵਾਤਾਵ ਣ ਤਰਨੀਰਾਂ। 

12 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਪਿੀਕਾਸਟ ਉਸਾ ੀ ਢੰਗ: ਦ ਹ ਾਏ ਰੰਮਾਂ ਲਈ ਮੋਸਿਊਲ  ਸਨ ਮਾਣ ਸਵਧੀਆਂ। ਪਿੀਰਾਿਟ 
ਰਾਂਰ ੀਟ ਸਨ ਮਾਣ ਸਵਧੀਆਂ, ਫਾਇਦੇ। ਰਾਂਰ ੀਟ ਸਮਰਿ ਸਿ ਾਇਨ ਸਵਿੱਚ ਸਟਰਾਉ, ਪਿੀਰਾਿਟ 
ਹਿੱਲਾਂ  ਾਹੀਂ ਤੇ  ਅਤੇ ਸਟਰਾਉ ਸਨ ਮਾਣ ਅਸਭਆਿ। ਿੈਰੰਿ ੀ ਿੀਮੈਂਟੀਸ਼ਿ ਮਾਲ ਸਜਵੇਂ 
ਜੀ.ਜੀ.ਬੀ.ਐਿ., ਫਲਾਈ ਐਸ਼, ਅਲਟ ਾ-ਫਾਈਨ ਜੀ.ਜੀ.ਬੀ.ਐਿ. ਦਾ ਉਪਯੋਗ। ਉੱਚੀਆਂ 
ਇਮਾ ਤਾਂ ਲਈ ਿਸਲਪ ਫਾ ਸਮੰਗ ਦੇ ਬ ਸਨਆਦੀਆਂ, ਸਤੰਨ-ਆਯਾਮੀ ਸਪਿੰ ਸਟੰਗ, ਿੈਲਫ-ਹੀਸਲੰਗ 
ਰਾਂਰ ੀਟ, ਗਿੀਨ ਇੰਿ ਲੇਸ਼ਨ। ਸਟਰਾਉ ਿ ੋਤ ਪਿਾਪਤੀ ਅਤੇ ਪਿੀਰਾਿਟ ਰਾਂਰ ੀਟ ਤੋਂ ਵਾਤਾਵ ਣਰ 
ਲਾਭ। 

13 

ਨਵੀਆਂ ਸਨ ਮਾਣ ਿਮੱਗ ੀਆਂ ਅਤੇ ਤਕ੍ਨਾਲੋਜੀਆਂ:   
ਨਵੀਆਂ ਸਨ ਮਾਣ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ ਅਤੇ ਤਰਨਾਲੋਜੀਆਂ ਦਾ ਪ ਸਚਆਵ। ਸਿੰਥੈਸਟਰ ਛਿੱਤ 
ਅੰਿ ਲੇਅਮੈਂਟ, ਇਲੈਰਟਿੋਰਿੋਸਮਰ ਗਲਾਿ, ਬਾਇਓਿੀਗਿੇਿੇਬਲ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ। ਪਾਣੀ ਦੀ ਿਪਤ ਸਵਿੱਚ 
ਰਮੀ, ਵਾਤਾਵ ਣ ’ਤੇ ਪਿਭਾਵ। ਮੌਿਮ ਅਨ ਰ ਲ ਇਮਾ ਤ ਦੇ ਧਾ ਨਾ। 
ਐਲਈਈਿੀ/ਜੀ.ਆ .ਆਈ.ਐਿੱਚ.ਏ  ੇਸਟੰਗ ਪਿਸਰਸ ਆ ਦ ਆ ਾ ਸਟਰਾਉ ਅੰਰਲਣ। 
 

13 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਹ ੀ ਇਮਾ ਤ ਦੀਆਂ ਮੂਲ ਗਿੱਲਾਂ 
 ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਓਈਿੀਵੀ-202ਿੀ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਿਸਥ ਤਾ ਦੀਆਂ ਬ ਸਨਆਦੀ ਧਾ ਨਾਵਾਂ ਅਤ ੇਵਾਤਾਵ ਣ ਅਤੇ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ 'ਤੇ ਇਿਦ ੇਪਿਭਾਵ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਊ ਜਾ ਦੀ ਵ ਤੋਂ, ਿਮਿੱਗ ੀ ਅਤ ੇਅੰਦ  ਨੀ ਹਵਾ ਦੀ ਗ ਣਵਿੱ ਤਾ ਵ ਗ ੇਸਨ ਮਾਣ ਸਵਸਗਆਨ ਦੇ ਪਸਹਲ ਆਂ ਦੀ 

ਸਵਆਸਿਆ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:   ਵਾਇਤੀ ਅਤੇ  ੀਿਾਈਰਲ ਰੀਤ ੇਸਵਰਲਪਾਂ ਿਮੇਤ ਸਟਰਾਊ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਪਾਣੀ,  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਅਤ ੇਊ ਜਾ ਪਿਬੰਧਨ ਸਵਿੱਚ ਹ ੇ ਸਿ ਾਈਨ ਅਸਭਆਿਾਂ ਨ ੰ  ਲਾਗ  ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਹ ੇ ਇਮਾ ਤ  ੇਸਟੰਗ ਪਿਣਾਲੀਆਂ ਦਾ ਮ ਲਾਂਰਣ ਰ ੋ ਅਤ ੇ ਭਾ ਤ ਅਤ ੇ ਸਵਦੇਸ਼ਾਂ ਸਵਿੱਚ ਰੇਿ ਅਸਧਐਨਾਂ ਦਾ 

ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਰ ਨਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ (3)/ਦ ਡਮਆਨਾ (2)/ਕਮਜੋ  (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 2 3 2 3 3 1 

ਿੀ ਓ2 3 2 3 3 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 3 3 2 3 3 3 

ਿੀ ਓ4 3 2 3 2 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ5  3 2 3 3 3 2 3 3 3 

ਔਸਤ 3 2.2 2.8 2.6 3 2 3 2.6 2.2 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਹ ੀ ਇਮਾ ਤ ਨਾਲ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਸਟਰਾਊ ਯੋਜਨਾ ਦੇ ਸਵਚਾ ਾਂ, ਮ ਿੱ ਸਦਆਂ ਅਤੇ ਧਾ ਨਾਵਾਂ ਨਾਲ 
ਜਾਣ-ਪਸਹਚਾਣ। ਗਲੋਬਲ ਵਾਤਾਵ ਣ ਅਤੇ ਬਸਣਆ ਹੋਇਆ ਵਾਤਾਵ ਣ। ਵਾਤਾਵ ਣਰ ਅਤੇ 
ਪਸ ਆਵ ਣਰ ਪਿੱਿੋਂ ਿਹਾਇਰ ਯੋਜਨਾ ਦੇ ਸਿਧਾਂਤ। 

8 

ਇਮਾ ਤ ਚਵਚਗਆਨ ਦੇ ਮ ਿੱ ਢਲੇ ਚਸਧਾਂਤ: ਆਮ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ: ਊ ਜਾ ਦੀ ਵ ਤੋਂ, ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ, 
ਸਿਹਤ ਅਤੇ ਗਲੋਬਲ ਵਾਤਾਵ ਣ। ਇਮਾ ਤਾਂ ਦੇ ਸਨ ਮਾਣ ਅਤੇ ਚਲਾਉਣ ਨਾਲ ਿੰਬੰਸਧਤ ਘ ੇਲ  
ਹਵਾ ਦੀ ਗ ਣਵਿੱਤਾ। 

8 
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ਹ ੀ ਸਮਿੱਗ ੀ: ਸਡਥ ਤਾ ਦੇ ਸੰਦ ਿ ਡਵਿੱ ਿ  ਵਾਇਤੀ ਅਤ ੇ ੀਸਾਈਕਲ ਕੀਤੀਆਂ ਸਮਿੱਗ ੀਆਂ। 
 

8 

ਹ ਾ ਚਡ਼ਿਾਈਨ: ਡਟਕਾਊ ਅਤ ੇਸੰਿਾਲ ਅਡਿਆਸ - ਪਾਿੀ ਦੀ ਸੰਿਾਲ, ਕਟਾਈ ਅਤ ੇ ੀਿਾ ਜ - 

 ਵਾਇਤੀ ਅਤ ੇਆਧੁਡਨਕ ਤ ੀਕੇ ਸੀਵ ੇਜ ਟਰੀਟਮੈਂਟ, ਠੋਸ  ਡਹੰਦ-ਖੰੂਹਦ ਦਾ ਇਲਾਜ ਠੋਸ ਅਤ ੇ

ਤ ਲ  ਡਹੰਦ-ਖੰੂਹਦ ਪਰਬੰਧਨ, (ਊ ਜਾ ਕੁਸਲਤਾ,  ੀਸਾਈਕਡਲੰਗ ਅਤ ੇਮੁੜ ਵ ਤੋਂ ਦੇ ਡਵਸੇਸ 

ਸੰਦ ਿ ਦੇ ਨਾਲ), ਅ ਥ ਸਾਸਤ  ਅਤ ੇਪਰਬੰਧਨ 

8 

ਯੂਚਨਟ-ਦੂਜਾ ਹ ੀ ਇਮਾ ਤ  ੇਚਟੰਗ ਪਿਣਾਲੀਆਂ ਦਾ ਸੰਿੇਪ: 

ਯ  ਐਿ ਜੀ ਬੀ ਿੀ, ਟੀ ਈ ਆ  ਆਈ-ਜੀ.ਆ .ਆਈ.ਐਿੱਚ.ਏ ਅਤ ੇਐਲਈਈਿੀ  ੇਸਟੰਗ 

ਪਿਣਾਲੀਆਂ। 

8 

ਆਧ ਸਨਕ੍ ਸਟਕ੍ਾਊ ਪਰਥਾਵਾਂ ’ਤੇ ਕੇ੍ਿ ਅਸਧਐਨ: ਸਵਦੇਸ਼ੀ ਦੇਸ਼ਾਂ ਦੀਆਂ ਹਸ ਤ ਪਿਥਾਵਾਂ ’ਤੇ ਰੇਿ 

ਅਸਧਐਨ। ਭਾ ਤ ਸਵਿੱ ਚ ਹਸ ਤ ਪਿਥਾਵਾਂ ’ਤੇ ਰੇਿ ਅਸਧਐਨ। ਦ ਨੀਆ ਭ  ਸਵਿੱ ਚ ਸਟਰਾਊ /ਊ ਜਾ-
ਰ ਸ਼ਲ ਵਾਿਤ ਰਲਾ ਅਤ ੇਅਬਾਦੀ ਯੋਜਨਾ ਦੇ ਪਿਸਿਿੱ ਧ ਉਦਾਹ ਨ। 
 

8 
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 ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਆ .ਿੀ.ਿੀ. ਢਾਂਿ ੇਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ                   ਦਾ ਸਡਜਾਈਨ ਅਤੇ ਡ ਾਇੰਗ 

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਿੀਿੀਵੀ -208  

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

0 0 2 1 2 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਢ ਰਵੇਂ ਿ ੀਏ ਦੇ ਵੇ ਸਵਆਂ ਿਸਹਤ ਬੀਮ, ਿਲੈਬ ਅਤੇ ਰਾਲਮ ਦੇ ਸਵਿਸਤਿਤ ਢਾਂਚਾਗਤ ਨਰਸੇ਼ ਸਤਆ  
ਰ ਨਾ। 

ਿੀ ਓ2 ਢਾਂਚਾਗਤ ਨਰਸਸ਼ਆਂ ਲਈ ਸਿ ਾਈਨ ਦੀਆਂ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ ਅਤੇ ਮਾਪਦੰਿਾਂ ਦੀ ਸਵਆਸਿਆ ਰ ਨਾ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ 
ਨ ੰ  ਲਾਗ  ਰ ਨਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 3 3 2 2 2 3 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 2 2 3 3 1 

ਔਸਤ 3 2.5 3 3 2 2 2.5 3 1.5 

 

 

ਚਵਹਾ ਕ ਕਸ ਤਾਂ: 
         ਿੇਠ ਸਲ  ੇ'ਤੇ ਡ ਾਇੰਗ ਬਣਾਉਣਾ: 

1. ਆਇਤਾਰਾ  ਬੀਮ - ਸਿੰਗਲ  ੀਨਫੋ ਿਿ, ਿਬਲ  ੀਨਫੋ ਿਿ ਅਤੇ ਸ਼ੀਅ   ੀਨਫੋ ਿਮੈਂਟ ਦੇ ਨਾਲ ਰੈਨਟੀਲੀਵ  ਬੀਮ 

2. ਿਲੈਬ - ਟੌ ਸ਼ਨਲ  ੀਨਫੋ ਿਮੈਂਟ ਦੇ ਨਾਲ ਇਿੱਰ-ਪਾਿੜ, ਦੋ-ਪਾਿੜ ਿਲੈਬ। 
3. ਰਾਲਮ - ਅਲਿੱ ਗ-ਥਲਿੱ ਗ ਫ ਿੱ ਸਟੰਗ ਦੇ ਨਾਲ ਵ ਗ, ਆਇਤਾਰਾ  ਅਤ ੇਗੋਲਾਰਾ  ਰਾਲਮ 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਚਮਿੱ ਟੀ ਅਤੇ ਨੀਂਿ ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ         ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ  
ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-210 

 

 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਸਰਿੇ ਵੀ ਸਰਿਮ ਦੀ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੇ ਇੰਿੈਰਿ ਗ ਣਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤੇ ਸਨ ਧਾ ਨ ਰ ਨਾ, ਅਤੇ ਇਨਹ ਾਂ 
ਇੰਿੈਰਿ ਗ ਣਾਂ ਦੇ ਆਧਾ  ‘ਤੇ ਸਮਿੱ ਟੀ ਨ ੰ  ਵ ਗੀਰ ਣ ਅਤੇ ਿ ਚੀਬਿੱ ਧ ਰ ਨਾ। 

ਿੀ ਓ2   ਰਟ  ਅਤੇ  ੇਤ ਬਦਲਣ ਸਵਧੀਆਂ  ਾਹੀਂ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੀ ਫ਼ੀਲਿ ਿੈਨਸਿਟੀ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਅਤ ੇਅੰਦਾ ਾ ਲਗਾਉਣਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 1 1 3 3 1 3 2 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 2 2 3 2 1 

ਔਸਤ 3 2 2 3 2.5 1.5 3 2 1.5 

 

ਚਵਹਾ ਕ ਅਚਭਆਸ 

1. ਸਰਿੇ ਸਦਿੱ ਤੇ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੇ ਨਮ ਨੇ ਦਾ ਨਮੀ ਿਮਿੱਗ ੀ ਸਨ ਧਾਸ ਤ ਰ ਨਾ। 
2. ਖੇਤ ਘਿਤਾ ਮਾਪ ( ੇਤ)  

•  ੇਤ ਬਦਲਣ ਅਤੇ ਰੋ  ਰਟ  ਸਵਧੀ 
ਏ)    ੇਤ ਦੀ ਰੈਲੀਬਿੇਸ਼ਨ 

ਬੀ)  ਸਦਿੱ ਤੇ ਿਥਾਨ ‘ਤੇ ਫੀਲਿ ਘਿਤਾ ਟੈਿਟ ਰ ਨਾ 
ਿੀ)    ਨਮੀ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦਾ ਸਨ ਧਾ ਨ 

ਿੀ)    ਨਤੀਸਜਆਂ ਦੀ ਗਣਨਾ ਅਤ ੇਸਵਵੇਚਨਾ 
3. ਤ ਲ ਸੀਮਾ ਅਤ ੇਪਲਾਸਡਟਕ ਸੀਮਾ ਡਨ ਧਾ ਨ: 

ਏ) ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਗੂਸਵੰਗ ਟ ਲ ਪਛਾਣਨਾ 
ਬੀ)  ਨਮ ਨਾ ਸਤਆ  ਰ ਨਾ 
ਿੀ)  ਟੈਿਟ ਰ ਨਾ 
ਿੀ) ਟੈਿਟ ਦੌ ਾਨ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੇ ਸਵਹਾ  ਦਾ ਅਸਧਐਨ 

ਈ) ਨਤੀਸਜਆ ਂਦੀ ਗਣਨਾ, ਪਲਾਸਟੰਗ ਅਤ ੇਸਵਵੇਚਨਾ 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

0 0 2 1 2 
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4. ਮਕੈਨੀਕਲ ਡਵਸਲੇਸਿ 

ਏ) ਮ ਨਾ ਸਤਆ  ਰ ਨਾ 
ਬੀ) ਛਾਨਿੀ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਡਵਸਲੇਸਿ 

ਿੀ) ਨਤੀਜੇ ਗਣਨਾ ਰ ਨਾ 
ਿੀ) ਗ ੇਨ ਿਾਈ  ਸਿਿਟਿੀਸਬਊਸ਼ਨ ਰ ਵ ਪਲਾਟ ਰ ਨਾ 
ਈ) ਰ ਵ ਦੀ ਸਵਵੇਚਨਾ 

5. ਪਰਯੋਗਸਾਲਾ ਸੰਕੁਿਨ ਟੈਸਟ (ਡਮਆ ੀ ਪਰੋਕਟ  ਟੈਸਟ) 

ਏ) ਨਮ ਨਾ ਸਤਆ  ਰ ਨਾ 
ਬੀ) ਟੈਿਟ ਰ ਨਾ 
ਿੀ) ਟੈਿਟ ਦੌ ਾਨ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੇ ਸਵਹਾ  ਦਾ ਅਸਧਐਨ 

ਿੀ) ਨਤੀਸਜਆ ਂਦੀ ਗਣਨਾ ਅਤ ੇਪਲਾਸਟੰਗ 

ਈ) ਿ ਵੋਤਮ ਨਮੀ ਅਤ ੇਵਿੱ ਧ ਤੋਂ ਵਿੱ ਧ ਿ ਿੱ ਰੀ ਘਣਤਾ ਦਾ ਸਨ ਧਾ ਨ 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਸ ਵੇਿਣ-ਦੂਜਾ ਪਰਯੋਗ਼ਿਾਲਾ 
 ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-212 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

0 0 2 1 2 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਸਰਿੇ ਵੀ ਸਰਿਮ ਦੀ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੇ ਇੰਿੈਰਿ ਗ ਣਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤੇ ਸਨ ਧਾ ਨ ਰ ਨਾ, ਅਤੇ ਇਨਹ ਾਂ 
ਇੰਿੈਰਿ ਗ ਣਾਂ ਦੇ ਆਧਾ  ‘ਤੇ ਸਮਿੱ ਟੀ ਨ ੰ  ਵ ਗੀਰ ਣ ਅਤੇ ਿ ਚੀਬਿੱ ਧ ਰ ਨਾ। 

ਿੀ ਓ2   ਰਟ  ਅਤੇ  ੇਤ ਬਦਲਣ ਸਵਧੀਆਂ  ਾਹੀਂ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦੀ ਫ਼ੀਲਿ ਿੈਨਸਿਟੀ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਅਤ ੇਅੰਦਾ ਾ ਲਗਾਉਣਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 1 1 3 3 1 3 2 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 2 2 3 2 1 

ਔਸਤ 3 2 2 3 2.5 1.5 3 2 1.5 

 

 

ਚਵਹਾ ਕ ਅਚਭਆਸ: 

 

1. ਕੰਟੋਡ ੰਗ: 

i. ਟੈਂਜੈਂਟ ਕਲੀਨੋਮੀਟ /ਟੈਕੋਮੀਟ  ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਕ ਕੇ  ੇਿੀਅਲ ਲਾਈਨ ਡਵਧੀ ਦੁਆ ਾ ਇਿੱਕ ਕੰਟੂ  ਪਲਾਨ ਡਤਆ  ਕ ਨਾ 
ii. ਵ ਗਾਂ ਦੇ ਢੰਗ ਨਾਲ ਇਿੱਕ ਕੰਟੋ  ਯੋਜਨਾ ਡਤਆ  ਕ ਨਾ 

iii. ਸੜਕ/ ੇਲਵੇ ਟਰੈਕ/ਨਡਹ  ਦੇ ਕ ਾਸ-ਸੈਕਸਨ ਲੈ ਕੇ ਇਿੱਕ ਕੰਟੂ  ਪਲਾਨ ਡਤਆ  ਕ ਨਾ 
 

2. ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ: 

i. ਥੀਓਿੀਲਾਈਟ ਨੰੂ ਬਾਹ  ਕਿੱਢਿਾ , ਟਰਾਈਪੌਿ 'ਤੇ ਲਗਾਉਿਾ ਅਤ ੇਇਸਨੰੂ ਵਾਪਸ ਿਿੱਬ ੇਡਵਿੱ ਿ  ਿੱ ਖਿਾ 
ii. ਵ ਨੀਅ  ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ ਦਾ ਅਡਧਐਨ ; ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ ਦੇ ਅਸਥਾਈ ਸਮਾਯੋਜਨ 

iii. ਵ ਨੀਅ  ਪੜਹਨਾ ਅਤ ੇਘਿੱਟੋ-ਘਿੱਟ ਡਗਿਤੀ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਿਾ, ਦੁਹ ਾਓ ਅਤ ੇਦੁਹ ਾਓ ਡਵਧੀਆਂ ਦੁਆ ਾ ਡਖਡਤਜੀ ਕੋਿਾਂ ਦਾ 
ਮਾਪ 

iv. ਲੰਬਕਾ ੀ ਕੋਿਾਂ ਦਾ ਮਾਪ ਅਤ ੇਟੈਕੋਮੈਡਟਰਕ ਟੇਬਲਾਂ ਦੀ ਵ ਤੋਂ 
v. ਇਿੱਕ ਲਾਈਨ ਦੇ ਿੁੰ ਬਕੀ ਬੇਅਡ ੰਗ ਦਾ ਮਾਪ 
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vi. ਇਿੱਕ ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ (ਘਿੱਟੋ-ਘਿੱਟ ਪੰਜ ਪਾਸੇ) ਅਤ ੇਇਸਦ ੇਪਲਾਡਟਨ ਨਾਲ ਇਿੱਕ ਬੰਦ ਟਰੈਵ ਸ ਿਲਾਉਿਾ 
vii. ਪਹੰੁਿਯੋਗ ਅਧਾ ਾਂ ਵਾਲੀਆਂ ਅਤ ੇਡਬਨਾਂ ਵਸਤੂਆਂ ਦੀ ਉਿਾਈ 

3. ਕ ਵ 

i.ਹੇਠ ਡਲਖੇ ਤ ੀਡਕਆਂ ਦੁਆ ਾ ਡਦਿੱ ਤੇ ਗਏ ਿੇਟਾ ਦੇ ਨਾਲ ਇਿੱਕ ਸਧਾ ਨ ਗੋਲਾਕਾ  ਵਕ  ਨੰੂ ਸੈੱਟ ਕ ਨਾ 
 ਏ) ਡਤਆ  ਕੀਤ ੇਗਏ ਤਾ ਾਂ ਤੋਂ ਆਿਸੈੱਟ 

 ਬੀ) ਇਿੱਕ ਥੀਓਿੋਲਾਈਟ ਡਵਧੀ 
4. ਛੋਟੇ ਯੰਤ : 

i.ਘਾਟ ਟ ੇਸ , ਟੈਂਜੈਂਟ ਕਲੀਨੋਮੀਟ , ਪੈਂਟਾਗਰਾਿ , ਐਬਨੀ ਲੈਵਲ ਆਡਦ ਵ ਗੇ ਛੋਟੇ ਯੰਤ ਾਂ ਦਾ ਪਰਦ ਸਨ ਅਤ ੇਵ ਤੋਂ। 
ii.ਕੰਡਪਊਡਟੰਗ ਖੇਤ ਾਂ ਲਈ ਪਲੈਨੀਮੀਟ  ਦੀ ਵ ਤੋਂ 

 

5. ਸ ਵੇ ਆਫ਼ ਇੰਿੀਆ ਅਤ ੇਹੋ  ਸ ਕਾ ੀ ਏਜੰਸੀਆਂ ਦੇ ਿੀਲਿ ਡਵਡਜਟ  ਾਹੀਂ ਡਿਜੀਟਲ ਯੰਤ ਾਂ ਦਾ ਪਰਦ ਸਨ। 
 

6. ਟੋਟਲ ਸਟੇਸਨ (ਡਸ ਫ਼ ਪਰਦ ਸਨ)। 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਆਵਾਜਾਈ ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ  

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਿੀਿੀਵੀ -301 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 1 0 4 4 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਹਾਈਵੇ ਸੰਸਥਾਵਾਂ ਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ ਅਤੇ ਫੰਰਸ਼ਨ ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਹਾਈਵੇ ਿ ਵੇਅ  ਅਤੇ ਯੋਜਨਾ ਬਨਾਉਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:   ੋਿ ਸਜਓਮੇਟਸ ਰਿ ਅਤੇ ਸਿ ਾਈਨ ਸਨਯਮਾਂ ਲਾਗ  ਰ ਨਾ ਸਿਿੱ ਿਣਾ। 
ਿੀ ਓ4:   ੋਿ ਸਮਿੱਗ ੀ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਨਾ ਅਤੇ ਪੇਵਮੈਂਟ ਸਿ ਾਈਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:   ੇਲਵੇ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਅਤੇ ਟਿੈਰ  ਿੱ ਖ- ਖਾਅ ਬਾ ੇ ਜਾਣਨਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 1 2 3 3 1 2 

ਿੀ ਓ2 3 2 3 3 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 3 2 3 3 3 1 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 3 3 3 3 3 1 

ਿੀ ਓ5  3 2 2 2 3 3 3 2 2 

ਔਸਤ 3 2.4 2.6 2.4 2.6 3 3 2.2 1.6 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਹਾਈਵੇ : ਹਾਈਵੇ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ। ਆਈਆ ਸੀ, ਸੀ.ਆ .ਆ .ਆਈ., ਮੋ ਟ ਐਿਂ ਐੱਿ, 

ਐਨ.ਐਿ.ਏ.ਆਈ. ਦੇ ਫੰਰਸ਼ਨ। ਆਈਆ ਸੀ ਵ ਗੀਕ ਨ ਦੇ ਸੜਕਾਂ। 
4 

ਹਾਈਵੇ ਸ ਵੇਿਣ ਅਤ ੇਯੋਜਨਾ: ਟੌਪੋਗਿਾਸਫਰ ਨਰਸ਼ਾ, ਇਿੱਰ ਟੌਪੋਗਿਾਸਫਰ ਨਰਸੇ਼ 'ਤੇ ਸਦਿੱ ਤੇ ਗਏ ਿੇਟਾ ਨ ੰ  
ਪੜਹਨਾ। ਮੈਦਾਨੀ ਅਤੇ ਪਹਾੜੀ ਿੇਤ  ਸਵਿੱਚ ਿੜਰ ਲਈ ਅਲਾਈਨਮੈਂਟ ਨ ੰ  ਸਨਯੰਤਸ ਤ ਰ ਨ ਵਾਲੇ 
ਬ ਸਨਆਦੀ ਸਵਚਾ । ਹਾਈਵੇਅ ਿਥਾਨ; ਅਲਾਈਨਮੈਂਟ ਦੀ ਸਨਸ਼ਾਨਦੇਹੀ 

5 
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ਸੜਕ ਚਜਓਮੈਚਟਿਕਸ: 

ਿੜਰ ਭ -ਮੈਸਟਿਰਿ ਸਵਿੱਚ ਵ ਤ ੇਜਾਣ ਵਾਲੇ ਸ਼ਬਦਾਂ ਦੀ ਸ਼ਬਦਾਵਲੀ ਅਤ ੇਉਹਨਾਂ ਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ, ਵਰ ਾਂ ਦੀ 
    ਤ, ਿ ਪ  ਐਲੀਵੇਸ਼ਨ ਅਤ ੇਿ ਪ  ਐਲੀਵੇਸ਼ਨ ਪਿਦਾਨ ਰ ਨ ਦੇ ਤ ੀਰੇ। ਸਿਿੱ ਧੇ ਅਲਾਈਨਮੈਂਟ ਅਤੇ 
ਇਿੱਰ ਰ ਵ 'ਤੇ ਰਿੱ ਟਣ ਅਤ ੇਭ ਨ ਸਵਿੱਚ ਆਮ ਰ ਾਿ-ਿੈਰਸ਼ਨਾਂ ਦਾ ਿਰੈਚ। 

5 

ਸੜਕ ਸਮਿੱਗ ੀ: ਵ ਤੋਂ ਸਵਿੱ ਚ ਆਉਣ ਵਾਲੀਆਂ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੀਆਂ ਿੜਰ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ; ਸਮਿੱ ਟੀ, 
ਿਮ ਹ, ਬਾਈਿਂ  - ਸਬਟ ਮਨ, ਰਿੱਟਬੈਰ, ਇਮਲਸ਼ਨ ਅਤੇ ਿੋਸਧਆ ਹੋਇਆ ਸਬਟ ਮਨ। ਰੈਲੀਫੋ ਨੀਆ 
ਬੇਅਸ ੰਗ ਅਨ ਪਾਤ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਿੀ.ਬੀ.ਆ . ਮ ਿੱ ਲ ਅਤੇ ਇਿਦੀ ਮਹਿੱ ਤਤਾ ਲਿੱ ਭਣ ਦਾ ਤ ੀਰਾ। ਿਮ ਹ: 
ਿ ੋਤ ਅਤ ੇ ਸਰਿਮਾਂ, ਮਹਿੱਤਵਪ  ਨ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ, ਤਾਰਤ, ਸਟਰਾਊਤਾ। ਬਾਈਿਂ : ਆਮ ਬਾਈਿਂ ; 
ਸਬਟ ਮਨ, ਬੀ ਆਈ ਐਿ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੇ ਅਨ ਿਾ  ਗ ਣ, ਪਿਵੇਸ਼, ਨ ਮ ਸਬੰਦ , ਸਬਟ ਮਨ ਦੀ ਲਚਰਤਾ 
ਅਤ ੇਲੇਿਦਾ ਤਾ ਟੈਿਟ, ਪਿਸਰਸ ਆਵਾਂ ਅਤ ੇਮਹਿੱਤਤਾ, ਰਿੱਟ ਬੈਰ ਅਤ ੇਇਮਲਸ਼ਨ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਉਪਯੋਗ, 
ਸਬਟ ਮਨ ਿੋਧਰ 

5 

 ਸੜਕ ਿ ਿੱ ਟਪਾਿ: 

ਲਚਰਦਾ  ਅਤ ੇਿਖਤ ਫ ਿੱ ਟਪਾਥ, ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਗ ਣ ਅਤ ੇਨ ਰਿਾਨ, ਆਮ ਰ ਾਿ-ਿੈਰਸ਼ਨ, ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਹਿੱ ਸਿਆਂ 
ਦੇ ਰਾ ਜ। ਿਬ-ਗਿੇਿ ਸਤਆ ੀ, ਿਬ ਬੇਿ ਰੋ ਿ, ਪਾਣੀ ਨਾਲ ਬੰਸਨਹ ਆ ਹੋਇਆ ਮੈਰੈਿਮ ਅਤੇ ਵੈਿੱਟ ਸਮਰਿ 
ਮੈਰੈਿਮ ਿਮੇਤ ਬੇਿ ਰੋ ਿ ਸਬਟ ਮਨ ਰੋ ਿ: ਸਬਟ ਮਨ ਮੈਰੈਿਮ, ਿੰਘਣਾ ਸਬਟ ਮਨ ਮੈਰੈਿਮ। ਿ ਫੇਸਿੰਗ: 
-ਿ ਫੇਸਿੰਗ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ: ਪਿਾਈਮ ਰੋਟ ਅਤੇ ਟੈਰ ਰੋਟ, ਿੀਲ ਰੋਟ ਦੇ ਨਾਲ ਿ ਫੇਿ ਿਿੈਸਿੰਗ, ਓਪਨ 
ਗਿੇਿਿ ਪਿੀਸਮਰਿ ਰਾ ਪੇਟ, ਸਮਰਿ ਿੀਲ ਿ ਫੇਸਿੰਗ, ਅ ਧ ਿੰਘਣਾ ਸਬਟ ਮਨ ਰੰਰ ੀਟ, ਸਬਟ ਮਨ 
ਰੰਰ ੀਟ। 

5 

 ਸੜਕ ਸਨਕ੍ਾਿੀ: 
ਿੜਰ ਦੇ ਸਨਰਾਿੀ ਦੇ ਰੰਮ, ਰ ਾਿ ਿ ੇਨੇਜ ਦੇ ਰੰਮ ਦੀ     ਤ। ਿਤਹਾ ਅਤ ੇਿਤਹਾ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਨਾਲੀਆਂ ਅਤ ੇ
ਤ ਫਾਨ ਦੇ ਪਾਣੀ ਦੇ ਨਾਲੇ। 

3 

 ਸੜਕ  ਿੱ ਿ- ਿਾਅ: ਲਚਰੀਲੇ ਫ ਿੱ ਟਪਾਥਾਂ ਦੀਆਂ ਆਮ ਸਰਿਮਾਂ ਦੀਆਂ ਿੜਰਾਂ ਦੀਆਂ ਅਿਫਲਤਾਵਾਂ: ਟੋਏ 
ਦੇ ਛੇਰ, ਤ ੇੜਾਂ,  ਸਟੰਗ, ਮਗ ਮਿੱਛ, ਰਿੈਸਰੰਗ, ਉਥਲ-ਪ ਥਲ - ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਰਾ ਨ ਅਤੇ ਉਪਾਅ (ਿੰਿੇਪ 
ਵ ਣਨ)। ਸਬਟ ਸਮਨਿ ਿੜਰ ਦੀ ਦੇਿਭਾਲ ਸਜਵੇਂ ਸਰ ਿੀਲ-ਰੋਟ, ਪੈਚ-ਵ ਰ ਅਤ ੇ ੀਿ ਫੇਸਿੰਗ। ਰੰਰ ੀਟ 
ਦੀਆਂ ਿੜਰਾਂ ਨ ੰ  ਭ ਨ ਵਾਲੀਆਂ ਦ ਾ ਾਂ ਦੀ ਦੇਿਭਾਲ, ਜੋੜਾਂ ਦੀ ਮ  ੰਮਤ, ਮੋਸਢਆਂ (ਬ ਮਾਂ) ਦੀ ਦੇਿਭਾਲ, 
ਟਿੈਸਫਰ ਸਨਯੰਤ ਣ ਯੰਤ ਾਂ ਦੀ ਦੇਿਭਾਲ। 

5 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ  ੇਲਵੇ: ਭਾ ਤੀ  ੇਲਵੇ ਨਾਲ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ। 
 ੇਲਵੇ ਿ ਵੇ ਣ:  ੇਲਵੇ   ਟ ਨ ੰ  ਪਿਭਾਸਵਤ ਰ ਨ ਵਾਲੇ ਰਾ ਰ, ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੇ  ੇਲਵੇ ਿ ਵੇਿਣ 
ਦਾ ਿੰਿੇਪ ਵੇ ਵਾ। 

4 
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 ਵ ਗੀਕ ਨ ਦੇ ਸਿਾਈ  ਸਤਾ ਵ ਣਨ ਕ ਨਾ ਇਸਦਾ ਕੰਪੋਨੈਂ ਟ ਚਹਿੱ ਸੇ।  ੇਲ ਗੇਜ : 

ਪਡ ਿਾਸਾ, ਡਕਸਮਾਂ, ਅਡਿਆਸ ਿਾ ਤ ਡਵਿੱ ਿ। 
4 

  ੇਲਾਂ –  ੇਲ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ।  ੇਲ ਫਾਿਟਸਨੰਗ:  ੇਲ ਜੋੜ,  ੇਲ ਜੋੜਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ,  ੇਲਾਂ ਲਈ 
ਫਾਿਟਸਨੰਗ, ਸਫਸ਼ ਪਲੇਟਾਂ, ਬੇਅਸ ੰਗ ਪਲੇਟਾਂ। ਿਲੀਪ : ਿਲੀਪ ਾਂ ਦੇ ਰੰਮ, ਿਲੀਪ ਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ, 
ਿਲੀਪ ਾਂ ਲਈ ਇਿੱਰ ਆਦ ਸ਼ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀਆਂ     ਤਾਂ। ਬੈਲਾਿਟ: ਬੈਲਾਿਟ ਦਾ ਰੰਮ, ਬੈਲਾਿਟ ਲਈ 
ਇਿੱਰ ਆਦ ਸ਼ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀਆਂ     ਤਾਂ 

4 

  ਿੱ ਿ- ਿਾਅ ਦੇ ਟ ੈਕ: ਟਿੈਰ ਦੀ     ਤ,  ਿੱ ਿ- ਿਾਅ, ਬੈਲਾਿਟ ਦੀ  ਿੱ ਿ- ਿਾਅ ਅਤ ੇਮ ਿੱ ਰੇਬਾ ੀ। 3 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਤ ਲ ਮਕੈਚਨਕਸ 

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-303 

 

ਐੱ
ਲ 

ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਪਾਈਪਾਂ, ਸਿੰਚਾਈ ਚੈਨਲਾਂ ਅਤੇ ਜਲ ਿਪਲਾਈ ਲਾਈਨਾਂ  ਾਹੀਂ ਪਾਣੀ ਦੇ ਸਨਰਾਿ ਦੀ ਗਣਨਾ ਰ ਨ ਬਾ ੇ ਅਸਧਐਨ 

ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਵਹਾਅ ਮਾਪਣ ਵਾਲੇ ਯੰਤ ਾਂ ਸਜਵੇਂ ਸਰ ਵੈਂਚ  ੀਮੀਟ , ਮਾਊਥਪੀਿ, ਨੋਸਚ , ਵੀਅ  ਅਤੇ ਓ ੀਸਫਿ 

ਮੀਟ  ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਨ ਬਾ ੇ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਸਿੰਚਾਈ ਨਸਹ ਾਂ ਅਤੇ ਿਾਸਲਆਂ ਦੇ ਮਾਪ ਅਤੇ ਢਲਾਣ ਵ ਗੇ ਵੇ ਵੇ ਸਤਆ  ਰ ਨ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਿੇਤਾਂ ਸਵਿੱਚ ਵ ਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੇ ਪਾਣੀ ਵਾਲੇ ਪੰਪਾਂ ਸਵਿੱਚ ਅੰਤ  ਰ ਨ ਬਾ ੇ ਅਸਧਐਨ 

ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਪਾਈਪਾਂ ਅਤੇ ਚੈਨਲਾਂ ਸਵਿੱਚ ਹੈਿੱਿ ਦੇ ਨ ਰਿਾਨ ਨ ੰ  ਮਾਪਣਾ ਿਮਝਣਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 3 2 3 2 2 3 3 1 

ਿੀ ਓ2 3 2 3 3 2 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 2 3 2 2 3 3 1 

ਿੀ ਓ4 3 3 1 3 2 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ5  3 2 3 2 2 2 3 3 1 

ਔਸਤ 3 2.6 2.2 2.8 2 2 3 2.6 1.4 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

 

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: 

ਤ ਲ ਪਦਾ ਥ: ਅਿਲੀ ਅਤ ੇ ਆਦ ਸ਼ ਤ ਲ ਪਦਾ ਥ, ਹਾਈਿਿੋਿਟੈਸਟਰਿ, 
ਹਾਈਿਿੋਿਾਇਨਾਸਮਰਿ, ਅਤ ੇਹਾਈਿਿੌਸਲਰਿ ਤ ਲ ਪਦਾ ਥਾਂ ਦੇ ਗ ਣ: ਪ ੰ ਜ ਘਣਤਾ, ਿਾਿ 

10 
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ਭਾ , ਿਾਿ ਗੰਭੀ ਤਾ, ਲੇਿ, ਿਤਹ ਤਣਾਅ-ਇਰਿਾ ਤਾ, ਅਿੈਸ਼ਨ, ਰੇਸ਼ੀਲਤਾ, ਭਾਫ਼ ਦਬਾਅ 
ਅਤ ੇਿੰਰ ਸਚਤਤਾ। ਮਾਪ ਦੀਆਂ ਇਰਾਈਆਂ ਅਤ ੇਉਹਨਾਂ ਦਾ   ਪਾਂਤ ਣ 

ਹਾਈਡਿੋਸਟੈਚਟਕ ਦਬਾਅ: 

ਦਬਾਅ, ਦਬਾਅ ਦੀ ਤੀਬ ਤਾ, ਦਬਾਅ ਸਿ , ਪਾਿਰਲ ਦਾ ਸਨਯਮ ਅਤ ੇਇਿਦੇ ਉਪਯੋਗ। 
ਰ ਿੱ ਲ ਦਬਾਅ, ਨਤੀਜੇ ਵਜੋਂ ਦਬਾਅ, ਅਤੇ ਦਬਾਅ ਦਾ ਰੇਂਦ , ਆਇਤਾਰਾ , ਸਤਰੋਣੀ, 
ਟਿੈਪੀ ੋਇਿਲ ਅਤ ੇਗੋਲਾਰਾ  ਆਰਾ ਾਂ ਦੀਆਂ ਸਿਸਤਜੀ, ਲੰਬਰਾ ੀ ਅਤ ੇਝ ਰੀਆਂ ਹੋਈਆਂ 
ਿਮਤਲ ਿਤਹਾਂ 'ਤੇ ਰ ਿੱ ਲ ਦਬਾਅ ਅਤ ੇਦਬਾਅ ਦਾ ਰੇਂਦ । 

10 

ਮਾਪ ਦੇ ਦਬਾਅ: 

ਵਾਯ ਮੰਿਲੀ ਦਬਾਅ, ਗੇਜ ਦਬਾਅ, ਵੈਸਰਊਮ ਦਬਾਅ ਅਤੇ ਿੰਪ  ਨ ਦਬਾਅ। ਪਾਈ ੋਮੀਟ , 
ਿਧਾ ਨ ਮੈਨੋਮੀਟ  ਅਤ ੇਸਿਫ ੈਂਸ਼ੀਅਲ ਮੈਨੋਮੀਟ । 

5 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਤ ਲ ਪਰਵਾਿ ਦੇ ਮੂਲ ਸਿਧਾਂਤ: ਵਹਾਅ ਦੀਆਂ ਡਕਸਮਾਂ: ਸਡਥ  ਅਤ ੇਅਸਡਥ  ਵਹਾਅ, 

ਲੈਮੀਨਾ  ਅਤ ੇ ਅਸਾਂਤ ਵਹਾਅ, ਇਕਸਾ  ਅਤ ੇ ਗੈ -ਇਕਸਾ  ਪਰਵਾਹ। ਡਿਸਿਾ ਜ ਅਤ ੇ

ਡਨ ੰਤ ਤਾ ਸਮੀਕ ਨ (ਪਰਵਾਹ ਸਮੀਕ ਨ) ਡਕਸਮਾਂ ਦੇ ਹਾਈਿਰੌਡਲਕ ਊ ਜਾ: ਸੰਿਾਵੀ ਊ ਜਾ, 
ਗਤੀਸੀਲ ਊ ਜਾ, ਦਬਾਅ ਊ ਜਾ। ਬ ਨੌਲੀ ਦਾ ਪਰਮੇਯ; ਡਬਆਨ ਅਤ ੇਵ ਿਨ (ਸਬੂਤ ਤੋਂ 
ਡਬਨਾਂ) ਪਰਮੇਏ ਦਾ) ਪਰਵਾਹ ਮਾਪ (ਸਧਾ ਨ ਸੰਡਖਆਤਮਕਤਾ ਦੇ ਨਾਲ ਸੰਖੇਪ ਵ ਿਨ) 

ਸਮਿੱ ਡਸਆਵਾਂ): ਵੈਂਿੁ ੀਮੀਟ  ਅਤ ੇ ਮੰੂਹ ਵਾਲਾ ਪਦਾ ਥ, ਡਪਟੋਟ ਡਟਊਬ, ਛਿੱਤ ਅਤ ੇ

ਓ ੀਡਿਸੀਮੀਟ  , ਕ ੰਟ ਮੀਟ , ਨੌਿ ਅਤ ੇਤਾ ਾਂ (ਸਧਾ ਨ ਸੰਡਖਆਤਮਕ ਸਮਿੱ ਡਸਆਵਾਂ) 

12 

 ਵਹਾਅ  ਾਹੀਂ ਪਾਈਪ: 

ਪਾਈਪ ਪਰਵਾਹ ਦੀ ਪਡ ਿਾਸਾ;  ੇਨੋਲਿਸ ਨੰਬ , ਲੈਮੀਨਾ  ਅਤ ੇਟ ਬਲੈਂਟ ਪਰਵਾਹ, ਨਾਜੁਕ 

ਲੈਮੀਨ  ਪਰਵਾਹ ਲਈ ਪਾਈਪ ਡਵਿੱ ਿ ਵੇਗ ਅਤ ੇਵੇਗ ਵੰਿ। ਪਾਈਪ ਡਵਿੱ ਿ ਹੈੱਿ ਨੁਕਸਾਨ  ਗੜ, 

ਅਿਾਨਕ ਿੈਲਾਅ ਅਤ ੇਅਿਾਨਕ ਸੰੁਗੜਨ ਕਾ ਨ  ੇਖਾਵਾਂ, ਪਰਵੇਸ, ਡਨਕਾਸ,  ੁਕਾਵਟ ਅਤ ੇ

ਬਦਲੋ ਦੇ ਡਦਸਾ . ਹਾਈਿਰੌਡਲਕ ਗ ੇਿੀਐਟਂ ਲਾਈਨ ਅਤੇ ਕੁਿੱ ਲ ਊ ਜਾ ਲਾਈਨ। ਵਹਾਅ ਤੋਂ ਇਿੱਕ 

ਿੰਿਾ  ਨੰੂ ਇਿੱਕ ਹੋ   ਾਹੀਂ ਇਿੱਕਸਾ  ਕ ਾਸ ਸੈਕਸਨ ਵਾਲੀ ਇਿੱਕ ਲੰਬੀ ਪਾਈਪ (ਸਧਾ ਨ 

ਸਮਿੱ ਡਸਆਵਾਂ)। ਲੜੀ ਡਵਿੱ ਿ ਪਾਈਪ ਅਤ ੇਸਮਾਨਾਂਤ । ਪਾਿੀ ਹਥੌੜੇ ਦੀ ਘਟਨਾ ਅਤ ੇਇਸਦੀ 
ਪਰਿਾਵ। 

12 

  ੱ ਲਹੇ  ਚੈਨਲਾਂ  ਾਿੀਂ ਵਿਾਅ: ਇਿੱਕ ਖੁਿੱ ਲਹੇ  ਿੈਨਲ ਦੀ ਪਡ ਿਾਸਾ, ਇਿੱਕਸਾ  ਵਹਾਅ ਅਤ ੇਗੈ -

ਇਿੱਕਸਾ  ਪਰਵਾਹ। ਡਿਸਿਾ ਜ ਿੈਨਲਾਂ  ਾਹੀਂ ਇਹਨਾਂ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਕ ਦ ੇ ਹੋਏ: - ਿੇਜੀ ਦਾ 
ਿਾ ਮੂਲਾ, ਮੈਡਨੰਗ ਦਾ ਿਾ ਮੂਲਾ। ਡਜਆਦਾਤ  ਡਕਿਾਇਤੀ ਿੈਨਲ ਿਾਗ :- ਆਇਤਾਕਾ , 

ਟਰੈਪੇਜੋਇਿਲ।  ਗੜ ਰਾ ਨ ਿ ਿੱ ਲਹੇ  ਚੈਨਲ ਸਵਿੱਚ ਹੈਿੱਿ ਦਾ ਨ ਰਿਾਨ 

10 
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ਹਾਈਡਿੌਚਲਕ ਪੰਪ: 

ਹਾਈਿਿੌਸਲਰ ਪੰਪ, ਸ ਿੀਪਿੋਰੇਸਟੰਗ ਪੰਪ, ਿੈਂਟਸ ਸਫਊਗਲ ਪੰਪਾਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ 

5 
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        ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਇਮਾ ਤ ਦੀ ਦੇਿਭਾਲ 

                                                                                                                                                                                                      ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ              : ਪੀਈਿੀਵੀ -301ਏ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਇਮਾ ਤਾਂ ਨ ੰ  ਿ ਾਬ ਰ ਨ ਵਾਲੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਰਾ ਰਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ ਅਤੇ ਸਬਆਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਇਮਾ ਤਾਂ ਸਵਿੱਚ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਨ ਰਿਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਅਤੇ ਪਛਾਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਇਮਾ ਤਾਂ ਸਵਿੱਚ ਨ ਰਿ ਪੈਣ ਦੇ ਮ ਿੱ ਿ ਰਾ ਨਾਂ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਇਮਾ ਤਾਂ ਦੀ ਮ  ੰਮਤ ਅਤੇ  ਿੱ ਿ- ਿਾਅ ਲਈ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀ ਚੋਣ ਰ ਨ ਬਾ ੇ ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਿ ਧਾ ਾਤਮਰ ਉਪਾਵਾਂ ਨ ੰ  ਲਾਗ  ਰ ਨਾ ਸਿਿੱ ਿਣਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 3 2 1 3 1 3 2 1 

ਿੀ ਓ2 3 2 3 2 3 2 3 3 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 2 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ4 3 2 3 3 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ5  3 3 3 2 3 3 3 3 2 

ਔਸਤ 3 2.6 2.8 2 3 2.2 3 2.4 1.8 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ  ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
 ੱ -  ਾਅ ਦੀ ਲੋੜ: ਇਮਾ ਤਾਂ ਦੀ ਮ  ੰਮਤ ਅਤ ੇ ਿੱ ਿ- ਿਾਅ ਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ ਅਤੇ ਮਹਿੱਤਤਾ।  ਿੱਿ-
 ਿਾਅ ਦਾ ਅ ਥ।  ਿੱ ਿ- ਿਾਅ ਦੇ ਉਦੇਸ਼। ਮ  ੰਮਤ ਅਤ ੇ ਿਾਅ ਨ ੰ  ਪਿਭਾਸਵਤ ਰ ਨ ਵਾਲੇ ਰਾ ਰ 

4 

ਇਮਾ ਤਾਂ ਦਾ ਸਵਗੜਨਾ: ਸਵਗੜਨ/ਿੜਨ ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ। ਸਵਗੜਨ ਦਾ ਰਾ ਨ ਬਣਨ ਵਾਲੇ ਰਾ ਰ, 
ਉਨਹ ਾਂ ਦਾ ਵ ਗੀਰ ਨ ਸਵਗੜਨ ਦਾ ਰਾ ਨ ਬਣਨ ਵਾਲੇ ਮਨ ਿੱ ਿੀ ਰਾ ਰ, ਸਵਗੜਨ ਦਾ ਰਾ ਨ ਬਣਨ 
ਵਾਲੇ  ਿਾਇਣਰ ਰਾ ਰ ਸਵਗੜਨ, ਵਾਤਾਵ ਣ ਦੀਆਂ ਿਸਥਤੀਆਂ ਸਵਗੜਨ ਦਾ ਰਾ ਨ ਬਣ  ਹੀਆਂ 
ਹਨ, ਫ ਟਰਲ ਰਾ ਰ। ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਇਮਾ ਤੀ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ ਸਜਵੇਂ ਸਰ ਇਿੱਟਾਂ, ਲਿੱ ਰੜ, ਰੰਰ ੀਟ, ਪੇਂਟ, 
ਧਾਤਾਂ, ਪਲਾਿਸਟਰ, ਪਿੱਥ ਾਂ ’ਤੇ ਸਵਗੜਨ ਦੀਆਂ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਏਜੰਿੀਆਂ ਦੇ ਪਿਭਾਵ। 

6 
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 ਨ ਕ੍ਿ ਦੀ ਜਾਂਚ ਅਤੇ ਸਨਦਾਨ: ਜਾਂਚ ਦਾ ਸਵਵਿਸਥਤ ਪਹ ੰ ਚ/ਪਿਸਰਸ ਆ। ਇਮਾ ਤ ਦ 
ਨ ਰਿਾਂ/ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ ਦੇ ਸਨਦਾਨ ਲਈ ਸਵਿਸਤਿਤ ਰਦਮਾਂ ਦਾ ਰਿਮ। ਇਮਾ ਤ ਦੀ ਿਸਥਤੀ ਦਾ ਮ ਲਾਂਰਣ 
ਰ ਨ ਲਈ ਢਾਂਚਾਗਤ ਤਿੱਤਾਂ ਅਤ ੇਿਮਿੱਗ ੀਆਂ ’ਤੇ ਗੈ -ਸਵਨਾਸ਼ਰਾ ੀ ਅਤ ੇ ਹੋ  ਟੈਿਟਾਂ ਦੀ ਿ ਚੀ 
ਬਣਾਓ ਅਤ ੇਸਤੰਨ ਿਭ ਤੋਂ ਵਿੱ ਧ ਵ ਤ ੇਜਾਣ ਵਾਲੇ ਟੈਿਟਾਂ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ੋ 

6 

 

 

 

 

ਯੂਚਨਟ- 

ਦੂਜਾ 
ਨ ਕਸ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਮੂਲ ਕਾ ਨ: ਇਮਾ ਤਾਂ ਸਵਿੱਚ ਨ ਰਿ ਪਸ ਭਾਸਸ਼ਤ ਰ ੋ। ਨ ਰਿ ਦਾ ਵ ਗੀਰ ਨ। 
ਇਮਾ ਤ ਦੇ ਮ ਿੱ ਿ ਰਾ ਨ ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਇਮਾ ਤੀ ਤਿੱਤਾਂ ਸਵਿੱਚ ਨ ਰਿ- ਨੀਂਹ, ਬੇਿਮੈਂਟ ਅਤੇ ਿੀਪੀਿੀ, ਰੰਧਾਂ, 
ਰਾਲਮ ਅਤ ੇਬੀਮ, ਛਿੱਤ ਅਤੇ ਛਿੱ ਤ, ਜੋੜਨ ਵਾਲੀ ਮਸ਼ੀਨ ੀ, ਿਜਾਵਟੀ ਅਤ ੇਿ  ਿੱ ਸਿਆਤਮਰ ਸਫਸਨਸ਼, 
ਿੇਵਾਵਾਂ, ਨਮੀ ਰਾ ਨ ਹੋਣ ਵਾਲੇ ਨ ਰਿ। 

6 

ਮ  ੰਮਤ,  ੱ -  ਾਅ ਅਤੇ ਿ  ੱਸ ਆ ਲਈ ਿਮੱਗ ੀ: ਮ  ੰਮਤ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੇ ਅਨ ਰ ਲਤਾ ਪਸਹਲ । 
ਮ  ੰਮਤ ਸਵਿੱਚ ਹੇਠ ਸਲਿੀਆਂ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ ਦੀ ਿਸਥਤੀ ਵ ਤੋਂ:- ਿੋ  ਸਵ ੋਧੀ ਰੋਸਟੰਗ, ਸਚਪਰਣ 
ਵਾਲੇ/ਬੰਧਨ ਿਹਾਇਤਾ, ਮ  ੰਮਤ ਮੋ ਟਾ , ਇਲਾਜ ਰ ਨ ਵਾਲੇ ਸਮਸ਼ ਣ, ਜੋੜ ਿੀਲੰਟ, ਛਿੱਤਾਂ ਲਈ 
ਵਾਟ ਪੂਸਫੰਗ ਸਿਿਟਮ, ਿ  ਿੱ ਸਿਆਤਮਰ ਰੋਸਟੰਗ। 

4 

 ਇਮਾ ਤੀ ਨ ਕ੍ਿ ਲਈ ਉਪਚਾ ਕ੍ ਉਪਾਅ:  ੋਰਥਾਮ  ਿੱ ਿ- ਿਾਅ ਦੇ ਸਵਚਾ । ਮ  ੰਮਤ ਲਈ ਿਤਹ 
ਸਤਆ ੀ ਤਰਨੀਰਾਂ। ਦ ਾੜ ਦੀ ਮ  ੰਮਤ ਦੇ ਤ ੀਰੇ- ਈਪੌਰਿੀ ਇੰਜੈਰਸ਼ਨ, ਗ  ਸਵੰਗ ਅਤ ੇਿੀਸਲੰਗ, 
ਸਿਲਾਈ, ਮਜਬ ਤੀ ਅਤ ੇਗ ਾਊਸਟੰਗ ਜੋੜਨਾ, ਿੀਲੈਂਟ ਦ ਆ ਾ ਲਚਰਦਾ  ਿੀਸਲੰਗ, ਰੰਰ ੀਟ ਦੇ ਿਤਹ 
ਨ ਰਿ ਦੀ ਮ  ੰਮਤ, ਆ ਿੀਿੀ ਤਿੱਤਾਂ ਸਵਿੱਚ ਿੋ  ਦੀ ਮ  ੰਮਤ, ਮਜਬ ਤੀ ਸਵਿੱਚ ਿੋ  ਦੀ  ੋਰਥਾਮ। ਵਧਦੀ 
ਨਮੀ ਦੇ ਸਵ  ਿੱ ਧ ਿੀਪੀਿੀ ਦੀ ਮ  ੰਮਤ, ਸਗਿੱ ਲੇ ਿੇਤ ਾਂ ਅਤ ੇ ਛਿੱਤਾਂ ਦੀ ਵਾਟ ਪੂਸਫੰਗ, ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ 
ਵਾਟ ਪੂਸਫੰਗ ਸਿਿਟਮ ਅਤ ੇਉਨਹ ਾਂ ਦੀਆਂ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ। ਇਮਾ ਤਾਂ ਸਵਿੱਚ ਜੋੜਾਂ ਦੀ ਮ  ੰਮਤ- ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ 
ਸਰਿਮਾਂ ਦੇ ਿੀਲੰਟ ਨਾਲ ਿੀਲ ਰ ਨ ਵਾਲੇ ਜੋੜਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ, ਜੋੜਾਂ ਦੀ ਮ  ੰਮਤ ਲਈ ਤਰਨੀਰਾਂ, 
ਓਵ ਹੈਿੱਿ ਅਤ ੇਭ ਮੀਗਤ ਪਾਣੀ ਦੀਆਂ ਟੈਂਰੀਆਂ ਦੀ ਮ  ੰਮਤ। 

6 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਲਈ ਆਈ.ਿੀ.ਡੀ. ਪਾਠ–ਕ੍ਰਮ 2025 ਤੋਂ ਅੱਗੇ 

 

56 

 

ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਆਫ਼ਤ ਚਤਆ ੀ ਅਤੇ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ  
ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਈਿੀਵੀ-301ਬੀ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਆਫ਼ਤ ਪਿਬੰਧਨ ਦੇ ਮ ਿੱ ਢਲੇ ਿੰਰਲਪਾਂ ਨ ੰ  ਸਿਿੱ ਿਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਆਫ਼ਤ ਪਿਬੰਧਨ ਸਵਿੱਚ ਵ ਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾਵਾਂ ਅਤੇ ਸ਼ਬਦਾਵਲੀ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਆਫ਼ਤਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ ਅਤੇ ਸ਼ਿੇਣੀਆਂ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਆਫ਼ਤਾਂ ਦ ਆ ਾ ਪੈਦਾ ਹੋਈਆਂ ਚ ਣੌਤੀਆਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਆਫ਼ਤਾਂ ਦੇ ਪਿਭਾਵਾਂ ਅਤੇ ਮ ਿੱ ਿ ਹ ਨ ਾਂ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 2 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ2 3 2 1 2 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 2 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 2 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ5  3 3 3 2 3 3 3 3 2 

ਔਸਤ 3 2.6 2.4 2 3 3 3 2.6 2 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਸੰਕਲਪ ਅਤ ੇਪਡ ਿਾਸਾਵਾਂ: ਆਫ਼ਤ, ਖ਼ਤ ਾ, ਕਮਜੋ ੀ, ਲਿਕੀਲਾਪਿ, ਜੋਖਮ 

ਗੰਿੀ ਤਾ, ਬਾ ੰਬਾ ਤਾ ਅਤ ੇਵੇ ਵੇ, ਸਮ ਿੱਥਾ, ਪਰਿਾਵ,  ੋਕਥਾਮ, ਘਟਾਉਿਾ। 
7 

ਆਫ਼ਤਾਂ: ਆਫ਼ਤਾਂ ਵ ਗੀਕ ਨ; ਕੁਦ ਤੀ ਆਫ਼ਤਾਂ (ਹੜਹ, ਿ ਾਿਟ, ਿਿੱਕ ਵਾਤ, ਜੁਆਲਾਮੁਖੀ, 
ਿੂਿਾਲ , ਸੁਨਾਮੀ, ਜਮੀਨ ਡਖਸਕਿਾ, ਤਿੱਟਵ ਤੀ ਕਟੌਤੀ, ਡਮਿੱ ਟੀ ਕਟੌਤੀ, ਜੰਗਲ ਅਿੱਗਾਂ ਆਡਦ); 

ਮਨੁਿੱ ਖ ਦੁਆ ਾ ਬਿਾਇਆ ਡਗਆ ਆਫ਼ਤਾਂ (ਉਦਯੋਡਗਕ ਪਰਦੂਸਿ, ਨਕਲੀ ਹੜਹ ਡਵਿੱ ਿ ਸਡਹ ੀ ਖੇਤ , 

ਪਰਮਾਿੂ  ੇਿੀਏਸਨ,  ਸਾਇਿਕ ਿੁਿੱ ਲਦਾ ਹੈ, ਆਵਾਜਾਈ ਹਾਦਸੇ, ਅਿੱਤਵਾਦੀ ਹੜਤਾਲਾਂ, ਆਡਦ); 

9 
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ਖ਼ਤ ਾ ਅਤ ੇਕਮਜੋ ੀ ਿਾ ਤ ਦੀ ਪਰੋਿਾਈਲ, ਪਹਾੜ ਅਤ ੇਤਿੱਟਵ ਤੀ ਖੇਤ , ਵਾਤਾਵ ਿ ਸੰਬੰਧੀ 
ਕਮਜੋ ੀ। 
ਆਫ਼ਤ ਪਿਭਾਵ: ਆਫ਼ਤ ਪਰਿਾਵ (ਵਾਤਾਵ ਿ ਸੰਬੰਧੀ, ਸ ੀ ਕ, ਸਮਾਡਜਕ, ਵਾਤਾਵ ਿ ਸੰਬੰਧੀ, 
ਆ ਡਥਕ,  ਾਜਨੀਡਤਕ, ਆਡਦ); ਡਸਹਤ, ਮਨੋ-ਸਮਾਡਜਕ ਮੁਿੱ ਦ;ੇ ਜਨਸੰਡਖਆ ਸੰਬੰਧੀ ਪਡਹਲੂ 
(ਡਲੰਗ, ਉਮ , ਡਵਸੇਸ ਲੋੜਾਂ ); ਖ਼ਤ ਾ ਸਥਾਨ; ਗਲੋਬਲ ਅਤ ੇ ਾਸਟ ੀ ਆਫ਼ਤ  ੁਝਾਨ; 

ਜਲਵਾਯੂ ਬਦਲੋ ਅਤ ੇਸਡਹ ੀ ਆਫ਼ਤਾਂ। 

8 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਆਫ਼ਤ ਜੋਿਮ ਕਟੌਤੀ (ਡੀਆ ਆ ): 

ਆਫ਼ਤ ਪਰਬੰਧਨ ਿਿੱਕ  – ਇਸਦਾ ਪੜਾਅ;  ੋਕਥਾਮ, ਘਟਾਉਿਾ, ਡਤਆ ੀ,  ਾਹਤ ਅਤ ੇਡ ਕਵ ੀ; 
ਢਾਂਿਾਗਤ ਅਤੇ ਗੈ -ਢਾਂਿਾਗਤ ਉਪਾਅ; ਜੋਖਮ ਡਵਸਲੇਸਿ, ਕਮਜੋ ੀ ਅਤ ੇ ਸਮ ਿੱਥਾ ਮੁਲਾਂਕਿ; 

ਜਲਦੀ ਿੇਤਾਵਨੀ ਡਸਸਟਮ, ਪੋਸਟ ਆਫ਼ਤ ਵਾਤਾਵ ਿ ਸੰਬੰਧੀ ਜਵਾਬ (ਪਾਿੀ, ਸਿਾਈ, ਿੋਜਨ 

ਸੁ ਿੱ ਡਖਆ, ਬ ਬਾਦੀ ਪਰਬੰਧਨ, ਡਬਮਾ ੀ ਕੰਟ ੋਲ, ਸੁ ਿੱ ਡਖਆ, ਸੰਿਾ ); ਿੂਡਮਕਾਵਾਂ ਅਤ ੇ ਡਜੰਮੇਵਾ ੀਆਂ 

ਦੇ ਸ ਕਾ , ਿਾਈਿਾ ਾ, ਸਥਾਨਕ ਸੰਸਥਾਵਾਂ, ਗੈ -ਸ ਕਾ ੀ ਸੰਗਠਨ ਅਤ ੇਹੋ  ਡਹਿੱ ਸੇਦਾ ; ਨੀਤੀਆਂ 

ਅਤ ੇਕਾਨੰੂਨ ਲਈ ਆਫ਼ਤ ਜੋਖਮ ਕਟੌਤੀ, ਿੀ.ਆ .ਆ . ਰੋ ਿ ਅਤੇ ਾਸ਼ਟ ੀ ਆਫ਼ਤ ਪਿਬੰਧਨ 
ਅਥਾ ਟੀ ਦੀਆਂ ਗਤੀਸਵਧੀਆਂ। 

12 

ਆਫ਼ਤਾਂ, ਵਾਤਾਵ ਣ ਅਤੇ ਚਵਕਾਸ: 

ਰਮ ੋ ਤਾ ਨ ੰ  ਪਿਭਾਸਵਤ ਰ ਨ ਵਾਲੇ ਰਾ ਰ ਸਜਵੇਂ ਸਰ ਸਵਰਾਿ ਪਿੋਜੈਰਟਾਂ ਦਾ ਪਿਭਾਵ ਅਤ ੇਵਾਤਾਵ ਣ 
ਿੋਧਾਂ (ਿੈਮਾਂ, ਭ ਮੀ ਵ ਤੋਂ ਸਵਿੱ ਚ ਤਬਦੀਲੀਆਂ, ਸ਼ਸਹ ੀਰ ਨ ਿਮੇਤ ਆਸਦ), ਸਟਰਾਊ ਅਤ ੇਵਾਤਾਵ ਣ 
ਅਨ ਰ ਲ ਸ ਰਵ ੀ; ਪ ਨ  ਸਨ ਮਾਣ ਅਤ ੇਸਵਰਾਿ ਦੇ ਤ ੀਰੇ। 

12 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਕੰਕ ੀਟ ਤਕਨਾਲੋਜੀ  

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਓਈਸੀਵੀ-301ਏ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਰੰਰ ੀਟ ਿਮਿੱਗ ੀ ਅਤ ੇਗ ਣਾਂ ਦੇ ਮ ਲ ਸਿਧਾਂਤਾਂ ਸਵਿੱਚ ਮ ਹਾ ਤ ਹਾਿਲ ਰ ਨਾ (ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤ ੇਚੋਣ)। 
ਿੀ ਓ2 ਅਨ ਰ ਲ ਪਿਦ ਸ਼ਨ ਲਈ ਰੰਰ ੀਟ ਸਮਸ਼ ਣਾਂ ਨ ੰ  ਸਿ ਾਈਨ ਅਤ ੇਅਨ ਪਾਤ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਿਸਥਤੀਆਂ ਸਵਿੱਚ ਪਿਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਰੰਰ ੀਸਟੰਗ ਅਸਭਆਿਾਂ ਨ ੰ  ਲਾਗ  ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਰੰਰ ੀਟ ਸਵਿੱਚ ਨ ਰਿਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ੋ ਅਤ ੇਉਨਹ ਾਂ ਨ ੰ  ਹਿੱ ਲ ਰ ਨਾ (ਸਨਦਾਨ ਅਤੇ ਮ  ੰਮਤ)। 
ਿੀ ਓ5:  ਸਵਸੇ਼ਸ਼ ਰੰਰ ੀਟ ਅਤ ੇਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਉਪਯੋਗਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 1 2 3 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 3 3 3 3 3 

ਿੀ ਓ3  3 2 2 3 3 3 3 2 1 

ਿੀ ਓ4 3 2 2 2 2 2 3 2 1 

ਿੀ ਓ5  3 3 2 2 3 2 3 1 3 

ਔਸਤ 3 2.2 2.2 2.6 2.8 2.6 3 2.2 2 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-ਪਸਿਲਾ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: 

ਰੰਰ ੀਟ ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ, ਹੋ  ਇਮਾ ਤੀ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ ਦੇ ਮ ਰਾਬਲੇ ਰੰਰ ੀਟ ਦੀ ਵ ਤੋਂ। 
5 

ਕੰਕ ੀਟ ਦੀ ਸਮਿੱਗ ੀ: ਿੀਸਮੰਟ: ਸਰਿਮਾਂ ਅਤੇ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ। ਿਮ ਹ: ਵ ਗੀਰ ਨ, ਿਮ ਹਾਂ ਦੀਆਂ 
ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ:, ਿਮ ਹਾਂ ਦੀ ਗ ੇਸਿੰਗ: ਮੋਟ ੇ ਿਮ ਹ, ਬ ੀਰ ਿਮ ਹ; ਆਲ-ਇਨ-ਿਮ ਹ; ਬਾ ੀਰਤਾ 
ਮਾਸਿਊਲਿ, ਪਾਣੀ: ਆਈ.ਐਿੱਿ:456-2000 ਦੇ ਅਨ ਿਾ  ਗ ਣਵਿੱਤਾ ਦੀਆਂ     ਤਾਂ। ਪਾਣੀ ਿੀਸਮੰਟ 
ਅਨ ਪਾਤ: ਿੀਸਮੰਟ ਦੀ ਹਾਈਿ ੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਪਾਣੀ-ਿੀਸਮੰਟ ਅਨ ਪਾਤ ਦਾ ਸਿਧਾਂਤ, ਿਫ ਅਬ ਾਮ ਦਾ 

8 
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ਪਾਣੀ-ਿੀਸਮੰਟ ਅਨ ਪਾਤ ਰਾਨ ੰ ਨ: ਪਾਣੀ-ਿੀਸਮੰਟ ਅਨ ਪਾਤ ਰਾਨ ੰ ਨ ਦੀਆਂ ਿੀਮਾਵਾਂ ਅਤ ੇਰੰਰ ੀਟ ਦੀ 
ਤਾਰਤ 'ਤੇ ਇਿਦੇ ਪਿਭਾਵ। ਸਮਸ਼ ਣ। 
ਕੰ੍ਕ੍ ੀਟ ਦੇ ਗ ਣ: ਪਲਾਿਸਟਰ ਅਵਿਥਾ ਸਵਿੱਚ ਗ ਣ: ਰਾ ਜਸ਼ੀਲਤਾ, ਰਾ ਜਸ਼ੀਲਤਾ ਨ ੰ  ਪਿਭਾਸਵਤ ਰ ਨ 
ਵਾਲੇ ਰਾ ਰ, ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਿਸਥਤੀਆਂ ਸਵਿੱਚ ਪਲੇਿਮੈਂਟ ਲਈ ਮਾਪ ਅਤੇ ਿਲੰਪ, ਅਲਿੱ ਗ-ਥਲਿੱ ਗਤਾ, ਿ ਨ 
ਵਸਹਣਾ ਅਤ ੇ ਰਠੋ ਤਾ। ਿਖਤ ਅਵਿਥਾ ਸਵਿੱਚ ਗ ਣ: ਤਾਰਤ, ਸਟਰਾਊਤਾ, ਅਭੇਦਤਾ, ਅਯਾਮੀ 
ਤਬਦੀਲੀਆਂ; 

8 

ਿਾਧਾ ਨ ਕੰ੍ਕ੍ ੀਟ ਲਈ ਅਨ ਪਾਤ: ਸਮਰਿ ਸਿ ਾਈਨ ਦੇ ਉਦੇਸ਼, ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਗਿੇਿਾਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, 
ਨਾਮਾਤ  ਸਮਰਿ ਸਿ ਾਈਨ ਲਈ ਅਨ ਪਾਤੀ ਹਨ ਸਜਵੇਂ ਸਰ, ਿਾਈਟ 'ਤੇ ਿਮਾਯੋਜਨ: ਬ ੀਰ ਿਮ ਹ 
ਦਾ ਬਲਸਰੰਗ, ਪਾਣੀ ਿਮ ਹ ਦਾ ਿੋਿਣ, ਰਾ ਜਸ਼ੀਲਤਾ। ਨਾਮਾਤ  ਅਤ ੇਸਨਯੰਤਸ ਤ ਰੰਰ ੀਟ ਸਵਿੱਚ 
ਅੰਤ । 

5 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਚਵਸ਼ੇਸ਼ ਕੰਕ ੀਟ: ਿਾਿ ਹਾਲਤਾਂ ਸਵਿੱਚ ਰੰਰ ੀਟ ਬਣਾਉਣਾ, ਰੰਰ ੀਟ ਬਣਾਉਣ ਤੋਂ ਪਸਹਲਾਂ, ਦੌ ਾਨ ਅਤੇ 
ਬਾਅਦ ਸਵਿੱਚ ਮ ਸ਼ਰਲਾਂ ਅਤ ੇ ਿਾਵਧਾਨੀਆਂ, ਠੰਿੇ ਮੌਿਮ ਸਵਿੱ ਚ ਰੰਰ ੀਟ ਬਣਾਉਣਾ, ਪਾਣੀ ਦੇ ਹੇਠਾਂ 
ਰੰਰ ੀਟ ਬਣਾਉਣਾ, ਗ ਮ ਮੌਿਮ ਸਵਿੱਚ ਰੰਰ ੀਟ ਬਣਾਉਣਾ। ਸਤਆ  ਸਮਰਿ ਰੰਰ ੀਟ। ਫਾਈਬ  
 ੀਇਨਫੋ ਿਿ ਰੰਰ ੀਟ। ਪੋਲੀਮ  ਰੰਰ ੀਟ। ਫਲਾਈ ਐਸ਼ ਰੰਰ ੀਟ। ਸਿਸਲਰਾ ਸਫਊਮ ਰੰਰ ੀਟ। 

10 

ਕੰਕ ੀਟ ਬਣਾਉਣਾ ਕਾ ਜ: ਿੀਸਮੰਟ ਦੀ ਿਟੋ ੇਜ, ਿੀਸਮੰਟ ਦੀ ਤਾਰਤ 'ਤੇ ਿਟੋ ੇਜ ਦਾ ਪਿਭਾਵ, ਿੀਸਮੰਟ 
ਦੀ ਿਟੋ ੇਜ ਲਈ ਵੇਅ ਹਾਊਿ ਿਮ ਿੱਥਾ ਦਾ ਸਨ ਧਾ ਨ। ਐਗ ੀਗੇਟ ਦੀ ਿਟੋ ੇਜ, ਬੈਸਚੰਗ ਅਤ ੇ
ਸਮਰਸਿੰਗ, ਿਹੀ ਗੇਜ ਬਾਰਿ ਦੀ ਚੋਣ, ਰੰਰ ੀਟ ਦੀ ਆਵਾਜਾਈ, ਰੰਰ ੀਟ ਦੀ ਪਲੇਿਮੈਂਟ, ਰੰਪੈਰਸ਼ਨ, 
ਰੰਰ ੀਟ ਿਲੈਬਾਂ ਨ ੰ  ਪ  ਾ ਰ ਨਾ, ਇਲਾਜ: ਉਦੇਸ਼ ਅਤ ੇਤ ੀਰੇ। ਜੋੜਨਾ: ਉਿਾ ੀ ਜੋੜਾਂ ਦਾ ਿਥਾਨ, 
ਉਿਾ ੀ ਜੋੜਾਂ ਦਾ ਇਲਾਜ, ਇਮਾ ਤਾਂ ਸਵਿੱਚ ਸਵਿਥਾ  ਜੋੜ - ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ ਅਤ ੇਿਥਾਨ। 
ਰਰ ੀਟ ਸਵਿੱਚ ਨ ਰਿ: ਮ  ੰਮਤ ਦੀ ਪਛਾਣ ਅਤ ੇਤ ੀਰੇ। 

12 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਇਮਾ ਤ ਚਨ ਮਾਣ  

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਓਈਸੀਵੀ-301ਬੀ 
 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਇਮਾ ਤ ਦੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਹਿੱ ਸਿਆਂ ਅਤ ੇਵ ਗੀਰ ਨ ਸਿਿੱ ਿੋ ਅਤ ੇਿਾਿ ਸਰਿਮ ਦੀ ਇਮਾ ਤ ਲਈ ਨੀਂਹ ਚ ਣਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੀਆਂ ਰੰਧਾਂ, ਿਰੈਫੋਲਸਿੰਗ, ਸਰਨਾ ੇ ਅਤ ੇਉਨਹ ਾਂ ਦੀ ਉਿਾ ੀ ਸਵਧੀ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਇਮਾ ਤ ਸਵਿੱਚ ਢ ਰਵੇਂ ਪਿੱ ਧ  'ਤੇ ਸਲੰਟਲ ਅਤੇ ਆ ਚਾਂ ਦੇ ਸਨ ਮਾਣ ਵੇ ਸਵਆਂ ਦਾ ਪਿਦ ਸ਼ਨ ਰ ੋ ਅਤ ੇਇਮਾ ਤ 

ਸਵਿੱਚ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੇ ਦ ਵਾ ੇ, ਸਿੜਰੀਆਂ, ਫ ਸ਼ ਅਤ ੇਪੌੜੀਆਂ ਦੇ ਰੇਿ ਚ ਣਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਛਿੱਤ ਦੇ ਟ ਿੱਿਾਂ ਅਤ ੇਛਿੱਤਾਂ ਦੇ ਿ ੇਨੇਜ ਸਿਿਟਮ ਦੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਹਿੱ ਸਿਆਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ਨੀ। 
ਿੀ ਓ5:  ਇਮਾ ਤ ਸਵਿੱਚ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੀਆਂ ਿਤਹ ਸਫਸਨਸ਼ਾਂ ਲਈ ਐਪਲੀਰੇਸ਼ਨ ਪਿਸਰਸ ਆ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ੋ ਅਤੇ 

ਚ ਣੋ ਅਤ ੇਇਮਾ ਤ ਅਤ ੇਉਪਚਾ ਰ ਿਾਧਨਾਂ ਸਵਿੱਚ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਪਿੱ ਧ ਾਂ 'ਤੇ ਨਮੀ ਦੇ ਿੰਭਾਸਵਤ ਰਾ ਨ ਦਾ ਮ ਲਾਂਰਣ 
ਰ ਨਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 3 2 2 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ2 3 1 3 2 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ3  3 2 3 2 3 3 3 3 3 

ਿੀ ਓ4 3 2 3 2 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ5  3 2 2 2 3 3 3 3 3 

ਔਸਤ 3 2 2.6 2 3 3 3 2.6 2.4 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: 2 

 ਇਮਾ ਤ ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ, ਅਸਧਰਾ ਤਾ  ਦੇ ਆਧਾ  ‘ਤੇ ਇਮਾ ਤਾਂ ਦਾ ਵ ਗੀਰ ਨ।  
 ਇਮਾ ਤ ਦੇ ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਭਾਗ। 
ਨੀਂਿ: 4 
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ਨੀਂਹ ਦੀ ਧਾ ਨਾ ਅਤੇ ਇਿਦਾ ਉਦੇਸ਼। ਨੀਂਹ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ-ਉਥਲੀ ਅਤੇ ਿ ੰ ਘੀ।: ਉਥਲੀ ਨੀਂਹ - 
ਉਿਾ ੀ ਿੰਬੰਧੀ ਵੇ ਵੇ: ਦੀਵਾ ਾਂ ਲਈ ਫੈਲਵੀਂ ਨੀਂਹ, ਨੀਂਹ ਦੀ ਿ ੰ ਘਾਈ ਅਤੇ ਚੌੜਾਈ, ਅਤੇ ਰੰਰ ੀਟ 
ਬਲਾਰ ਦੀ ਮੋਟਾਈ ਲਈ ਥੰਬ ਸਨਯਮ, ਪੌੜੀਦਾ  ਨੀਂਹ , ਸਚਣਾਈ ਵਾਲੇ ਥੰਮਹ ਅਤੇ ਰੰਰ ੀਟ ਦੇ ਰਾਲਮ। 
ਸਮਿੱ ਟੀ ਦਾ ਰੰਮ: ਿਤਹਾ ਦੀ ਿ ਦਾਈ, ਰਟਾਈ ਅਤੇ ਭ ਾਈ ਲਈ ਲੇਆਉਟ/ਸਨਸ਼ਾਨਦੇਹੀ।, ਨੀਂਹ ਅਤੇ 
ਿਾਈਆਂ ਦੀ ਿ ਦਾਈ। ਸੋ਼ਸ ੰਗ, ਸਟੰਬਸ ੰਗ (ਲਿੱ ਰੜ) ਅਤ ੇਪਾਣੀ ਰਿੱ ਢਣਾ 
ਦੀਵਾ ਾਂ: ਦੀਵਾ ਾਂ ਦਾ ਉਦੇਸ਼। ਰੰਧਾਂ ਦਾ ਵ ਗੀਰ ਨ - ਲੋਿ ਬੇਅਸ ੰਗ, ਗੈ -ਲੋਿ ਬੇਅਸ ੰਗ, ਬੌਣਾ 
ਦੀਵਾ , ਸ ਟੇਸਨੰਗ, ਛਾਤੀ ਦੀਆਂ ਰੰਧਾਂ ਅਤ ੇਵੰਿ ਦੀਆਂ ਰੰਧਾਂ। ਉਿਾ ੀ ਦੀ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੇ ਅਨ ਿਾ  ਰੰਧਾਂ 
ਦਾ ਵ ਗੀਰ ਨ: ਇਿੱਟ, ਪਿੱਥ , ਮਜਬ ਤ ਇਿੱਟ, ਮਜਬ ਤ ਰੰਰ ੀਟ, ਪਿੀਰਾਿਟ, ਿੋਿਲਾ ਅਤ ੇ ਠੋਿ 
ਰੰਰ ੀਟ ਬਲਾਰ ਅਤ ੇਿੰਯ ਰਤ ਸਚਣਾਈ ਦੀਆਂ ਰੰਧਾਂ। ਵੰਿ ਦੀਵਾ ਾਂ: ਉਿਾ ੀ ਿੰਬੰਧੀ ਵੇ ਵੇ, ਇਿੱਟ ਅਤੇ 
ਲਿੱ ਰੜ ਦੇ ਭਾਗ ਦੀ ਅਨ ਰ ਲਤਾ ਅਤ ੇਵ ਤੋਂ। 

4 

 ਚਣਾਈ: ਇਿੱਟਾਂ ਦੀ ਸਚਣਾਈ: ਸ਼ਬਦਾਵਲੀ, ਬਾਂਿ - ਅ ਥ ਅਤੇ     ਤ; ਬੰਧਨਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ, ਇਿੱਟਾਂ 
ਦੀਆਂ ਰੰਧਾਂ ਦੀ ਉਿਾ ੀ, ਫੈਲਾਅ ਅਤ ੇਿ ੰ ਗੜਨ ਵਾਲੇ ਜੋੜ, ਪਿੱਥ  ਦੀ ਸਚਣਾਈ: ਸ਼ਬਦਾਂ ਦੀ ਸ਼ਬਦਾਵਲੀ, 
ਪਿੱਥ  ਦੀ ਸਚਣਾਈ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ, ਸਿਧਾਂਤ ਸਜਨਹ ਾਂ ਨ ੰ  ਪਿੱਥ  ਦੀ ਸਚਣਾਈ ਦੀਆਂ ਰੰਧਾਂ ਦੀ ਉਿਾ ੀ ਸਵਿੱਚ 
ਦੇਸਿਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਰਮਾਨ ਅਤ ੇਸਲੰਟਲ: ਅ ਥ ਅਤ ੇਵ ਤੋਂ। ਸ਼ਬਦਾਂ ਦੀ ਸ਼ਬਦਾਵਲੀ ਰਮਾਨ: 
ਰਮਾਨ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ ਅਤ ੇਉਨਹ ਾਂ ਦਾ ਸਨ ਮਾਣ। ਸਲੰਟਲ: ਸਲੰਟਲ ਦਾ ਉਦੇਸ਼, ਸਲੰਟਲ ਲਈ ਵ ਤੀਆਂ 
ਜਾਣ ਵਾਲੀਆਂ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ, ਰਾਿਟ-ਇਨ-ਿੀਟ  ਅਤੇ ਪਿੀ-ਰਾਿਟ ਸਲੰਟਲ, ਿ  ਜ-ਛਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਸਲੰਟਲ। 

5 

 ਕ੍ਮਾਨ ਅਤੇ ਸਲੰਟਲ: ਅ ਥ ਅਤ ੇਵ ਤੋਂ। ਸ਼ਬਦਾਂ ਦੀ ਸ਼ਬਦਾਵਲੀ ਰਮਾਨ: ਰਮਾਨ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ ਅਤ ੇ
ਉਨਹ ਾਂ ਦੀ ਸਨ ਮਾਣ। ਸਲੰਟਲ: ਸਲੰਟਲ ਦਾ ਉਦੇਸ਼, ਸਲੰਟਲ ਲਈ ਵ ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਿਮਿੱਗ ੀ, ਰਾਿਟ-ਇਨ-
ਿੀਟ  ਅਤ ੇਪਿੀ-ਰਾਿਟ ਸਲੰਟਲ, ਧ ਿੱ ਪ-ਛਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਸਲੰਟਲ। 
 

5 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਦ ਵਾ਼ੇਿ: ਿਾਫ਼-ਿ ਥ ੇ ਿਰੈਚਾਂ ਨਾਲ ਸ਼ਬਦਾਂ ਦੀ ਸ਼ਬਦਾਵਲੀ। ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੇ ਆਧਾ  'ਤੇ ਵ ਗੀਰ ਨ। 
ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਦ ਵਾ ੇ ਅਤ ੇਸਿੜਰੀਆਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ। ਵੈਂਟੀਲੇਟ , ਅਿਮਾਨੀ ਸਿੜਰੀ, ਲ ਵ ਿ ਸ਼ਟ , 

ਦ ਵਾ ੇ ਅਤ ੇਸਿੜਰੀਆਂ ਦੇ ਫ ੇਮ - ਿਮਿੱਗ ੀ ਅਤ ੇਭਾਗ, ਦ ਵਾ ੇ ਬੰਦ ਰ ਨ ਵਾਲੇ, ਹੋਲਿ ਫਾਿਟ। 

3 

 ਨਮੀ  ੋਕ੍ਣ ਅਤੇ ਜਲ  ੋਕ੍ਣ: 
ਨਮੀ ਅਤੇ ਇਿ ਦੇ ਇਿੱਟਾਂ, ਪਲਾਿਟ , ਲਿੱ ਰੜ ਦੇ ਸਫਰਿਚ , ਧਾਤ ਦੇ ਸਫਰਿਚ  ਅਤੇ  ੀਇਨਫੋ ਿਮੈਂਟ 
‘ਤੇ ਹਾਨੀਰਾ ਰ ਪਿਭਾਵ। ਨਮੀ  ੋਰਣ ਵਾਲੀਆਂ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੀਆਂ ਸਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ। 

 

4 

 ਛੱਤਾਂ: 
ਛਿੱਤਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ। ਝ ਠੀਆਂ ਛਿੱਤਾਂ। ਢਲਾਣਾਂ, ਛਿੱਤ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੇ ਓਵ ਲੈਪਾਂ ਦੀ ਦੇਿਭਾਲ 'ਤੇ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ 
 ੋ , ਹਵਾ ਬੰਨਹ ਣ ਦੀਆਂ ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ, ਐਰਂਸ ੰਗ ਦਾ ਆਰਾ  ਬੋਲਟ 

3 
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 ਪੌੜੀਆਂ: 
ਸ਼ਬਦਾਂ ਦੀ ਸ਼ਬਦਾਵਲੀ, ਪੌੜੀਆਂ ਦਾ ਵ ਗੀਰ ਨ। ਪੌੜੀਆਂ ਦੀ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ ਅਤੇ ਲੇਆਉਟ: ਉਭਾ  
ਅਤ ੇਪੈ ਾਂ ਸਵਚਰਾ  ਿਬੰਧ, ਪੌੜੀਆਂ ਦੀ ਚੌੜਾਈ, ਲੈਂਸਿੰਗ ਆਸਦ ਦਾ ਸਨ ਧਾ ਨ ਲੇਆਉਟ ਦੀਆਂ ਰਈ 
ਸਰਿਮਾਂ। 

3 

 ਿਤਿ ਮ ਕੰ੍ਮਲੀਆਂ: 
ਪਲਾਿਟ  ਰ ਨਾ, ਪ ਆਇੰਸਟੰਗ, ਪੇਂਸਟੰਗ, ਅੰਦ  ਨੀ ਅਤੇ ਬਾਹ ੀ ਿਤਹਾਂ ਲਈ ਉਸਚਤ  ੰਗ/ਸਫਸਨਸ਼ 
ਦੀ ਚੋਣ। ਿਤਹ ਮ ਰੰਮਲੀਆਂ ਲਗਾਉਣ ਤੋਂ ਪਸਹਲਾਂ ਿਤਹ ਦੀ ਸਤਆ ੀ ਸਜਵੇਂ ਸਰ ਹੈਸਰੰਗ, ਗ  ਸਵੰਗ 
ਆਸਦ ਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ। 

4 

ਦੀਮਕ ਚਵ ੋਧੀ ਉਪਾਅ: 

ਨੀਂਹਾਂ ਦਾ ਦੀਮਰ-ਸਵ ੋਧੀ ਇਲਾਜ, ਧ ਤੀ ਦੀ ਭ ਾਈ ਦੀ ਉੱਪ ਲੀ ਿਤਹਾ, ਰੰਧਾਂ ਅਤ ੇਫ ਸ਼ਾਂ ਦਾ 
ਜੰਰਸ਼ਨ, ਇਮਾ ਤ ਅਤ ੇਲਿੱ ਰੜ ਦਾ ਬਾਹ ੀ ਘੇ ਾ। ਮੌਜ ਦਾ ਇਮਾ ਤਾਂ ਸਵਿੱਚ ਇਲਾਜ। 

4 

ਇਮਾ ਤ ਸੇਵਾਵਾਂ: 
ਅਿੱਗ ਬ ਝਾਊ ਪਿਣਾਲੀਆਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਏਅ -ਰੰਿੀਸ਼ਸਨੰਗ ਲਈ ਿਰਸਟੰਗ, ਰੇਬਲ ਟੈਲੀਫੋਨ 
ਲਈ ਿੇਵਾ ਲਾਈਨਾਂ, ਅਤ ੇਸਬਜਲੀ ਦੀਆਂ ਤਾ ਾਂ, ਰ ੜਾ ਸਨਪਟਾ ਾ ਪਿਣਾਲੀਆਂ। 

4 
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         ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਆਫ਼ਤ ਚਤਆ ੀ ਅਤੇ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ 
        ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਓਈਸੀਵੀ-301ਿੀ 
 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਆਫ਼ਤ ਪਿਬੰਧਨ ਸਵਿੱਚ ਬ ਸਨਆਦੀ ਧਾ ਨਾਵਾਂ ਸਿਿੱ ਿਣਾ । 
ਿੀ ਓ2 ਆਫ਼ਤ ਪਿਬੰਧਨ ਸਵਿੱਚ ਵ ਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾਵਾਂ ਅਤ ੇਸ਼ਬਦਾਵਲੀ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਆਫ਼ਤਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ ਅਤ ੇਸ਼ਿੇਣੀਆਂ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਆਫ਼ਤਾਂ ਦ ਆ ਾ ਪੈਦਾ ਹੋਈਆਂ ਚ ਣੌਤੀਆਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਆਫ਼ਤਾਂ ਦੇ ਪਿਭਾਵਾਂ ਅਤੇ ਮ ਿੱ ਿ ਹ ਨ ਾਂ ਦਾ ਅਸਧਐਨ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 2 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ2 3 2 1 2 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 2 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 2 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ5  3 3 3 2 3 3 3 3 2 

ਔਸਤ 3 2.6 2.4 2 3 3 3 2.6 2 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਸੰਕਲਪ ਅਤੇ ਪਡ ਿਾਸਾਵਾਂ: ਆਫ਼ਤ, ਖ਼ਤ ਾ, ਕਮਜੋ ੀ, ਲਿਕੀਲਾਪਿ, ਜੋਖਮ 

ਤੀਬ ਤਾ, ਬਾ ੰਬਾ ਤਾ ਅਤ ੇਵੇ ਵੇ, ਸਮ ਿੱਥਾ, ਪਰਿਾਵ,  ੋਕਥਾਮ, ਘਟਾਉਿਾ। 
7 

ਆਫ਼ਤਾਂ: ਆਫ਼ਤਾਂ ਵ ਗੀਕ ਨ; ਕੁਦ ਤੀ ਆਫ਼ਤਾਂ (ਹੜਹ, ਿ ਾਿਟ, ਿਿੱਕ ਵਾਤ, ਜੁਆਲਾਮੁਖੀ, 
ਿੂਿਾਲ , ਸੁਨਾਮੀ, ਜਮੀਨ ਡਖਸਕਿਾ, ਤਿੱਟਵ ਤੀ ਕਟੌਤੀ, ਡਮਿੱ ਟੀ ਕਟੌਤੀ, ਜੰਗਲ ਅਿੱਗਾਂ ਆਡਦ); 

ਮਨੁਿੱ ਖ ਦੁਆ ਾ ਬਿਾਇਆ ਡਗਆ ਆਫ਼ਤਾਂ (ਉਦਯੋਡਗਕ ਪਰਦੂਸਿ, ਨਕਲੀ ਹੜਹ ਡਵਿੱ ਿ ਸਡਹ ੀ ਖੇਤ , 

ਪਰਮਾਿੂ  ੇਿੀਏਸਨ,  ਸਾਇਿਕ ਿੁਿੱ ਲਦਾ ਹੈ, ਆਵਾਜਾਈ ਹਾਦਸੇ, ਅਿੱਤਵਾਦੀ ਹੜਤਾਲਾਂ, ਆਡਦ); ਖ਼ਤ ਾ 
ਅਤ ੇਕਮਜੋ ੀ ਿਾ ਤ ਦੀ ਪਰੋਿਾਈਲ, ਪਹਾੜ ਅਤ ੇਤਿੱਟਵ ਤੀ ਖੇਤ , ਵਾਤਾਵ ਿ ਸੰਬੰਧੀ ਕਮਜੋ ੀ। 

9 
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ਆਫ਼ਤ ਪਿਭਾਵ: ਆਫ਼ਤ ਪਰਿਾਵ (ਵਾਤਾਵ ਿ ਸੰਬੰਧੀ, ਸ ੀ ਕ, ਸਮਾਡਜਕ, ਵਾਤਾਵ ਿ ਸੰਬੰਧੀ, 
ਆ ਡਥਕ,  ਾਜਨੀਡਤਕ, ਆਡਦ ); ਡਸਹਤ, ਮਨੋ-ਸਮਾਡਜਕ ਮੁਿੱ ਦ;ੇ ਜਨਸੰਡਖਆ ਸੰਬੰਧੀ ਪਡਹਲੂ 
(ਡਲੰਗ, ਉਮ , ਖਾਸ ਲੋੜਾਂ); ਖ਼ਤ ਾ ਸਥਾਨ; ਗਲੋਬਲ ਅਤੇ  ਾਸਟ ੀ ਆਫ਼ਤ  ੁਝਾਨ; ਜਲਵਾਯੂ 
ਬਦਲੋ ਅਤ ੇਸਡਹ ੀ ਆਫ਼ਤਾਂ। 

8 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਆਫ਼ਤ ਜੋਿਮ ਕਟੌਤੀ (ਡੀਆ ਆ ): ਆਫ਼ਤ ਪਰਬੰਧਨ ਿਿੱਕ  – ਇਸਦਾ ਪੜਾਅ;  ੋਕਥਾਮ, 

ਘਟਾਉਿਾ, ਡਤਆ ੀ,  ਾਹਤ ਅਤ ੇਡ ਕਵ ੀ; ਢਾਂਿਾਗਤ ਅਤੇ ਗੈ -ਢਾਂਿਾਗਤ ਉਪਾਅ; ਜੋਖਮ ਡਵਸਲੇਸਿ, 

ਕਮਜੋ ੀ ਅਤ ੇ ਸਮ ਿੱਥਾ ਮੁਲਾਂਕਿ; ਜਲਦੀ ਿੇਤਾਵਨੀ ਡਸਸਟਮ, ਪੋਸਟ ਆਫ਼ਤ ਵਾਤਾਵ ਿ 

ਸੰਬੰਧੀ ਜਵਾਬ (ਪਾਿੀ, ਸਿਾਈ, ਿੋਜਨ ਸੁ ਿੱ ਡਖਆ, ਬ ਬਾਦੀ ਪਰਬੰਧਨ, ਡਬਮਾ ੀ ਕੰਟ ੋਲ, ਸੁ ਿੱ ਡਖਆ, 

ਸੰਿਾ ); ਿੂਡਮਕਾਵਾਂ ਅਤ ੇ ਡਜੰਮੇਵਾ ੀਆਂ ਦੇ ਸ ਕਾ , ਿਾਈਿਾ ਾ, ਸਥਾਨਕ ਸੰਸਥਾਵਾਂ, ਗੈ -ਸ ਕਾ ੀ 
ਸੰਗਠਨ ਅਤ ੇਹੋ  ਡਹਿੱ ਸੇਦਾ ; ਨੀਤੀਆਂ ਅਤ ੇਕਾਨੰੂਨ ਲਈ ਆਫ਼ਤ ਜੋਖਮ ਕਟੌਤੀ, ਿੀ.ਆ .ਆ . ਕੋ ਸ 

ਡਵਿੱ ਿ ਿਾ ਤ ਅਤੇ ਦ ਗਤੀਡਵਧੀਆਂ ਦੇ  ਾਸਟ ੀ ਆਫ਼ਤ ਪਰਬੰਧਨ ਅਥਾ ਟੀ। 

12 

ਆਫ਼ਤਾਂ, ਵਾਤਾਵ ਣ ਅਤੇ ਚਵਕਾਸ: 

ਰਮ ੋ ਤਾ ਨ ੰ  ਪਿਭਾਸਵਤ ਰ ਨ ਵਾਲੇ ਰਾ ਰ ਸਜਵੇਂ ਸਰ ਸਵਰਾਿ ਪਿੋਜੈਰਟਾਂ ਦਾ ਪਿਭਾਵ ਅਤ ੇਵਾਤਾਵ ਣ 
ਿੋਧਾਂ (ਿੈਮਾਂ, ਭ ਮੀ ਵ ਤੋਂ ਸਵਿੱ ਚ ਬਦਲਾਅ, ਸ਼ਸਹ ੀਰ ਨ ਿਮੇਤ ਆਸਦ), ਸਟਰਾਊ ਅਤੇ ਵਾਤਾਵ ਣ 
ਅਨ ਰ ਲ ਸ ਰਵ ੀ; ਪ ਨ  ਸਨ ਮਾਣ ਅਤ ੇਸਵਰਾਿ ਦੇ ਤ ੀਰੇ। 

12 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਆਵਾਜਾਈ ਇੰਜੀਨੀਅਚ ੰਗ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ 
ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਿੀਿੀਵੀ-305 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

0 0 2 1 2 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਸਬਟ ਮਨ ਅਤੇ ਿੜਰ ਿਮ ਹਾਂ ਦੇ ਭੌਸਤਰ ਗ ਣਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤ ੇਸਨ ਧਾ ਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਿੜਰ ਿਮਿੱਗ ੀਆਂ 'ਤੇ ਸਮਆ ੀ ਟੈਿਟ ਰ ਨਾ ਅਤ ੇਸਵਆਸਿਆ ਰ ਨਾ ਸਿਿੱ ਿਣਾ । 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 3 2 3 2 2 2 2 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 3 2 3 3 2 

ਔਸਤ 3 3 2.5 3 2.5 2 2.5 2.5 2 

 

ਚਵਹਾ ਕ ਕਸ ਤਾਂ: 
 

1. ਸਬਟ ਮੇਨ ਦੇ ਪਿਵੇਸ਼ ਮ ਿੱ ਲ ਦਾ ਸਨ ਧਾ ਨ 

2. ਸਬਟ ਮੇਨ ਦੇ ਨ ਮ ਰ ਨ ਵਾਲੇ ਸਬੰਦ  ਦਾ ਸਨ ਧਾ ਨ 

3. ਸਬਟ ਮੇਨ ਦੀ ਲਚਰਤਾ ਦਾ ਸਨ ਧਾ ਨ 

4. ਿੜਰ ਿਮ ਹ ਦੇ ਪਿਭਾਵ ਮ ਿੱ ਲ ਦਾ ਸਨ ਧਾ ਨ 

5. ਿੜਰ ਿਮ ਹ ਦੇ ਸਘਿਣਾ ਮ ਿੱ ਲ (ਲਾਿ ਏਜਂਲਿ) ਦਾ ਸਨ ਧਾ ਨ 

6. ਿਬ-ਗਿੇਿ ਸਮਿੱ ਟੀ ਲਈ ਰੈਲੀਫੋ ਨੀਆ ਬੇਅਸ ੰਗ ਅਨ ਪਾਤ (CBR) ਦਾ ਸਨ ਧਾ ਨ 

7. ਗ ਮ ਸਮਰਿ ਪਲਾਂਟ ਦਾ ਦੌ ਾ 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਤ ਲ ਮਕੈਚਨਕਸ ਪਿਯੋਗਸ਼ਾਲਾ   
ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ              : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-307 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

0 0 2 1 2 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:   ੇਨੋਲਿਿ ਨੰਬ  ਦੇ ਆਧਾ  'ਤੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੇ ਤ ਲ ਗਤੀ ਸਵਿੱਚ ਫ ਰ ਰ ਨ ਲਈ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਸਲਫਟ ਅਤ ੇਿ ੈਗ ਬਲਾਂ ਨ ੰ  ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨ ਲਈ ਤ ਲ ਪਿਵਾਹ ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ ਅਤੇ ਿੀਮਾ ਪ ਤ ਸਿਧਾਂਤ 'ਤੇ 

ਬ ਨੌਲੀ ਦੇ ਿਮੀਰ ਨ ਨ ੰ  ਲਾਗ  ਰ ਨ ਲਈ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 2 3 3 3 2 2 3 2 1 

ਿੀ ਓ2 2 2 3 3 2 2 3 3 1 

ਔਸਤ 2 2.5 3 3 2 2 3 2.5 1 

 

ਚਵਹਾ ਕ ਕਸ ਤਾਂ 
1. ਬ ਨੌਲੀ ਦੇ ਪਿਮੇਏ ਦੀ ਪ ਸ਼ਟੀ ਰ ਨ ਲਈ 

2. ਵੈਂਚ  ੀਮੀਟ  ਗ ਣਾਂਰ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ 

3. ਵੇਗ ਦੇ ਗ ਣਾਂਰ, ਸਿਿਚਾ ਜ ਦੇ ਗ ਣਾਂਰ ਦਾ ਗ ਣਾਂਰ ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨ ਲਈ 

4. ਇਿੱਰ ਛਿੱਤ ਦਾ ਿੰਰ ਚਨ ਅਤ ੇਉਹਨਾਂ ਸਵਚਰਾ  ਿਬੰਧਾਂ ਦੀ ਪ ਸ਼ਟੀ ਰ ਨ ਲਈ  
5.  ੇਨੋਲਿਿ ਦਾ ਪਿਯੋਗ ਰ ਨ ਲਈ 

ਏ) ਪਾਈਪ ਦੇ ਪਿਵਾਹ ਸਵਿੱਚ ਸਿ  ਦੇ ਨ ਰਿਾਨ ਦੀ ਪ ਸ਼ਟੀ ਰ ਨ ਲਈ ਸਰਉਂਸਰ: 
ਬੀ) ਅਿਾਨਕ ਵਾਧਾ 
ਿੀ) ਅਚਾਨਰ ਿੰਰ ਚਨ 

ਡੀ) ਅਿਾਨਕ ਮੋੜੋ 
6. ਇਿੱਰ ਆਇਤਾਰਾ  ਨੌਚ/ਸਤਰੋਣੀ ਨੌਚ ਦੇ ਸਿਿਚਾ ਜ ਦੇ ਗ ਣਾਂਰ ਸਨ ਧਾ ਤ ਰ ਨ ਲਈ। 
7.  ੈਿੱਿਵ ਿੱ ਿ ਸਵਿਰੋਮੀਟ  ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਰ ੇਲੇਿ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ। 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਸਟੀਲ ਢਾਂਿ ੇਦਾ ਚਡ਼ਿਾਈਨ ਅਤ ੇਡ ਾਇੰਗ 

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ-302 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 1 0 4 4 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਭਾ ਤੀ ਸਮਆ ਾਂ ਅਨ ਿਾ  ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੇ ਜੋੜਾਂ ਦੇ ਅਨ ਿਾ  ਿਟੀਲ ਦੇ ਢਾਂਚਾਗਤ ਗ ਣਾਂ ਅਤ ੇਇਿਦੇ 
ਅਹ ਸਦਆਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 

ਿੀ ਓ2 ਸਿੰਗਲ ਅਤੇ ਿਬਲ ਐਗਂਲ ਿੈਰਸ਼ਨ ਿਟ ਟਿ ਅਤੇ ਿੈਰਸ਼ਨ ਰੰਪ ੈਸ਼ਨ ਮੈਂਬ ਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤ ੇਸਿ ਾਈਨ 
ਰ ਨਾ। 

ਿੀ ਓ3:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੇ ਟ ਿੱਿ, ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਹਿੱ ਸਿਆਂ ਅਤ ੇਵ ਤੋਂਯੋਗਤਾ ਬਾ ੇ ਜਾਣਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਸਿ ਫ਼ ਿਮ ਸਥਤ ਿਟੀਲ ਬੀਮ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤ ੇਸਿ ਾਈਨ। 
ਿੀ ਓ5:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੇ ਪਲੇਟ ਗ ਿ ਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ੋ ਅਤੇ ਸਦਿੱ ਤ ੇਗਏ ਸਿ ਾਈਨ ਿੇਟਾ ਤੋਂ ਪਲੇਟ ਗ ਿ  ਦੇ 

ਿ ਾਇੰਗ ਸਤਆ  ਰ ਨਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 3 2 3 3 3 1 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 2 1 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ3  3 2 1 2 1 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 3 1 3 3 3 1 

ਿੀ ਓ5  

 

3 2 2 2 2 3 3 3 2 

ਔਸਤ 3 2.4 2.2 2.4 1.4 3 3 2.8 1.6 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਢਾਂਿਾਗਤ ਸਟੀਲ ਅਤੇ ਭਾਗ: ਆਈਐਸ ਰੋਿ ਦੇ ਅਨ ਿਾ  ਿਟਿਰਚ ਲ ਿਟੀਲ ਦੀਆਂ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ। 
ਆਈਐਸ ਹੈਂਿਬ ਿੱ ਰ ਅਤ ੇਆਈਐਸ: 800 ਦੇ ਅਨ ਿਾ  ਿਟਿਰਚ ਲ ਿਟੀਲ ਿੈਰਸ਼ਨਾਂ ਦਾ ਅਹ ਦਾ  

4 
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ਚ ਵੇਟਡ ਕਨੈਕਸ਼ਨ: ਸ ਵੇਟ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ, ਸ ਵੇਟਾਂ ਸਵਿੱਚ ਆਸਗਆਯੋਗ ਤਣਾਅ, ਸ ਵੇਸਟਿ ਜੋੜਾਂ ਦੀਆਂ 
ਸਰਿਮਾਂ, ਆਈਐਿ 800 ਦੇ ਅਨ ਿਾ  ਸ ਵੇਸਟਿ ਜੋੜਾਂ ਲਈ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ। ਸ ਵੇਸਟਿ ਜੋੜਾਂ ਦੀ ਅਿਫਲਤਾ। 
ਸ ਵੇਸਟਿ ਜੋੜਾਂ ਦੇ ਸਿਧਾਂਤ ਸਵਿੱ ਚ ਧਾ ਨਾਵਾਂ। ਸ ਵੇਸਟਿ ਜੋੜਾਂ ਦੀ ਤਾਰਤ ਅਤੇ ਰ ਸ਼ਲਤਾ। ਧ  ੀ ਲੋਿ ਰੀਤੇ 
ਮੈਂਬ ਾਂ ਲਈ ਸ ਵੇਸਟਿ ਜੋੜਾਂ ਦਾ ਸਿ ਾਈਨ (ਰੋਈ ਿਟੈਗ ਿ ਸ ਵੇਸਟੰਗ ਨਹੀਂ)। 

9 

ਵੈਲਡ ਕੀਤਾ ਚਗਆ ਕਨੈਕਸ਼ਨ: ਵੇਲਿ ਅਤ ੇਵੈਲਿਿ ਜੋੜਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ, ਵੈਲਿਿ ਜੋੜਾਂ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਅਤੇ 
ਨ ਰਿਾਨ ਸਫਲੇਟ ਅਤ ੇਬਿੱਟ ਵੈਲਿ ਦਾ ਸਿ ਾਈਨ। ਪਲਿੱ ਗ ਅਤ ੇਿਲਾਟ ਵੈਲਿ (ਵ ਣਨਯਗੋ ਪਲਿੱ ਗ ਅਤ ੇ
ਿਲਾਟ ਵੈਲਿ 'ਤੇ ਰੋਈ ਿੰਸਿਆਤਮਰ ਨਹੀਂ) 

9 

ਤਣਾਅ (ਟੈਂ਼ਿਨ) ਮੈਂਬ : ਆਈਐਿ:800 ਦੇ ਅਨ ਿਾ  ਸਿੰਗਲ ਅਤ ੇਿਬਲ ਿੈਰਸ਼ਨ ਟੈਂਸ਼ਨ ਮੈਂਬ ਾਂ ਅਤੇ 
ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਸ ਵੇਟਿਅਤੇ ਗਿੇਟ ਪਲੇਟ ਨਾਲ ਵੈਲਿਿ ਰਨੈਰਸ਼ਨਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤੇ ਸਿ ਾਈਨ 

9 

ਕੰਪ ੈਸ਼ਨ ਮੈਂਬ :ਬੀਆਈਐਿ:800 ਦੇ ਅਨ ਿਾ  ਸਿੰਗਲ ਅਤ ੇਿਬਲ ਐਗਂਲ ਿੈਰਸ਼ਨ ਰੰਪਿੈਸ਼ਨ ਮੈਂਬ ਾ 
ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤੇ ਸਿ ਾਈਨ (ਿਟਿਟਿ) ਅਤ ੇਗਿੇਟ ਪਲੇਟ ਨਾਲ ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਸ ਵੇਟਿ ਅਤ ੇਵੈਲਿਿ 
ਰਨੈਰਸ਼ਨ 

 

ਯੂਚਨਟ- 

ਦੂਜਾ 
ਛਿੱ ਤ ਟ ਿੱ ਸ: ਟ ਿੱਿਾਂ ਦਾ   ਪ, ਛਿੱਤ ਦੇ ਟ ਿੱਿ ਦੀ ਸਪਿੱਚ, ਟ ਿੱ ਿਾਂ ਦੀ ਦ  ੀ, ਪ ਸਲਨਾਂ ਦੀ ਦ  ੀ, ਪ ਸਲਨ 
ਅਤ ੇਛਿੱਤ ਦੇ ਢਿੱ ਰਣ ਸਵਚਰਾ  ਰਨੈਰਸ਼ਨ। ਪ ਸਲਨ ਅਤ ੇਸਪਿੰ ਿੀਪਲ  ਾਫਟ  ਸਵਚਰਾ  ਰਨੈਰਸ਼ਨ (ਰੋਈ 
ਸਿ ਾਈਨ ਨਹੀਂ, ਸਿ ਫ਼ ਿੰਰਲਪ) 

6 

ਕਾਲਮ: ਰਾਲਮਾਂ ਦੀ ਝੁਕਿਾ ਦੀ ਧਾ ਨਾ, ਪਿਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਲੰਬਾਈ ਅਤ ੇਪਤਲਾਪਨ ਅਨ ਪਾਤ, ਇਜਾ ਤ 

ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਅੰਤਮ ਿਸਥਤੀਆਂ ਲਈ ਆਈਐਿ: 800 ਦੇ ਅਨ ਿਾ  ਰੰਪ ੈਸ਼ਨ ਸਵਿੱਚ ਤਣਾਅ। ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤੇ 
ਧ  ੀ ਲੋਿ ਰੀਤ ੇਸਿੰਗਲ ਿੈਰਸ਼ਨ ਿਟੀਲ ਰਾਲਮ ਦਾ ਸਿ ਾਈਨ। ਰਾਲਮ ਬੇਿਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ (ਵ ਣਨਯਗੋ 

ਸਿ ਫ਼)। ਬੀਮ ਅਤੇ ਰਾਲਮ, ਫ ੇਮ ਅਤੇ ਬੈਠੇ ਰਨੈਰਸ਼ਨ (ਵ ਣਨਯੋਗ ਸਿ ਫ਼, ਰੋਈ ਸਿ ਾਈਨ ਨਹੀਂ) 

9 

 ਬੀਮ: ਸਿੰਗਲ ਿੈਰਸ਼ਨ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤ ੇਸਿ ਾਈਨ ਸਿ ਫ਼ ਿਮ ਸਥਤ ਲੇਟ ਲ ਤੌ  'ਤੇ  ੋਰੇ ਹੋਏ 
ਿਟੀਲ ਬੀਮ। ਪਲੇਟ ਗ ਿ  ਅਤ ੇਪਲੇਟ ਦੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਤਿੱ ਤਾਂ ਦੇ ਰਾ ਜਾਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ ਗ ਿ  ਿਟੀਲ 
ਢਾਂਚ ੇਸਜਵੇਂ ਸਰ ਟ ਿੱਿ, ਰਾਲਮ ਅਤੇ ਗ ਿ  ਦਾ ਸਨ ਮਾਣ ਅਤ ੇਸਨ ਮਾਣ। ਚੋਣਾਈ ਦੀਆਂ ਬਣਤ ਾਂ - 
ਇਿੱਟਾਂ ਦੇ ਰਾਲਮ ਅਤ ੇਰੰਧ ਦੀਆਂ ਨੀਂਹਾਂ ਦਾ ਸਿ ਾਈਨ 

 

9 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਮਾਤ ਾ ਸ ਵੇਿਣ ਅਤ ੇਮ ਲਾਂਕਣ 

 ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਈਸੀਵੀ-302ਏ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਨੀਂਹ ਅਤ ੇਸਲਸਵੰਗ   ਮ ਦੀ ਉਿਾ ੀ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀ ਮਾਤ ਾ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤ ੇਗਣਨਾ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਿ ਾਇੰਗਾਂ ਤੋਂ ਅਨ ਮਾਨਾਂ ਦਾ ਸਵਿਸਤਿਤ ਅਤ ੇਿਾ  ਸਤਆ  ਰ ੋ ਅਤੇ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਉਿਾ ੀ ਸਵਿੱਚ ਰੰਰ ੀਟ ਦੇ ਰੰਮ, ਇਿੱਟਾਂ ਦੇ ਰੰਮ, ਪਲਾਿਟਸ ੰਗ ਆਸਦ ਲਈ ਪਿਤੀ ਘਣ ਮੀਟ  ਦ  ਦੀ ਗਣਨਾ 

ਰ ਨ ਲਈ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਅਸਭਆਿ ਸਵਿੱਚ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਰੰਮਾਂ ਲਈ ਟੈਂਿ  ਦਿਤਾਵੇ  ਅਤ ੇਇਰ ਾ ਨਾਮਾ ਸਤਆ  

ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਇਮਾ ਤ ਦੇ ਮੌਜ ਦਾ ਅਤ ੇਭਸਵਿੱ ਿ ਦੇ ਮ ਲਾਂਰਣ ਲਈ ਮ ਲਾਂਰਣ ਦੇ ਸਿਧਾਂਤਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 3 3 2 1 3 3 3 1 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 1 1 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 2 1 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 2 1 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ5  3 3 3 1 1 3 3 3 3 

ਔਸਤ 3 3 3 1.6 1 3 3 2.8 2 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਮਾਤ ਾ ਿ ਵੇਿਣ ਅਤ ੇਇਿਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ। ਮਾਤ ਾ ਿ ਵੇਿਣਰ ਤਾ ਦੇ ਫ  , 
ਅਨ ਮਾਨਾਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ ਸਵਿਸਤਿਤ ਅਨ ਮਾਨ: ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ, ਸਤਆ ੀ ਦੇ ਪੜਾਅ ਬੀ.ਆਈ.ਐਿ.:1200 
ਦੇ ਅਨ ਿਾ  ਰੰਮ ਦੀਆਂ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਵਿਤ ਆਂ ਲਈ ਮਾਪ ਅਤੇ ਮਾਤ ਾਵਾਂ ਦੀ ਗਣਨਾ, ਮਾਪ ਦੀਆਂ 
ਇਰਾਈਆਂ ਦੇ ਵੇ ਵੇ। ਮਾਪਾਂ ਲਈ ਸਨਯਮ। ਮਾਤ ਾਵਾਂ ਰਿੱ ਢਣ ਦੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਢੰਗ - ਿੈਂਟ  ਲਾਈਨ ਸਵਧੀ 
ਅਤ ੇਲੰਬੀ ਰੰਧ ਅਤ ੇਛੋਟੀ ਦੀਵਾ  ਸਵਧੀ। 

8 
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ਡ ਾਇੰਗਾਂ ਤੋਂ ਸਵਿਸਤਰਤ ਅਤ ੇਿੰ ੇਪ ਅਨ ਮਾਨਾਂ ਦੀ ਸਤਆ ੀ: ਇਿੱਰ ਛੋਟੀ ਸ ਹਾਇਸ਼ੀ ਇਮਾ ਤ ਸਜਿ 
ਸਵਿੱਚ ਫਲੈਟ ਛਿੱਤ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ - ਿਬਲਯ .ਿੀ. ਇਸ਼ਨਾਨ,  ਿੋਈ ਅਤ ੇ ਵ ਾਂਿਾ ਵਾਲੇ ਦੋ ਰਮ ੇ। 
ਅਨਲਾਈਨਿ ਚੈਨਲ ਲਈ ਧ ਤੀ ਦਾ ਰੰਮ। ਿਬਲਯ .ਬੀ.ਐਮ ਿੜਰ ਅਤ ੇਪਿੀ-ਸਮਰਿ ਰਾ ਪੇਸਟੰਗ। 
ਸਿੰਗਲ ਿਪੈਨ ਆ .ਿੀ.ਿੀ. ਿਲੈਬ ਰਲਵ ਟ। ਿਾਦ ੇਅਤ ੇਪਹਾੜੀ ਿੜਰਾਂ ਲਈ ਧ ਤੀ ਦਾ ਰੰਮ। ਬੀਮ, 
ਿਲੈਬ, ਰਾਲਮ ਅਤੇ ਸਲੰਟਲ, ਨੀਂਹਾਂ ਸਵਿੱਚ ਆ .ਿੀ.ਿੀ. ਦਾ ਰੰਮ। 10 ਉਪਭੋਗਤਾਵਾਂ ਲਈ ਿੈਪਸਟਰ ਟੈਂਰ। 

7 

ਿਮੱਗ ੀ ਦੀ ਮਾਤ ਾ ਦੀ ਗਣਨਾ: ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਅਨ ਪਾਤ ਦੇ ਿੀਸਮੰਟ ਮੋ ਟਾ , ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਅਨ ਪਾਤ ਦੇ 
ਿੀਸਮੰਟ ਰੰਰ ੀਟ, ਿੀਸਮੰਟ ਮੋ ਟਾ  ਸਵਿੱਚ ਇਿੱਟਾਂ/ਪਿੱਥ  ਦੀ ਸਚਣਾਈ, ਪਲਾਿਟਸ ੰਗ ਅਤ ੇਪ ਆਇੰਸਟੰਗ, 
ਸਚਿੱ ਟਾ ਧੋਣਾ, ਪੇਂਸਟੰਗ। 

7 

ਦ ਾਂ ਦਾ ਸਵ਼ਿਲੇ਼ਿਣ: ਦ ਾਂ ਦੇ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਸਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਰਦਮ। ਿਮਿੱਗ ੀ, ਮ ਦ  ੀ, ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਚੀ ਾਂ 
ਦੀ ਲੋੜ, ਠੇਰੇਦਾ  ਦਾ ਮ ਨਾਫ਼ਾ ਅਤ ੇਓਵ ਹੈਿੱਿ। ਜਦੋਂ ਿੇਟਾ ਲੇਬ , ਿਮਿੱਗ ੀ ਅਤੇ ਮ ਦ  ੀ ਦੀਆਂ 
ਦ ਾਂ ਸਦਿੱ ਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ ਤਾਂ ਸਤਆ  ਵਿਤ ਆਂ ਲਈ ਦ ਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ: ਿ ਦਾਈ ਸਵਿੱ ਚ ਸਮਿੱ ਟੀ ਦਾ 
ਰੰਮ ਿਿਤ/ਆਮ ਸਮਿੱਟੀ ਸਵਿੱਚ ਅਤ ੇ ਿੀਿੇ ਅਤ ੇ ਸਲਫਟ ਦੀ ਧਾ ਨਾ ਨਾਲ ਭ ਨਾ, ਛਿੱਤ ਸਵਿੱਚ 
ਆ .ਿੀ.ਿੀ., ਿਲੈਬ/ਬੀਮ/ਸਲੰਟਲ/ਰਾਲਮ, ਿੀਸਮੰਟ ਮੋ ਟਾ  ਸਵਿੱਚ ਇਿੱਟਾਂ ਦੀ ਸਚਣਾਈ, ਿੀਸਮੰਟ 
ਪਲਾਿਟ , ਸਚਿੱ ਟਾ ਧੋਣਾ, ਪੇਂਸਟੰਗ। ਉਿਾ ੀ ਉਪਰ ਣਾਂ ਦੀ ਚਲਾਉਣ ਅਤ ੇ ਿੱ ਿ- ਿਾਅ ਦੀ ਲਾਗਤ। 

8 

ਠੇਕ੍ਾਦਾ ੀ: 
ਠੇਰੇ ਦਾ ਅ ਥ। ਇਿੱ ਰ ਵਧੀਆ ਠੇਰੇਦਾ  ਦੀਆਂ ਿ ਬੀਆਂ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀਆਂ ਯੋਗਤਾਵਾਂ। ਠੇਰੇ ਦੇ ਮ ਿੱ ਿ 
ਅੰਗ। ਠੇਸਰਆਂ ਦੇ ਸਰਿਮਾਂ, ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਫਾਇਦੇ, ਨ ਰਿਾਨ ਅਤੇ ਉਸਚਤਤਾ, ਭ ਗਤਾਨ ਦੀ ਪਿਣਾਲੀ। 
ਸਿੰਗਲ ਅਤੇ ਟ -ਰਵ  ਸਬਿ; ਟੈਂਿ , ਟੈਂਿ  ਫਾ ਮ ਅਤੇ ਦਿਤਾਵੇ , ਟੈਂਿ  ਨੋਸਟਿ, ਟੈਂਿ  ਦੀ ਪਿਿਤ ਤੀ 
ਅਤੇ ਸਬਆਨਾ  ਰਮ ਦੀ ਜਮਹਾਂਦਾ ੀ, ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਜਮਹਾਂਦਾ ੀ, ਸ ਟੇਨਸ਼ਨ ਮਨੀ,  ਿੱਿ- ਿਾਵ ਅਵਧੀ। 
ਠੇਰਾਦਾ ੀ ਫ ਮਾਂ/ਸਨ ਮਾਣ ਰੰਪਨੀਆਂ ਦੀ ਵ ਗੀਰ ਨ ਅਤੇ ਸਰਿਮਾਂ। 
 

6 

ਯੂਚਨਟ- ਦੂਜਾ ਆਮ ਸ਼ਚਡਊਲ ਦ ਾਂ ਦੇ ਆਧਾ  'ਤੇ ਟੈਂਡ  ਦਸਤਾਵੇ਼ਿ ਦੀ ਚਤਆ ੀ:  ਸੀਐਸਆ  ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ 
ਅਤ ੇ ਿੀਐਿਆ  'ਤੇ ਪਿੀਮੀਅਮ ਦੇ ਆਧਾ  'ਤੇ ਲਾਗਤ ਦੀ ਗਣਨਾ। ਿ ਦਾਈ ਤੋਂ ਲੈ ਰੇ ਨੀਂਹ, 

ਿ ਪ ਿਟਿਰਚ  ਅਤ ੇਸਫਸਨਸਸੰ਼ਗ ਓਪ ੇਸ਼ਨ ਤਿੱ ਰ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੇ ਇਮਾ ਤੀ ਰੰਮਾਂ ਦੇ ਸਵਿਸਤਿਤ 
ਸਨ ਧਾ ਨ ਸਲਿਣ 'ਤੇ ਅਸਭਆਿ। ਹੇਠ ਸਲਸਿਆਂ ਲਈ ਟੈਂਿ  ਦਿਤਾਵੇ  ਸਤਆ  ਰ ਨ 'ਤੇ 
ਅਸਭਆਿ:- ਧ ਤੀ ਦਾ ਰੰਮ, ਸਦਿੱ ਤੇ ਗਏ ਿ ਾਇੰਗ ਅਨ ਿਾ  ਇਿੱਰ ਛੋਟੇ ਘ  ਦੀ ਉਿਾ ੀ, ਆ .ਿੀ.ਿੀ. 
ਰੰਮ, ਪ ਆਇੰਸਟੰਗ, ਪਲਾਿਟਸ ੰਗ ਅਤੇ ਫਲੋਸ ੰਗ, ਸਚਿੱ ਟਾ-ਧੋਣਾ, ਸਿਿਟੈਂਪਸ ੰਗ ਅਤੇ ਪੇਂਸਟੰਗ, ਪਾਸਲਸਸੰ਼ਗ 
ਿਮੇਤ ਲਿੱ ਰੜ ਦਾ ਰੰਮ, ਿੈਨੇਟ ੀ ਅਤ ੇਪਾਣੀ ਿਪਲਾਈ ਿਥਾਪਨਾ, ਫਾਲਿ ਿੀਸਲੰਗ, ਅਲਮੀਨੀਅਮ 
ਪਾ ਟੀਸ਼ਸਨੰਗ, ਟਾਈਲ ਫਲੋਸ ੰਗ। 
 

6 
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ਮ ਲਾਂਕਣ: 

ਮੁਿੱ ਲਾਂਕਿ ਦਾ ਉਦੇਸ, ਮੁਿੱ ਲਾਂਕਿ ਦੇ ਡਸਧਾਂਤ। ਸੰਬੰਡਧਤ ਵਿੱਖ-ਵਿੱਖ ਸਬਦਾਂ ਦੀ ਪਡ ਿਾਸਾ ਮੁਿੱ ਲਾਂਕਿ ਡਜਵੇਂ ਡਕ 

ਘਟਾਓ, ਿੁਿੱ ਬਿ ਵਾਲਾ ਿੰਿ, ਬਿਾਅ ਅਤ ੇਸਕਰੈਪ ਮੁਿੱ ਲ, ਬਾਜਾ  ਮੁਿੱ ਲ, ਉਡਿਤ ਡਕ ਾਇਆ, ਸਾਲ ਦੀ ਖ ੀਦ 

ਆਡਦ। ਦੇ ਤ ੀਕੇ ਮੁਿੱ ਲਾਂਕਿ (i) ਬਦਲੀ ਲਾਗਤ ਡਵਧੀ (ii) ਡਕ ਾਇਆ ਵਾਪਸੀ ਡਵਧੀ 

6 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਹ ੀ ਇਮਾ ਤ ਦੀਆਂ ਮੂਲ ਗਿੱਲਾਂ 
 ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਈਿੀਵੀ-302ਬੀ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਿਸਥ ਤਾ ਦੀਆਂ ਬ ਸਨਆਦੀ ਧਾ ਨਾਵਾਂ ਅਤ ੇਵਾਤਾਵ ਣ ਅਤੇ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ 'ਤੇ ਇਿਦ ੇਪਿਭਾਵ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਊ ਜਾ ਦੀ ਵ ਤੋਂ, ਿਮਿੱਗ ੀ ਅਤ ੇਅੰਦ  ਨੀ ਹਵਾ ਦੀ ਗ ਣਵਿੱ ਤਾ ਵ ਗ ੇਸਨ ਮਾਣ ਸਵਸਗਆਨ ਦੇ ਪਸਹਲ ਆਂ ਦੀ 

ਸਵਆਸਿਆ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:   ਵਾਇਤੀ ਅਤੇ  ੀਿਾਈਰਲ ਰੀਤ ੇਸਵਰਲਪਾਂ ਿਮੇਤ ਸਟਰਾਊ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਪਾਣੀ,  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਅਤ ੇਊ ਜਾ ਪਿਬੰਧਨ ਸਵਿੱਚ ਹ ੇ ਸਿ ਾਈਨ ਅਸਭਆਿਾਂ ਨ ੰ  ਲਾਗ  ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਹ ੇ ਇਮਾ ਤ  ੇਸਟੰਗ ਪਿਣਾਲੀਆਂ ਦਾ ਮ ਲਾਂਰਣ ਰ ੋ ਅਤ ੇ ਭਾ ਤ ਅਤ ੇ ਸਵਦੇਸ਼ਾਂ ਸਵਿੱਚ ਰੇਿ ਅਸਧਐਨਾਂ ਦਾ 

ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਰ ਨਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ (3)/ਦ ਡਮਆਨਾ (2)/ਕਮਜੋ  (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 2 3 2 3 3 1 

ਿੀ ਓ2 3 2 3 3 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 3 3 2 3 3 3 

ਿੀ ਓ4 3 2 3 2 3 2 3 2 2 

ਿੀ ਓ5  3 2 3 3 3 2 3 3 3 

ਔਸਤ 3 2.2 2.8 2.6 3 2 3 2.6 2.2 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਹ ੀ ਇਮਾ ਤ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਡਟਕਾਊ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ ਦੇ ਡਵਿਾ ਾਂ, ਮੁਿੱ ਡਦਆਂ ਅਤੇ ਸੰਕਲਪਾਂ ਦੀ 
ਜਾਿ-ਪਛਾਿ, ਗਲੋਬਲ ਵਾਤਾਵ ਿ ਅਤ ੇਡਨ ਡਮਤ ਵਾਤਾਵ ਿ, ਵਾਤਾਵ ਿ ਅਤ ੇਵਾਤਾਵ ਿਕ ਤੌ  

'ਤੇ ਸਹਾਇਕ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ ਦੇ ਡਸਧਾਂਤ। 
 

8 

ਇਮਾ ਤ ਚਵਚਗਆਨ ਦੇ ਮ ਿੱ ਢਲੇ ਚਸਧਾਂਤ: ਆਮ ਡਵਸੇਸਤਾਵਾਂ- ਇਮਾ ਤਾਂ ਦੀ ਉਸਾ ੀ ਅਤ ੇ

ਸੰਿਾਲਨ ਨਾਲ ਸਬੰਧਤ ਊ ਜਾ, ਸਮਿੱਗ ੀ, ਡਸਹਤ ਅਤੇ ਡਵਸਵਡਵਆਪੀ ਵਾਤਾਵ ਿ, ਅੰਦ ੂਨੀ ਹਵਾ 
8 
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ਦੀ ਗੁਿਵਿੱਤਾ ਦੀ ਵ ਤੋਂ। 
ਹ ੀ ਸਮਿੱਗ ੀ: ਸਡਥ ਤਾ ਦੇ ਸੰਦ ਿ ਡਵਿੱ ਿ  ਵਾਇਤੀ ਅਤ ੇ ੀਸਾਈਕਲ ਕੀਤੀਆਂ ਸਮਿੱਗ ੀਆਂ 8 

ਹ ਾ ਚਡ਼ਿਾਈਨ: ਡਟਕਾਊ ਅਤ ੇਸੰਿਾਲ ਅਡਿਆਸ - ਪਾਿੀ ਦੀ ਸੰਿਾਲ, ਕਟਾਈ ਅਤ ੇ ੀਿਾ ਜ - 

 ਵਾਇਤੀ ਅਤ ੇਆਧੁਡਨਕ ਤ ੀਕੇ ਸੀਵ ੇਜ ਟਰੀਟਮੈਂਟ, ਠੋਸ  ਡਹੰਦ-ਖੰੂਹਦ ਦਾ ਇਲਾਜ ਠੋਸ ਅਤ ੇ

ਤ ਲ  ਡਹੰਦ-ਖੰੂਹਦ ਪਰਬੰਧਨ, (ਊ ਜਾ ਕੁਸਲਤਾ,  ੀਸਾਈਕਡਲੰਗ ਅਤ ੇਮੁੜ ਵ ਤੋਂ ਦੇ ਡਵਸੇਸ 

ਸੰਦ ਿ ਦੇ ਨਾਲ), ਅ ਥ ਸਾਸਤ  ਅਤ ੇਪਰਬੰਧਨ 

8 

ਯੂਚਨਟ-ਦੂਜਾ ਗਿੀਨ ਚਬਲਚਡੰਗ  ੇਚਟੰਗ ਪਿਣਾਲੀਆਂ ਦਾ ਸੰਿੇਪ: 

ਯ .ਐਿ.ਜੀ.ਬੀ.ਿੀ., ਟੀ.ਈ.ਆ .ਆਈ.-ਜੀ.ਆ .ਆਈ.ਐਿੱਚ.ਏ. ਅਤ ੇਐਲ.ਈ.ਈ.ਿੀ.  ੇਸਟੰਗ 
ਸਿਿਟਮ 

8 

ਿਾਸ ਸਮਕਾਲੀ ਚਟਕਾਊ ਅਚਭਆਸਾਂ 'ਤੇ ਕੇਸ ਸਟਿੱ ਡੀ਼ਿ: ਡਵਦੇਸਾਂ ਦੇ ਹ ੇ ਅਡਿਆਸਾਂ 'ਤੇ ਕੇਸ 

ਅਡਧਐਨ, ਿਾ ਤ ਦੇ ਦੇਸਾਂ ਡਵਿੱ ਿ ਹ ੇ ਅਡਿਆਸਾਂ 'ਤੇ ਕੇਸ ਅਡਧਐਨ , ਦੁਨੀਆ ਿ  ਡਵਿੱ ਿ ਡਟਕਾਊ 

/ ਊ ਜਾ ਕੁਸਲ ਆ ਕੀਟੈਕਿ  / ਸੈਟਲਮੈਂਟ ਪਲੈਡਨੰਗ ਦੀਆਂ ਸਮਕਾਲੀ ਅਤ ੇਮਸਹੂ  

ਉਦਾਹ ਿਾਂ। 

8 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਭੂਿਾਲ  ੋਧਕ ਇਮਾ ਤ ਚਨ ਮਾਣ  

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਈਿੀਵੀ-304ਏ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 1 0 4 4 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਭ ਚਾਲ ਦੇ ਸਿਧਾਂਤਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਭ ਚਾਲ ਦੇ ਭਾ  ਹੇਠ ਇਮਾ ਤਾਂ ਦੇ ਸਵਵਹਾ  ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਸਿ ਾਈਨ ਸਵਿੱਚ ਭ ਚਾਲ ਸਿ ਾਈਨ ਰੋਿਾਂ ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਅਤ ੇਲਾਗ  ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਭ ਚਾਲ ਨ ੰ  ਮ ਬ ਤ ਰ ਨ ਅਤ ੇ ੀਟ ੋਸਫਸਟੰਗ ਉਪਾਅ ਸ਼ਾਮਲ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ5:  ਆਫ਼ਤ ਪਿਬੰਧਨ  ਣਨੀਤੀਆਂ ਨ ੰ  ਲਾਗ  ਰ ਨੀ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 2 2 2 3 2 1 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 3 1 2 3 3 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 3 3 2 2 3 3 2 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 3 3 3 3 3 3 

ਿੀ ਓ5  3 2 3 3 3 3 3 3 3 

ਔਸਤ 3 2.6 2.8 2.8 2.2 2.4 3 2.8 2.2 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ-

ਪਸਿਲਾ 
ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਭੂਚਾਲ ਸਵਸਗਆਨ ਦੇ ਤੱਤ: ਜਨ ਲ ਡਵਸੇਸਤਾਵਾਂ ਦੇ ਟੈਕਟੋਡਨਕ ਦੇ ਿੂਿਾਲ ਸੰਬੰਧੀ 
ਖੇਤ । ਕਾ ਨ ਦੇ ਿੂਿਾਲ, ਿੂਿਾਲ ਵਾਲਾ ਲਡਹ ਾਂ, ਿੂਿਾਲ ਆਕਾ  (ਤੀਬ ਤਾ ਅਤੇ ਤੀਬ ਤਾ), ਕੇਂਦ  

, ਿੂਿਾਲ ਡਵਡਗਆਨਕ, ਵ ਗੀਕ ਨ ਦੇ ਿੂਿਾਲ, ਿੂਿਾਲ ਵਾਲਾ ਜੋਡਨੰਗ ਨਕਸਾ ਦੇ ਿਾ ਤ, ਸਡਥ  ਅਤ ੇ

ਗਤੀਸੀਲ ਲੋਿ ਹੋ ਡ ਹਾ ਹੈ, ਬੁਡਨਆਦੀ ਡਮਆਦ. ਿੂਿਾਲ ਵਾਲਾ ਡਵਵਹਾ  ਦੇ  ਵਾਇਤੀ ਤੌ  'ਤੇ - 

ਿਾ ਤ ਦੀਆਂ ਬਿੀਆਂ ਇਮਾ ਤਾਂ। ਇਮਾ ਤ ਦੀ ਕਾ ਗੁਜਾ ੀ ਿੂਿਾਲ ਅਤ ੇਮੋਿ ਦੇ ਅਸਿਲਤਾ (ਜਹਾਜ 

ਤੋਂ ਬਾਹ  ਅਸਿਲਤਾ, ਜਹਾਜ ਡਵਿੱ ਿ ਅਸਿਲਤਾ, ਿਾਇਆਿਰਾਮ ਅਸਿਲਤਾ, ਕਨੈਕਸਨ ਅਸਿਲਤਾ, 
ਗੈ -ਢਾਂਿਾਗਤ ਡਹਿੱ ਸੇ ਅਸਿਲਤਾ)। 

24 
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ਡਵਸੇਸ ਉਸਾ ੀ ਢੰਗ, ਸੁਝਾਅ ਅਤ ੇ ਸਾਵਧਾਨੀਆਂ ਨੰੂ ਹੋਿਾ ਦੇਡਖਆ ਡਗਆ ਜਦੋਂ ਡਕ 

ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ, ਡਿਜਾਈਡਨੰਗ ਅਤ ੇਉਸਾ ੀ ਦੇ ਿੂਿਾਲ  ੋਧਕ ਇਮਾ ਤ 

ਯੂਚਨਟ-ਦੂਜਾ ਆਈ.ਐੈੱਿ: 13828, ਆਈ.ਐੈੱਿ: 1893 (ਭਾਗ 1), ਆਈ.ਐੈੱਿ:4326 ਅਤੇ ਨਾਲ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ 

ਹੈ: 13920 (ਨਵੀਨਤਮ ਸੰਸਕ ਣ)। ਮਜਬੂਤੀ ਅਤ ੇ  ੀਟ ੋਡਿਡਟੰਗ ਦਾ ਿੂਿਾਲ ਸੰਬੰਧੀ ਪਰਬੰਧ 

 ਵਾਇਤੀ ਤੌ  'ਤੇ ਬਿੀਆਂ ਉਸਾ ੀਆਂ, ਇਿੱਟਾਂ ਅਤ ੇਆ .ਸੀ.ਸੀ. ਢਾਂਡਿਆਂ ਲਈ ਉਪਾਅ । ਪਰਬੰਧ ਦੇ 

ਮਜਬੂਤੀ ਵੇ ਵਾ ਦੇਿਾ ਡਵਿੱ ਿ ਡਿਿਾਈ ਅਤ ੇਆ .ਸੀ. ਉਸਾ ੀਆਂ। ਆਫ਼ਤ ਪਰਬੰਧਨ: ਆਫ਼ਤ ਬਿਾਅ, 

ਬਿਾਅ ਦਾ ਮਨੋਡਵਡਗਆਨ, ਬਿਾਅ ਕ ਮਿਾ ੀ, ਬਿਾਅ ਯੋਜਨਾ, ਬਿਾਅ ਨਾਲ ਕਦਮ, ਬਿਾਅ 

ਉਪਕ ਿ, ਸੁ ਿੱ ਡਖਆ ਡਵਿੱ ਿ ਬਿਾਅ ਕਾ ਜ, ਮਲਬਾ ਕਲੀਅ ੈਂਸ ਅਤ ੇਕਾ ਨਾਮਾ ਪਰਬੰਧਨ। 

24 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਉਸਾ ੀ ਪਿਬੰਧਨ ਅਤੇ ਿਾਤ ੇ
 ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਈਸੀਵੀ-304ਬੀ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 1 0 4 4 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਸਨ ਮਾਣ ਪਿਬੰਧਨ ਦੇ ਮਹਿੱਤਵ ਅਤੇ ਮ ਿੱ ਿ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ ਅਤੇ ਸਨ ਮਾਣ ਪਿਬੰਧਨ ਦੇ ਫੰਰਸ਼ਨ ਅਤੇ 
ਸਨ ਮਾਣ ਟੀਮ ਸਵਿੱਚ ਮ ਿੱ ਿ ਸਹਿੱ ਿੇਦਾ ਾਂ ਦੀ ਭ ਸਮਰਾ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ਨੀ। 

ਿੀ ਓ2 ਬਾ  ਚਾ ਟ ਅਤ ੇਨੈਿੱਟਵ ਰ ਤਰਨੀਰਾਂ (ਪੀ.ਈ.ਆ .ਟੀ./ਸੀ.ਪੀ.ਐਮ.) ਦੀ ਵ ਤੋਂ ਰ ਰੇ ਉਿਾ ੀ ਯੋਜਨਾਵਾਂ 
ਸਵਰਿਤ ਰ ਨੀ। 

ਿੀ ਓ3:  ਇਿੱਰ ਉਿਾ ੀ ਿਾਈਟ ਨ ੰ  ਰ ਸ਼ਲਤਾ ਨਾਲ ਿੰਗਸਠਤ ਰ ੋ ਅਤੇ ਪਿੋਜੈਰਟ ਦੀ ਪਿਗਤੀ ਦੀ ਸਨਗ ਾਨੀ ਰ ਨ, ਭਟਰਣਾਂ 
ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਰ ਨ ਅਤ ੇਿ ਧਾ ਾਤਮਰ ਰਾ ਵਾਈਆਂ ਰ ਨ ਲਈ ਪਿਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਤ ੀਸਰਆਂ ਨ ੰ  ਲਾਗ  ਰ ਨਾ। 

ਿੀ ਓ4:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਉਿਾ ੀ ਗਤੀਸਵਧੀਆਂ ਲਈ ਸਨ ੀਿਣ ਅਤ ੇਗ ਣਵਿੱਤਾ ਸਨਯੰਤ ਣ ਦੇ ਸਿਧਾਂਤਾਂ ਨ ੰ  ਲਾਗ  ਰ ੋ ਅਤ ੇ
ਉਿਾ ੀ ਹਾਦਸਿਆਂ ਦੇ ਆਮ ਰਾ ਨਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ੋ ਅਤ ੇਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਉਿਾ ੀ ਰਾ ਜਾਂ ਲਈ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਉਪਾਅ 
ਲਾਗ  ਰ ਨਾ। 

ਿੀ ਓ5:  ਤਰਨੀਰੀ ਮਨ   ੀ, ਬਜਟ, ਿਾਤ ੇਅਤ ੇਸਬਿੱਲ ਦੀ ਸਤਆ ੀ ਿਮੇਤ ਜਨਤਰ ਰਾ ਜ ਲੇਿਾ ਪਿਣਾਲੀ ਨ ੰ  ਿਮਝੋ ਅਤ ੇ
ਨੈਵੀਗੇਟ ਰ ਨਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 3 2 3 3 3 1 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 2 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ3  3 2 3 2 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ4 3 2 3 2 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ5  3 2 3 2 3 3 3 3 2 

ਔਸਤ 3 2.6 3 2 3 3 3 2.2 2 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  
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ਯੂਚਨਟ-ਪਸਿਲਾ 
(ਉਸਾ ੀ 
ਪਿਬੰਧਨ) 

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਉਿਾ ੀ ਪਿਬੰਧਨ ਦੇ ਮਹਿੱਤਵ ਅਤ ੇਮ ਿੱ ਿ ਉਦੇਸ਼। ਉਿਾ ੀ ਪਿਬੰਧਨ ਦੇ ਰਾ ਜ, 
ਉਿਾ ੀ ਟੀਮ: ਮਾਲਰ, ਇੰਜੀਨੀਅ , ਆ ਰੀਟੈਰਟ ਅਤ ੇਠੇਰੇਦਾ , ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਰਾ ਜ ਅਤ ੇ
ਅੰਤ -ਿਬੰਧ। 

3 

 ਉਸਾ ੀ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ: 
ਉਿਾ ੀ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ ਦੇ ਪੜਾਅ, ਬਾ  ਚਾ ਟਾਂ ਦ ਆ ਾ ਉਿਾ ੀ ਰਾ ਜਾਂ ਨ ੰ  ਤਸਹ ਰ ਨਾ- 
ਗਤੀਸਵਧੀ ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ, ਹਾਲਾਂਸਰ ਗਤੀਸਵਧੀਆਂ ਦੀ ਪਛਾਣ, ਿਧਾ ਨ ਉਿਾ ੀ ਰਾ ਜ ਲਈ 
ਬਾ  ਚਾ ਟਾਂ ਦੀ ਸਤਆ ੀ, ਛੋਟੇ ਰੰਮਾਂ ਲਈ ਮ ਦ  ੀ, ਿਮਿੱਗ ੀ, ਮਸ਼ੀਨ ੀ ਅਤ ੇਸਵਿੱ ਤ ਲਈ 
ਿਮਾਂ-ਿਾ ਣੀ ਦੀ ਸਤਆ ੀ, ਬਾ  ਚਾ ਟਾਂ ਦੀਆਂ ਿੀਮਾਵਾਂ। 
ਨੈਿੱਟਵ ਰ ਤਰਨੀਰਾਂ ਦ ਆ ਾ ਤਸਹ ਰ ਨਾ- ਨੈਿੱਟਵ ਰ ਤਰਨੀਰਾਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ; 
ਪੀ.ਈ.ਆ .ਟੀ. ਅਤ ੇਸੀ.ਪੀ.ਐਮ, ਪੀ.ਈ.ਆ .ਟੀ. ਅਤ ੇਸੀ.ਪੀ.ਐਮ ਸ਼ਬਦਾਵਲੀ ਸਵਿੱਚ ਅੰਤ  

5 

ਸਾਈਟ ਸੰਗਠਨ: 

ਿਾਈਟ 'ਤੇ ਿਮਿੱਗ ੀ ਨ ੰ  ਿਟੋ  ਰ ਨ ਅਤ ੇਿਟੈਰ ਰ ਨ ਦਾ ਸਿਧਾਂਤ। ਉਪਰ ਣਾਂ ਦੀ ਿਸਥਤੀ। 
ਇਮਾ ਤ ਲਈ ਅਿਲ ਨੌਰ ੀ ਲੇਆਉਟ ਦੀ ਸਤਆ ੀ। ਿਾਈਟ 'ਤੇ ਮ ਦ  ੀ ਦਾ ਪਿਬੰਧ ਰ ਨਾ। 

4 

ਪਰਗਤੀ ਦਾ ਸਨਯੰਤ ਣ: 
ਪਿਗਤੀ ਨ ੰ  ਸ ਰਾ ਿ ਰ ਨ ਦੇ ਤ ੀਰੇ। ਪਿਗਤੀ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ। ਿ ਧਾ ਾਤਮਰ ਰਾ ਵਾਈਆਂ 
ਰ ਨਾ, ਮ ਿੱ ਿ ਦਫਤ  ਨ ੰ  ਿ ਸਚਤ  ਿੱ ਿਣਾ। ਿਧਾ ਨ ਰੰਮਾਂ ਲਈ ਲਾਗਤ ਿਮਾਂ ਅਨ ਰ ਲਤਾ - ਸਿਿੱ ਧੀ 
ਅਤ ੇਅਸਿਿੱ ਧੀ ਲਾਗਤ, ਿਮੇਂ ਦੇ ਨਾਲ ਸਭੰਨਤਾ, ਲਾਗਤ ਅਨ ਰ ਲਤਾ। 

4 

ਚਨ ੀਿਣ ਅਤੇ ਗ ਣਵਿੱ ਤਾ ਚਨਯੰਤ ਣ: 

ਸਨ ੀਿਣ ਅਤ ੇਗ ਣਵਿੱਤਾ ਸਨਯੰਤ ਣ ਦੀ ਲੋੜ। ਸਨ ੀਿਣ ਦੇ ਸਿਧਾਂਤ। ਸਨ ੀਿਣ ਅਤ ੇਗ ਣਵਿੱਤਾ 
ਸਨਯੰਤ ਣ ਦੇ ਪੜਾਅ - ਧ ਤੀ ਦਾ ਰੰਮ, ਸਚਣਾਈ, ਆ .ਿੀ.ਿੀ., ਿੈਨੇਟ ੀ ਅਤ ੇ ਪਾਣੀ 
ਿਪਲਾਈ ਿੇਵਾਵਾਂ। 

4 

ਹਾਦਸੇ ਅਤੇ ਸ  ਿੱ ਚਿਆ ਚਵਿੱ ਿ ਉਸਾ ੀ: 
ਹਾਦਿੇ - ਰਾ ਨ ਅਤ ੇਉਪਾਅ। ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਉਪਾਅ - ਿ ਦਾਈ ਦਾ ਰੰਮ, ਸਿਿਸਲੰਗ ਅਤ ੇਬਲਾਿਸਟੰਗ, 
ਗ ਮ ਸਬਟ ਸਮਨਿ ਰੰਮ, ਿਰੈਫੋਲਸਿੰਗ, ਪੌੜੀਆਂ, ਫਾ ਮ ਦਾ ਰੰਮ, ਢਾਹ ਣ। ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਮ ਸਹੰਮ 
ਅਤ ੇਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਉਪਰ ਣ। 

4 
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ਯੂਚਨਟ-ਦੂਜਾ 
(ਿਾਤੇ) 

ਜਨਤਕ ਕੰਮ ਿਾਤੇ: 
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ, ਤਰਨੀਰੀ ਪਿਵਾਨਗੀ, ਫੰਿਾਂ ਦੀ ਅਲਾਟਮੈਂਟ, ਫੰਿਾਂ ਦਾ ਮ ੜ-ਸਨ ਧਾ ਨ ਸਬਿੱਲ, 
ਠੇਰੇਦਾ  ਲੇਜ , ਮਾਪ ਬ ਿੱ ਰ ਚਲਾਉਣਾ ਅਤ ੇਅੰਸਤਮ ਿਾਤਾ ਸਬਿੱ ਲ ਮ ਰੰਮਲ, ਮਾਤ ਾਵਾਂ ਦੇ ਸਬਿੱ ਲ 
(ਬੀ.ਓ.ਸਰਊ) ਦੀ ਸਤਆ ੀ, ਿੰਪ  ਨਤਾ ਿ ਟੀਸਫਰੇਟ ਅਤੇ ਸ ਪੋ ਟ, ਹਿੱਥ  ਿੀਦ, 
ਐਰ ਆਇਟੈਂਿ  ੋਲ। ਮਿਟ   ੋਲ ਲੇਬ , ਰੈ  ਅਲ ਲੇਬ   ੋਲ - ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਰਾਿ ਾਂ ਦੀਆਂ 
ਸਿਊਟੀਆਂ ਅਤੇ ਸ ੰਮੇਵਾ ੀਆਂ, ਬਜਟ-ਿਟੋ , ਸ ਟ ਨ, ਿਟਾਰ ਦਾ ਿਾਤਾ, ਸਵਸਭੰਨ 
ਪੀ.ਿਬਲਯ . ਐਿਵਾਂਿ ਟੀ ਐਿਂ ਪੀ - ਤਿਦੀਰ, ਿ ਵੇਿਣ ਸ ਪੋ ਟ, ਰੰਮ ਲਈ ਸਿਿੱ ਧੇ ਤੌ  'ਤੇ 
ਚਾ ਜ ਰੀਤੀ ਗਈ ਿੜਰ ਧਾਤ ਿਮਿੱਗ ੀ, ਿਾਤਾ - ਿ ਚ ਅਤ ੇਮਾਲੀਆ ਹੈਿੱਿ, ਪੈਿੇ ਭੇਜਣ 
ਅਤ ੇਜਮਹਾਂ ਹੈਿੱਿ, ਨਰਦੀ ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ, ਨਰਦੀ ਬ ਿੱ ਰ ਦੀ ਸਹ ਾਿਤ ਸਵਿੱਚ ਿਾਵਧਾਨੀ, ਇੰਪਿੈਿਟ 
ਿਾਤਾ, ਅਿਥਾਈ ਪੇਸ਼ਗੀ, ਿ ਾਨਾ ਚਲਾਨ, ਅੰਸਤਮ ਸਬਿੱਲਾਂ ਦੀ ਸਤਆ ੀ। 

24 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਸੜਕ ਸ  ਿੱ ਚਿਆ 
 ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਸਕ੍ਊਈਿੀਵੀ-302ਏ 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਿੜਰ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਅਤੇ ਿੜਰ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਆਿੀਟ ਦੇ ਮ ਲ ਸਿਧਾਂਤਾਂ ਨ ੰ  ਜਾਣਨਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਿੜਰ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਤਰਨੀਰਾਂ, ਉਪਾਇਆ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਪਿਯੋਗਾਂ ਬਾ ੇ ਸਿਿੱ ਿਣਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਿੜਰ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਉਪਾਵਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤ ੇਮ ਲਾਂਰਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਿੜਰ ਦ  ਘਟਨਾ ਿੇਟਾ ਅਤ ੇਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਘਟਾਉਣ ਦੇ ਉਪਾਵਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤੇ ਜਾਂਚ ਰ ਨੀ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 3 2 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 2 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ3  3 3 2 2 3 3 3 3 3 

ਿੀ ਓ4 3 3 3 2 3 3 3 3 3 

ਔਸਤ 3 2.75 2.75 2 3 3 3 2.75 2.5 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ- 

ਪਸਿਲਾ  
ਸੜਕ ਹਾਦਸੇ: ਿੜਰ ਹਾਦਸਿਆਂ ਦੇ ਰਾ ਨ: ਵਾਹਨ ਸਿ ਾਈਨ ਰਾ ਰ ਅਤ ੇਿ ਾਈਵ  ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ 
ਜੋ ਿੜਰ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ, ਿੜਰ ਦੀ ਿਸਥਤੀ, ਪਾ ਸਰੰਗ ਅਤ ੇਟਿੈਸਫਰ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ 'ਤੇ ਇਿਦਾ ਪਿਭਾਵ ਨ ੰ  
ਪਿਭਾਵਤ ਰ ਦੀਆਂ ਹਨ। 

12 

ਸੜਕ ਸ  ਿੱ ਚਿਆ ਉਪਾਅ : ਦ  ਘਟਨਾ ਿੇਟਾ ਇਰਿੱਠਾ ਰ ਨ ਦੇ ਤ ੀਰੇ; ਦ  ਘਟਨਾ ਿੇਟਾ: ਟਿੱ ਰ  
ਅਤ ੇਿਸਥਤੀ ਸਚਿੱ ਤ ; ਰਾਲੇ ਿਥਾਨਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ਨ ਅਤੇ ਤ ਜੀਹ ਦੇਣ ਦੇ ਤ ੀਰੇ; ਿੜਰ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ 
ਉਪਾਅ। 

11 

ਯੂਚਨਟ- 

ਦੂਜਾ 
ਸੜਕ ਸ  ਿੱ ਚਿਆ ਆਚਡਟ: ਿੜਰ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਆਸਿਟ ਸਵਿੱਚ ਮ ਿੱ ਿ ਤਿੱਤ; ਿੜਰ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਆਸਿਟ 
ਪਿਸਰਸ ਆ ਅਤ ੇਜਾਂਚ; ਿੜਰ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਸਵਿੱਚ ਆਈਟੀਐਿ ਦੀ ਭ ਸਮਰਾ। 

10 
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ਯਕੀਨੀ ਬਣਾਉਣਾ ਟਿੈਚਿਕ ਸ  ਿੱ ਚਿਆ ਚਵਿੱ ਿ ਸੜਕ ਓਪ ੇਸ਼ਨ :ਮ  ੰਮਤ ਅਤ ੇ ਿੱ ਿ- ਿਾਅ, ਸਫਿਲਣ 
ਅਤ ੇਫ ਿੱ ਟਪਾਥ ਦੀ ਸਨ ਸਵਘਨਤਾ ਦੇ ਪਿਭਾਵ ਨ ੰ   ੋਰਣਾ, ਿੜਰਾਂ 'ਤੇ ਗਤੀ 'ਤੇ ਪਾਬੰਦੀ, ਪੈਦਲ ਚਿੱਲਣ 
ਵਾਸਲਆਂ ਦੀ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ, ਿਾਈਰਲ ਮਾ ਗ, ਸਚੰਨਹ ਾਂ, ਟਿੈਸਫਰ ਸਨਯੰਤ ਣ ਲਾਈਨਾਂ ਅਤੇ ਗਾਈਿ ਪੋਿਟਾਂ, 
ਗਾ ਿ ੇਲ ਅਤ ੇ   ਰਾਵਟਾਂ ਅਤ ੇ ਿੜਰ  ੋਸ਼ਨੀ ਦੀ ਿਹਾਇਤਾ ਨਾਲ ਿ ਾਈਵ ਾਂ ਨ ੰ  ਿੜਰ ਦੀਆਂ 
ਿਸਥਤੀਆਂ ਬਾ ੇ ਿ ਸਚਤ ਰ ਨਾ। 

15 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਢਾਂਿੇ ਦੀ ਮ  ੰਮਤ ਅਤੇ ਪ ਨ ਵਾਸ  

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਓਈਸੀਵੀ-302ਬੀ 
 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਰਾਂਰ ੀਟ ਿੰ ਚਨਾਵਾਂ ਦੇ ਿ ਾਬ ਹੋਣ ਦੇ ਰਾ ਨਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮ ਦੀਆਂ ਿੰ ਚਨਾਵਾਂ ਲਈ ਹੋਏ ਨ ਰਿਾਨ ਦਾ ਮ ਲਾਂਰਣ ਰ ਨਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਿੰ ਚਨਾਵਾਂ ਦੀ ਮ  ੰਮਤ ਅਤੇ ਪ ਨ ਿਥਾਪਨਾ ਦੇ ਸਿਧਾਂਤ ਸਿਿੱ ਿਣਾ। 
ਿੀ ਓ4:  ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਮ  ੰਮਤ ਅਤੇ  ੀਟਿੋਸਫਸਟੰਗ ਤਰਨੀਰਾਂ ਲਈ ਉਸਚਤ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀ ਪਛਾਣ ਰ ਨੀ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 2 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 2 2 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ3 3 2 2 2 3 3 3 3 3 

ਿੀ ਓ4 3 3 2 2 3 3 3 3 3 

ਔਸਤ 3 2.5 2 2 3 3 3 3 2.5 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ- 

ਪਸਿਲਾ  
 ਢਾਂਸਚਆਂ ਦੇ ਪ ਨ ਵਾਿ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਢਾਂਸਚਆਂ ਦੀ ਉਮ , ਢਾਂਸਚਆਂ ਦੀ ਰਾ ਗ  ਾ ੀ, ਢਾਂਸਚਆਂ 
ਦੇ ਮੈਂਬ ਾਂ ਦੇ ਪ ਨ ਵਾਿ ਦੀ ਲੋੜ,  ਿੱਿ- ਿਾਅ,  ਿੱਿ- ਿਾਅ ਦੇ ਪਸਹਲ ,  ਿੱਿ- ਿਾਅ ਦੀ ਮਹਿੱਤਤਾ, 
ਸਨ ੀਿਣ ਦੇ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਪਸਹਲ , ਿ ਾਬ ਹੋਏ ਢਾਂਚ ੇਦਾ ਮ ਲਾਂਰਣ ਰ ਨ ਲਈ ਮ ਲਾਂਰਣ ਪਿਸਰਸ ਆ, 
ਸਵਗੜਨ ਦੇ ਰਾ ਨ। 

7 

ਕੰ੍ਕ੍ ੀਟ ਇਮਾ ਤਾਂ ਦਾ ਮ ਲਾਂਕ੍ਣ ਅਤ ੇਸਵਗੜਨਾ: ਸਵ  ਅਲ ਏਰੀਰ ਣ, ਸਵਨਾਸ਼ਰਾ ੀ ਟੈਿਸਟੰਗ 
ਸਿਿਟਮ, ਗੈ -ਸਵਨਾਸ਼ਰਾ ੀ ਟੈਿਸਟੰਗ ਤਰਨੀਰਾਂ, ਅ ਧ ਸਵਨਾਸ਼ਰਾ ੀ ਟੈਿਸਟੰਗ ਤਰਨੀਰਾਂ, 
 ਿਾਇਣਰ ਜਾਂਚ, ਏਮਬੈਿਿ ਧਾਤ  ਿੋ , ਸਵਘਟਨ ਸਵਧੀ, ਨਮੀ ਪਿਭਾਵ, ਥ ਮਲ ਪਿਭਾਵ, ਢਾਂਚਾਗਤ 
ਪਿਭਾਵ, ਨ ਰਿਦਾ  ਸਨ ਮਾਣ, ਿੋ , ਅਿੱਗ, ਲੀਰੇਜ, ਭ ਚਾਲ ਅਤ ੇ ਪਿਭਾਵਾਂ ਰਾ ਨ ਢਾਂਚ ੇ ਸਵਿੱਚ 
ਪ ੇਸ਼ਾਨੀ, ਰੇਿ ਅਸਧਐਨ, ਨ ਰਿਾਨ ਮ ਲਾਂਰਣ ਅਤ ੇਮ ਲਾਂਰਣ ਮਾਿਲ। 

10 



ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਲਈ ਆਈ.ਿੀ.ਡੀ. ਪਾਠ–ਕ੍ਰਮ 2025 ਤੋਂ ਅੱਗੇ 

 

82 

 

ਕੰ੍ਕ੍ ੀਟ ਦੀ ਤਾਕ੍ਤ ਅਤੇ ਸਟਕ੍ਾਊਤਾ: ਰੰਰ ੀਟ ਲਈ ਗ ਣਵਿੱਤਾ ਭ ੋਿਾ - ਰੰਰ ੀਟ ਦੀ ਤਾਰਤ, 
ਸਟਰਾਊਤਾ ਅਤ ੇਥ ਮਲ ਸਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ - ਤ ੇੜਾਂ, ਵਿੱਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ, ਰਾ ਨ - ਜਲਵਾਯ , ਤਾਪਮਾਨ, 
ਸਨ ੰਤ  ਉੱਚਾ ਤਾਪਮਾਨ, ਿੋ  - ਰਵ  ਮੋਟਾਈ ਅਤ ੇਰਿੈਸਰੰਗ ਦੇ ਪਿਭਾਵ, ਿੋ  ਿ  ਿੱ ਸਿਆ ਦੇ ਤ ੀਰੇ, ਿੋ  
 ੋਰਣ ਵਾਲੇ, ਿੋ   ੋਧਰ ਿਟੀਲ, ਰੋਸਟੰਗ, ਅਤੇ ਰੈਥੋਸਿਰ ਿ  ਿੱ ਸਿਆ, ਸਵਸੇ਼ਸ਼ ਰੰਰ ੀਟ - ਪੋਲੀਮ  
ਰੰਰ ੀਟ, ਿਲਫ  ਇਨਫਸਲਟਿ ਰੰਰ ੀਟ, ਫਾਈਬ   ੀਇਨਫੋ ਿਿ ਰੰਰ ੀਟ, ਉੱਚ ਤਾਰਤ ਵਾਲਾ 
ਰੰਰ ੀਟ, ਉੱਚ ਪਿਦ ਸ਼ਨ ਵਾਲਾ ਰੰਰ ੀਟ, ਵੈਸਰਊਮ ਰੰਰ ੀਟ, ਿਵੈ-ਿੰਰ ਸਚਤ ਰੰਰ ੀਟ, ਜੀਓ-ਪੋਲੀਮ  
ਰੰਰ ੀਟ, ਪਿਤੀਸਰਸ ਆਸ਼ੀਲ ਪਾਊਿ  ਰੰਰ ੀਟ, ਉਦਯੋਸਗਰ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਨਾਲ ਬਸਣਆ ਰੰਰ ੀਟ। 

12 

ਯੂਚਨਟ- 

ਦੂਜਾ 
ਿਤਿ ਮ  ੰਮਤ ਅਤੇ  ੀਟ ੋਸਿਸਟੰਗ:  ਣਨੀਤੀ ਅਤੇ ਸਿ ਾਈਨ, ਮ  ੰਮਤ ਿਮਿੱਗ ੀ ਦੀ ਚੋਣ, 
ਿਤਹ ਦੀ ਸਤਆ ੀ, ਮੌਜ ਦਾ ਰੰਰ ੀਟ ਨਾਲ ਬੰਧਨ ਮ  ੰਮਤ ਿਮਿੱਗ ੀ, ਪਲੇਿਮੈਂਟ ਸਵਧੀਆਂ, 
ਐਪੌਰਿੀ ਬਾਂਿਿ ਸ ਪਲੇਿਮੈਂਟ ਰੰਰ ੀਟ, ਪਸਹਲਾਂ ਤੋਂ ਿਥਾਸਪਤ ਐਗ ੀਗੇਟ ਰੰਰ ੀਟ, 
ਸ਼ਾਟਰਿੀਟ/ਗ ਨਾਈਟ, ਗਿਾਊਸਟੰਗ, ਇੰਜੈਰਸ਼ਨ ਗਿਾਊਸਟੰਗ, ਮਾਈਰਿੋ ਰੰਰ ੀਟ, ਦ ਾ ਾਂ ਲਈ ਮੋ ਟਾ  
ਮ  ੰਮਤ, ਸੋ਼ਸ ੰਗ ਅਤ ੇਅੰਿ ਪਾਈਸਨੰਗ। 

11 

ਮਜਬੂਤੀਕ੍ ਨ ਤਕ੍ਨੀਕ੍ਾਂ ਅਤੇ ਭੂਚਾਲ ਿੰਬੰਧੀ ਪ ਨ ਵਾਿ: ਬੀਮ ਸ਼ੀਅ  ਿਮ ਿੱਥਾ 
ਮ ਬ ਤੀਰ ਨ, ਮੈਂਬ ਾਂ ਸਵਚਰਾ  ਸ਼ੀਅ  ਟਿਾਂਿਫ  ਮ ਬ ਤੀਰ ਨ, ਰਾਲਮ ਮ ਬ ਤੀਰ ਨ, 
ਲਚਰਦਾ  ਮ ਬ ਤੀਰ ਨ ਅਤ ੇ ਦ ਾੜ ਿਸਥ ੀਰ ਨ, ਢਾਂਸਚਆਂ ਦੀ ਭ ਚਾਲ ਮ ਬ ਤੀਰ ਨ, 
ਭ ਚਾਲ ਿੰਬੰਧੀ ਪ ਨ ਵਾਿ ਲਈ ਸਦਸ਼ਾ-ਸਨ ਦੇਸ਼, ਭ ਚਾਲ ਿੰਬੰਧੀ ਰਮ ੋ ੀ ਅਤ ੇਭ ਚਾਲ ਿੰਬੰਧੀ 
ਪ ਨ ਵਾਿ ਲਈ  ਣਨੀਤੀਆਂ। 

8 
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ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਠੋਸ ਅਤੇ ਖ਼ਤ ਨਾਕ  ਸਿੰਦ- ੂੰ ਿਦ ਪਿਬੰਧਨ  

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਓਈਸੀਵੀ-302ਸੀ 
 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

3 0 0 3 3 

 

ਕੋ ਸ ਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 
ਿੀ ਓ1:  ਠੋਿ ਰਚ ਾ ਪਿਬੰਧਨ ਪਿਣਾਲੀ ਦੇ ਮ ਿੱ ਿ ਘਟਰਾਂ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ2 ਠੋਿ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ  ਦੀ  ੀਿਾਈਰਸਲੰਗ, ਦ ਬਾ ਾ ਵ ਤੋਂ ਅਤੇ ਪ ਨ  ਪਿਾਪਤੀ ਦੇ ਮਹਿੱ ਤਵ ਨ ੰ  ਿਮਝਣਾ। 
ਿੀ ਓ3:  ਨਗ  ਸਨਗਮ ਦੇ ਠੋਿ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਦੇ ਿੰਗਿਸਹ, ਤਬਾਦਲੇ ਅਤ ੇਆਵਾਜਾਈ ਬਾ ੇ ਇਿੱਰ ਿਮਝ ਸਵਰਿਤ ਰ ਨੀ। 
ਿੀ ਓ4:  ਿ ੋਤ ਸ ਰਵ ੀ ਅਤ ੇ ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਦੇ ਸਨਪਟਾ ੇ ਲਈ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਿਹ ਲਤਾਂ ਦੀ ਮਹਿੱ ਤਤਾ ਅਤ ੇਿੰਚਾਲਨ ਨ ੰ  

ਿਮਝਣਾ। 
 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਦ ਡਮਆਨੀ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਕਤ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 2 2 2 3 3 3 2 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 2 2 3 3 3 3 1 

ਿੀ ਓ3  3 2 2 2 3 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ4 3 3 2 2 3 3 3 3 3 

ਔਸਤ 3 2.5 2 2 3 3 3 2.75 2 

 

 

ਯੂਚਨਟ ਕੋ ਸ ਵੇ ਵਾ ਲੈਕਿ  

ਯੂਚਨਟ- 

ਪਸਿਲਾ  
ਜਾਣ-ਪਛਾਣ: ਠੋਿ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਅਤ ੇ ਿਤ ਨਾਰ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਦੀ ਪਸ ਭਾਸ਼ਾ, ਪ ੇਸ਼ਾਨੀ ਦੀ 
ਿੰਭਾਵਨਾ ਅਤ ੇਠੋਿ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਦੀਆਂ ਿਮਿੱ ਸਿਆਵਾਂ ਦੀ ਹਿੱ ਦ, ਏਰੀਸਰਿਤ ਠੋਿ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਪਿਬੰਧਨ 
ਦੇ ਉਦੇਸ਼ ਅਤ ੇਦਾਇ ਾ। 

6 

ਕ੍ਚ ੇ ਦਾ ਿੰਗਰਸਿ, ਿਟੋ ੇਜ ਅਤੇ ਆਵਾਜਾਈ: ਿੰਗਿਸਹ ਪਿਣਾਲੀਆਂ ਦੀਆਂ ਸਰਿਮਾਂ ਅਤੇ ਉਨਹ ਾਂ ਦੇ ਸਹਿੱ ਿੇ, 
ਿ ੋਤ 'ਤੇ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਨ ੰ  ਵਿੱ ਿ ਰ ਨ ਅਤ ੇ ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਦੀ  ੀਿਾਈਰਸਲੰਗ ਅਤੇ ਮ ੜ ਵ ਤੋਂ ਦੀ 
ਧਾ ਨਾ। 

8 

ਠੋਿ  ਸਿੰਦ- ੂੰ ਿਦ ਦੀ ਪਰੋਿੈਸਿੰਗ ਅਤੇ ਇਲਾਜ:  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਦੀ ਪਿੋਿੈਸਿੰਗ - ਪਿੋਿੈਸਿੰਗ 
ਤਰਨਾਲੋਜੀਆਂ - ਜੈਸਵਰ ਅਤ ੇ ਿਾਇਣਰ ਪਸ ਵ ਤਨ ਤਰਨਾਲੋਜੀਆਂ - ਿਾਦ-ਥ ਮਲ ਪਸ ਵ ਤਨ 

10 
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ਤਰਨਾਲੋਜੀਆਂ-ਊ ਜਾ ਸ ਰਵ ੀ। 

ਯੂਚਨਟ- 

ਦੂਜਾ 
 ਤ ਨਾਕ੍  ਸਿੰਦ- ੂੰ ਿਦ ਦਾ ਇਲਾਜ ਅਤੇ ਸਨਪਟਾ ਾ: ਿਤ ਨਾਰ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਦਾ ਜੈਸਵਰ ਅਤ ੇ
 ਿਾਇਣਰ ਇਲਾਜ;  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਦਾ ਠੋਿੀਰ ਨ ਅਤ ੇਿਸਥ ੀਰ ਨ; ਖਤ ਨਾਰ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਦੇ 
ਇਲਾਜ ਅਤ ੇ ਸਨਪਟਾ ੇ ਲਈ ਿਾੜਨਾ;  ਮੀਨ ਦੀ ਿੇਤੀ; ਖਤ ਨਾਰ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਦਾ ਲੈਂਿਸਫਲ 
ਸਨਪਟਾ ੇ; ਖਤ ਨਾਰ  ਸਹੰਦ-ਿ ੰ ਹਦ ਸਨਪਟਾ ੇ ਵਾਲੀਆਂ ਥਾਵਾਂ ਦਾ ਬਾਇਓ ੀਮੀਿੀਏਸ਼ਨ। 

11 

ਿੈਨੇਟ ੀ ਲੈਂਡਸਿਲ: ਲੈਂਿਸਫਲ ਦਾ ਸਿ ਾਈਨ, ਸਵਰਾਿ, ਿੰਚਾਲਨ ਅਤੇ ਬੰਦ ਰ ਨਾ, ਲੀਚੇਟ ਅਤ ੇ
ਲੈਂਿਸਫਲ ਗੈਿਾਂ ਦਾ ਪਿਬੰਧਨ, ਲੈਂਿਸਫਲ ਿਾਈਟਾਂ ਦੀ ਵਾਤਾਵ ਣ ਸਨਗ ਾਨੀ। 

7 

ਕਾਨੰੂਨੀ ਲੋੜਾਂ: ਨਗ ਪਾਡਲਕਾ ਠੋਸ ਬ ਬਾਦੀ ਡਨਯਮ; ਖ਼ਤ ਨਾਕ ਬ ਬਾਦੀ ਡਨਯਮ; ਬਾਇਓਮੈਿੀਕਲ 

 ਡਹੰਦ-ਖੰੂਹਦ ਦੇ ਡਨਯਮ; ਈ-ਕੂੜ ੇਦੇ ਡਨਯਮ; ਵ ਤੇ ਗਏ  ੀਸਾਈਕਲ ਕੀਤ ੇਪਲਾਸਡਟਕ ਨਾਲ ਸਬੰਧਤ 

ਡਨਯਮ ਬੈਟ ੀਆਂ, ਿਲਾਈਐਸ , ਆਡਦ 

6 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ਸਿਵਲ ਇੰਜੀਨੀਅਸ ੰਗ ਲਈ ਆਈ.ਿੀ.ਡੀ. ਪਾਠ–ਕ੍ਰਮ 2025 ਤੋਂ ਅੱਗੇ 

 

85 

 

ਕੋ ਸ ਦਾ ਟਾਈਟਲ : ਸਟੀਲ ਸਟਿਕਿ  ਲੈਬ ਦਾ ਚਡ਼ਿਾਈਨ ਅਤ ੇਡ ਾਇੰਗ 

ਚਵਸ਼ਾ ਕੋਡ  : ਪੀਸੀਸੀਵੀ304 

 

ਐੱਲ ਟੀ ਪੀ ਕਿੈਚਡਟ ਹਫ਼ਤਾਵਾ ੀ ਲੋਡ (ਘੰਟੇ) 

0 0 2 1 2 

 

ਕੋ ਸ ਦ ੇਨਤੀਜੇ: ਰੋ ਿ ਦੀ ਿਫਲ ਪ  ਨਤਾ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸਵਸਦਆ ਥੀ ਇਹ ਰ ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਗੇ — 

ਿੀ ਓ1:  ਭਾ ਤੀ ਸਮਆ ਾਂ ਅਨ ਿਾ  ਿਟੀਲ ਦੇ ਿੰ ਚਨਾਤਮਰ ਗ ਣਾਂ ਅਤੇ ਇਿ ਦੀ ਵ ਗੀਰ ਨ ਦਾ ਅਸਧਐਨ ਰ ਨਾ, 
ਨਾਲ ਹੀ ਵਿੱ ਿ-ਵਿੱ ਿ ਸਰਿਮਾਂ ਦੇ ਜੋੜਾਂ ਬਾ ੇ ਜਾਣਰਾ ੀ ਪਿਾਪਤ ਰ ਨੀ। 

ਿੀ ਓ2 ਸਿੰਗਲ ਅਤੇ ਿਬਲ ਐਗਂਲ ਿੈਰਸ਼ਨ ਿਟ ਟਿ ਅਤੇ I-ਿੈਰਸ਼ਨ ਰੰਪਿੈਸ਼ਨ ਮੈਂਬ ਾਂ ਦਾ ਸਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤੇ ਸਿ ਾਈਨ 
ਰ ਨਾ। 

 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਮੈਡਪੰਗ:(ਮਜਬੂਤ(3)/ਮਿੱਧਮ(2)/ਕਮਜੋ (1) ਤਾਕਤ ਦ ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਦੇ ਸਬੰਧ): 

ਸੀਓ/ਪੀਓ ਪੀਓ1 ਪੀਓ2 ਪੀਓ3 ਪੀਓ 4 ਪੀਓ 5 ਪੀਓ 6 ਪੀਓ7 ਪੀਐਸਓ1 ਪੀਐਸਓ2 

ਿੀ ਓ1 3 3 3 2 1 3 3 3 2 

ਿੀ ਓ2 3 3 3 2 1 3 3 3 2 

ਔਸਤ 3 3 3 2 1 3 3 3 2 

 

ਚਵਹਾ ਕ ਕਸ ਤਾਂ: 

1. ਿ ਾਇੰਗ ਨੰਬ  1: ਛਿੱ ਤ ਦਾ ਟ ਿੱਿ - ਜੋੜਾਂ ਦੇ ਵੇ ਸਵਆਂ, ਪ ਸਲਨ ਅਤ ੇਛਿੱਤ ਦੀਆਂ ਚਾਦ ਾਂ ਦੇ ਸਫਰਸਿੰਗ ਵੇ ਸਵਆਂ 
ਦੇ ਨਾਲ ਸਫੰਰ ਛਿੱਤ ਦੇ ਟ ਿੱ ਿ ਦੇ ਿ ਾਇੰਗ। 

2. ਿ ਾਇੰਗ ਨੰਬ  2: ਰਾਲਮ ਅਤ ੇਰਾਲਮ ਬੇਿ - ਿਟੀਲ ਰਾਲਮਾਂ ਦੇ ਿਪਲੀਸਿੰਗ ਦਾ ਿ ਾਇੰਗ। ਸਿੰਗਲ ਿੈਰਸ਼ਨ 
ਿਟੀਲ ਰਾਲਮਾਂ ਲਈ ਿਲੈਬ ਬੇਿ, ਗਿੇਸਟਿ ਬੇਿ ਅਤੇ ਸਗਿਲੇਜ ਬੇਿ ਦੇ ਿ ਾਇੰਗ। 

3. ਿ ਾਇੰਗ ਨੰਬ  3: ਰਾਲਮ ਬੀਮ ਰਨੈਰਸ਼ਨ 

(ਏ) ਿੀਲਬੰਦ ਅਤ ੇਫ ੇਮ ਰੀਤੇ ਬੀਮ ਤੋਂ ਬੀਮ ਰਨੈਰਸ਼ਨ 

(ਬੀ) ਿੀਲਬੰਦ ਅਤ ੇਫ ੇਮ ਰੀਤੇ ਬੀਮ-ਰਾਲਮ ਰਨੈਰਸ਼ਨ 

4. ਿ ਾਇੰਗ ਨੰਬ  4: ਪਲੇਟ ਗ ਿ  (ਬੋਲਟਿ) 

ਿਪੋ ਟਾਂ 'ਤੇ ਵੇ ਸਵਆਂ ਅਤ ੇਰਠੋ ਤਾ, ਫਲੈਂਜ ਐਗਂਲ ਅਤੇ ਰਵ  ਪਲੇਟ ਦੇ ਰਨੈਰਸ਼ਨ ਦੇ ਨਾਲ ਪਲੇਟ ਗ ਿ  ਦੀ 
ਯੋਜਨਾ ਅਤ ੇਉਚਾਈ, ਵੈਿੱਬ ਦ ਆ ਾ ਪਲੇਟਾਂ ਦੀ ਰਟੌਤੀ ਨ ੰ  ਉਜਾਗ  ਰ ਨ ਵਾਲੀ। 


